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Les vérins sans tige pneumatiques

Parker Origa sont les premiers a avoir été
agrées pour les athmosphéres explosives en
Groupe |l, Catégirie 2 GD.

Ces vérins sont certifiés selon la directive
ATEX 94/9 EG (ATEX) concernant les compo-
sants pneumatiques

Pour avoir un apercu des différentes
classifications et plus de détails voir

les pages 35, 36 et 131 - 133.

Vous trouverez plus d‘informations sur la

Directive ATEX dans notre brochure
P-A5PO60FR.

Pour encore
plus d‘application

Athmosphéres explosives

Salle Blanche certifié selon
DIN EN ISO 14644-1

Version en Acier Inoxydable

Avec amortissement rallongés,
pour des cadences plus
élevées,

pour @ 16 a 50 mm

— sur demande

Version Haute Température
jusqu‘a +120°C

OO

Products for
Potentially Explosive Atmospheres

AL - gy 17 T

Max. stroke

— |
41 m

Version Basse Température
jusqu‘a -40°C

Version vitesse lente
v=0,005-0,2 m/s

Version High Speed
v =30m/s

ma

Version grandes course
de max. 41 m
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Le Concept ORIGA SYSTEM PLUS
— UN CONCEPT
— TROIS TECHNOLOGIES D‘ENTRAINEMENT

Sur la base du vérin sans tige ORIGA, qui a fait ses preuves dans des dizaines de

milliers d‘applications, Parker Origa propose la solution la plus compléete pour la réa-
lisation de mouvements linéaires. Congu pour une fiabilité absolue, des performances
de déplacement élevées, un maniement simple et une construction optimisée, ORIGA

SYSTEM PLUS peut venir a bout des situations de montage les plus difficiles.

ORIGA SYSTEM PLUS

est un systéme modulaire complet qui qui forment le cceur du systéme, sont sur lesquels on peut directement fixer
offre la possibilité de combiner des constitués d'un profilé d’aluminium toutes les options modulaires.
entrainements pneumatiques et élec- anodisé avec doubles rainures queue

triques avec guidages pour tous les d’'aronde sur trois cotés. Ce sont les

types d'application. Les actionneurs, principaux composants du systéme,

SYSTEME MODULAIRE ¢ Entrainement pneumatique e 18 versions de guidages
pour des possibilités d'utilisation qui offrent des solutions

¢ Entrainement a vis variées avec un maniement extréme- pour toutes les applications.
— Pour des applications ment simple, combiné avec les e Solutions compactes et
avec des poussées possibilités de commande les plus facilement rétroadaptables.
importantes, oU la précision simples et une large gamme de e Distributeurs et éléments
et le contréle du mouve- performances. Idéal pour les de contrdle qui peuvent
ment sont nécessaires. déplacements se déroulant de fagon &tre montés sur les vérins.

¢ Entrainement a courroie récurrente et rapide et les taches de * Nombreuses options qui
— Pour des applications déplacements simples. permettent de constituer le
dynamiques, de courses irAnportantes, Pour plus d’informations consulter verin qui correspond a
ou la précision et Ig contréle du mouve- le catalogue des axes électriques chaque application.
ment sont nécessaires. P-A4PO17FR.

Pour plus d’informations consulter
le catalogue des axes électriques
P-A4PO17FR.
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ORIGA SYSTEM PLUS - UN CONCEPT - TROIS TECHNOLOGIES D‘ENTRAINEMENT

Pour plus d‘information consulter le catalogue des axes électriques (A4 PO17F)

Actionneurs linéaires

- Versions standard
® OSP-P
® OSP-E *
Courroie, Courroie bi-directionnelle,
Courroie avec guidage intégré a rouleaux
® OSP-E*
A vis (Vis a billes, Vis trapézoidale)

—
ﬁﬂ s

Vérins guidage intégré BG
® OSPP-BG

Connexion Duplex
® OSP-P

Prises d‘air axiales et sur le

méme couvercle
® OSP-P

- @

Connexion Multiplex
® OSP-P

Vérins grandes courses
courses jusqu’a 41 metres

® OSP-P

<
B-

Guidage a patins lisses
SLIDELINE

® OSP-P
® OSP-E avis a billes*

Vérins pour salles
blanches certifiés selon

DIN EN ISO 146644-1

® OSP-P
® OSP-E vis a billes

Vérins pour zone ATEX

® OSP-P
vérin sans tige

Guidage a galets
POWERSLIDE

® OSP-P

® OSP-E courroie crantée*
® OSP-E avis a billes*

Guidage a rouleaux
PROLINE

® OSP-P

® OSP-E courroie crantée*

® OSP-E avis a billes*

Vérins pour zone ATEX

® OSP-P
vérin sans tige guidage a
patins lisses BASIC GUIDE

Guidage recirculation de
billes STARLINE

® OSP-P

Vérins pour zone ATEX

® OSP-P
vérin sans tige avec
guidage a patins lisses SLIDELINE

Guidage recirculation de
billes KF

® OSP-P

Vérins pour les mouve-
ments synchrones de sens
opposés

® OSP-P

Guidage Heavy Duty
HD

® OSP-P
® OSP-E avis a billes*

Distributeurs
intégrés 3/2

® OSP-P

Arréts
intermédiaires — ZSM

® OSP-P

Chariots articulés

® OSP-P
® OSP-E courroie crantée*
® OSP-E avis a billes *

Freins

® OSP-P freins actifs par présence d'air

® OSP-P freins passifs de sécurité par
absence d’air

Fixations des couvercles

® OSP-P
® OSP-E courroie crantée*
® OSP-E avis a billes*

Capteurs de proximité
® OSP-P

® OSP-E courroie crantée*

® OSP-E avis a billes*

® Version ATEX

Supports intermédiaires

® OSP-P
® OSP-E courroie crantée*
® OSP-E avis a billes*

Capteurs de mesure
linéaire SFl-plus

® OSP-P SFl-plus

Chariots inversés (renvois)

® OSP-P
® OSP-E courroie crantée*
® OSP-E avis a billes*

Butées variables - VS

® OSP-P
avec guidages STL, KF, HD




OoSP

— oRIGA Vérins sans tige pneumatiques - Systéme modulaire - Vue d‘ensemble
S
Vérins sans tige OSP-P10 | OSP-P16 | OSP-P25 | OSP-P32 | OSP-P40 | OSP-P50 | OSP-P63 | OSP-P80
Effort théorique a 6 bar [N] 47 120 295 483 754 1178 1870 3010
Effort effectif a 6 bar [N] 32 78 250 420 640 1000 1550 2600
Vitesse v [m/s] >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005
Piston magnétique (3 cotés) X Q Q Q a a a u]
Graissage initial ] Q Q Q ] Q a a
Couvercle orientable (4 x 90°) X a a Q Q a a a
Prise d‘air unilatérale X 0 O 0] 0] 0O O O
Prise d‘air frontale X 0 0 0 @) 0O @) 0
Amortissement de fin de course a a Q Q Q a a a
Course d‘amortissement [mm] 2,50 11 17 20 27 30 32 39
Course a la demande [mm] 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000
Gamme de pressions de travail pyay [bar] 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0
Gamme de températures [°C] -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80
Version Viton® / résistance chimique 0] o) 0) e) 0 0O 0} o)
Visserie et piéces inoxydables 0] 0} 0} 0 0 0 0] o)
Chariots articulés ) O O 0 @) ] O O
Graissage pour vitesse lente @) 0 0 0 @) 0O @) 0
Connexion Duplex et Multiplex X surdemande o) 0) o) 0 sur demande | sur demande
Chariots Tandem @) 0O O O O O O 0
Guidage interne
F[N] 20 120 300 450 750 1200 1650 2400
M, [INm] 0,2 0,45 1,5 3 6 10 12 24
My [Nm] 1 4 15 30 60 115 200 360
M, [Nm] 0,3 0,5 3 5 8 15 24 48
Basic Guide
F[N] X X 590 850 1600 X X X
My [INm] X X 10 17 39 X X X
My [Nm] X X 28 43 110 X X X
M, [Nm] X X 28 43 110 X X X
Slideline
F[N] X 325 675 925 1500 2000 2500 2500
My [Nm] X 6 14 29 50 77 120 120
My [Nm] X 11 34 60 110 180 260 260
M, [Nm] X 11 34 60 110 180 260 260
Proline
F[N] X 542 857 1171 2074 3111 X X
My [Nm] X 8 16 29 57 111 X X
My [Nm] X 12 39 73 158 249 X X
M, [Nm] X 12 39 73 158 249 X X
Powerslide
F[N] X 1400 1400-3000 | 1400-3000 3000 3000-4000 X X
My [Nm] X 14 14-65 20-65 65-90 90-140 X X
My [Nm] X 45 63-175 70-175 175-250 250-350 X X
M, [Nm] X 45 63-175 70-175 175-250 250-350 X X
Starline
F NI X 1000 3100 3100 4000-7500 | 4000-7500 X X
M, [INm] X 15 50 62 150 210 X X
My [Nm] X 30 110 160 400 580 X X
M, [Nm] X 30 110 160 400 580 X X
Butées variables X o) 0} 0 0} 0 X X
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Vérins sans tige OSP-P10 | OSP-P16 | OSP-P25 | OSP-P32 | OSP-P40 | OSP-P50 | OSP-P63 | OSP-P80
KF

F [N] X 1000 3100 3100 4000-7100(4000-7500 X X
My INm] X 12 35 44 119 170 X X
My [Nm] X 25 90 133 346 480 X X
M, [Nm] X 25 90 133 346 480 X X
— Butées variables X 0 O O O 0 X X
HD (Heavy Duty)

F [N] X X 6000 6000 15000 18000 X X
Mx [Nm] X X 260 285 800 1100 X X
My [Nm] X X 320 475 1100 1400 X X
Mz [Nm] X X 320 475 1100 1400 X

- Butées variables X X O 0O ] 0 X X
- Arréts intermédiaires X X O X X X X X
Frein ACTIF

Effort de maintien 6 bar (surface séche) [N] X X 350 590 900 1400 2170 4000
Slideline SL/Proline PL avec freins

Frein ACTIF

SL Effort de maintien 6 bar (surface seche) [N] X X 325 545 835 1200 X X
PL Effort de maintien 6 bar (surface séche) [N] X X sur demande | sur demande | sur demande | surdemande X X
Frein PASSIF Multibrake

(ssll-JrE:(coertsgthZ)al[rlllt]len sans pression X X 470 790 1200 1870 2900 2900
| x| | e [ | | - |
Capteurs de proximité

Version standard O 0 O 0] ) 0O O O
Version rainure en T o) 0 @) 0 O 0O ) O
Version ATEX pour les zones EX & O @] 0] O O 0O @) @]
Systéme de mesure linéaire

SFl-plus incrémental X X @) 0] O 0 O O
Distributeurs intégrés 3/2 X X O O O O sur demande | sur demande
Fixations

Fixations des couvercles / Supports intermédiaires 0 0 o) 0O 0] O O )
Chariots inversés (renvois) X 0O ) 0] )] 0 O O
Fixations amortisseurs de chocs X X sur demande | sur demande | sur demande | sur demande X X
Rail de fixation / Rail a rainureen T X 0 @) O O @] O/X X
Constructions spéciales

Amortissement rallongé X sur demande | sur demande | sur demande | sur demande | sur demande X X
DINENISO 14684 X 0 0 o X X X X
Version grandes courses (jusqu’a 41 métres) X X X X X O 0] O
Version ATEX pour les zones EX & O O 0] 0] ] O O O
Version pour mouvements synchrones inverses X X X X O X X X
Version grande vitesse jusqu‘a 30 m/s X sur demande | sur demande | sur demande X X X X

Q = Standard

A = Autres courses sur demande

#* = Autres températures sur demande
O = Option

X = Non disponible




Exemples

i

| |

Application des positions
finales et pour

|"approche des positions inter-
médiaires.

La commande du vérin s‘ef-
fectue a travers deux distri-
buteurs 3/2 (normalement
ouverts).

La vitesse peut étre réglée
séparément dans les deux
directions.

EXEMPLES DE COMMANDE

=2
| Dz |
=
[z |

AL

Application des positions
finales et pour I'approche des
positions intermédiaires.

La commande du vérin s‘ef-
fectue a travers un distributeur
5/3 centre pression.

La vitesse peut étre réglée

séparément dans les deux
directions.

O =S s

Rl mEall

Commande course rapide /
lente avec frein pneumatique
pour positionnement exact.

Des distributeurs supplémen-
taires 3/2 avec étranglements
réglables disposés du coté de
|‘échappement sur les dis-
tributeurs de commande du
vérin autorisent une deuxiéme

vitesse de déplacement du
chariot par direction.

Le distributeur de freinage
est actionné lorsque la vi-
tesse lente est atteinte.

L‘option ,,distributeurs in-
tégrés VOE" offre une com-
mande de vérin optimale.

Les distributeurs VOE
permettent d‘approcher
exactement les positions
intermédiaires, des vitesses
uniformes étant alors pos-
sibles.

|

AL
LA

:
B
-

&

i

M

Cet exemple de commande
permet, en combinant le vérin
avec le frein passif
MULTIBRAKE un position-
nement exact et offre de la
sécurité en cas de panne de
|‘alimentation en air comprimé.
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Exemples

UNE IDEE SIMPLE, DES MILLIERS D*APPLICATIONS OSP-P

Les vérins linéaires sans tige ORIGA SYSTEM PLUS vous offrent une souplesse

maximale au moment du montage.

Grace a la capacité de charge
élevée du chariot,

des couples de flexion élevées
peuvent étre réceptionnés
sans guidages supplémen-
taires.

Le concept mécanique rend
possible un déplacement
paralléle de deux vérins.

Le chariot articulé est utilisé

pour compenser les écarts

de parallélisme dans le cas

‘:ﬂ’ de I'utilisation de guidages
externes.

g

SLIDELINE g
- POWERSLIDE =
-3
24

Les guidages intégrés of-
frent des caractéristiques de
guidage optimales pour les
applications qui requierent
des performances élevées,
un montage simple, des
dimensions compactes et un
fonctionnement sans mainte-
nance.

Exploitation optimale du
systeme grace a I'utilisation
de combinaisons de vérins a
plusieurs axes.

Pour de plus amples informations détaillées et pour les instructions de montage,

merci de vous adresser a votre interlocuteur Parker Origa compétent.
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Le concept
modulaire

ORIGA SYSTEM PLUS -

UNE INNOVATION FONDEE
SUR UN CONCEPT EPROUVE

La nouvelle gamme de vérins OSP-P s’intégre de fagcon précise, simple, fonctionnelle

et esthétique dans toutes les constructions.

SIMULTANEMENT ENTRAINEMENT
LINEAIRE ET GUIDAGE

Parker Origa offre aux construc-
teurs, avec sa deuxiéme génération
d'entrainements linéaires, un nouvel
"outil". ORIGA SYSTEM PLUS, c’est
un concept modulaire novateur qui
permet le montage direct de diffé-
rents guidages suivant les charges et
couples propres a I'application.

Ce qui est nouveau, c'est que toutes
les fonctions utiles sont rajoutées sur
un vérin standard servant de base.
Cette gamme remplace I'ancienne
série P de vérins sans tige.

Serrage combiné pour bandes
d‘étanchéité interne et externe avec
protection antisalissure.

Toutes les vis sont
disponibles en option
en version inoxydable.

Couvercle orientable a 90° dans les deux
sans permettant de choisir la position du

raccord d‘air la mieux adaptée.

Touts les composants fonctionnels tels
que les guidages, les freins, les distri-

buteurs, les capteurs magnétiques etc.

peuvent étre intégrés directement sur
le corps du vérin.

Bande externe en acier inoxydable et racleur
résistant au niveau du chariot pour une
utilisation optimale dans des environnements
difficiles et contaminés.

Méme les situations de montage diffi-
cile sont résolues sans probléeme.
Cette modularité offre de nombreuses
possibilités de montage.

Piston magnétique de série pour
détection de position sans contact
sur trois faces du tube du vérin.

Bande d'étanchéité interne éprouvée en
acier inoxydable offrant des caractéristiques
d’étanchéité incomparables et un frotte-

ment minimum.

Le tube de vérin optimisé grace a une

analyse FEM offre une rigidité maximale

pour un poids minimal. Les passages

d‘air intégrés permettent le raccordement
d’air sur un seul coté.

10

Joint de piston sans frottement
pour un coulissement optimal.

Simplifiez-vous la tache en
intégrant toutes les dimensions
dans votre systéeme.

Le fichier est compatible avec
tous les systémes CAO courants.




Version salles blanches BASIC GUIDE

certifiée selon DIN EN 1SO 14644-1 Guidage patins lisses
intégré pour des
charges moyennes.

Fraunhofer
TESTED'
D 3

SLIDELINE
L’association avec
le guidage a paliers
lisses est nécessaire
en cas de charges
plus élevées.

POWERSLIDE
Guidage a galets pour
un mouvement uni-
o forme ou pour I'accé-
. lération dynamique de
masses relativement
importantes.

Vérin sans tige pour mouvements synchrones
de sans opposés -

PROLINE

Guidage compact

en aluminium a
rouleaux croisés pour
des charges et des
vitesses élevées.

La nouvelle conception du chariot/

entraineur permet une hauteur de STARLINE
construction extrémement plate. Guidage a recircu-
lation

de billes en cas

de charges extrémes
et pour une précision
élevée.

GUIDAGE KF
Guidage a recircula-
tion de billes avec les
mémes dimensions de
fixation que FESTO
DGPL-KF

GUIDAGE CHARGES
LOURDES HD pour
les charges les plus
élevées et pour une
grande précision.

Amortissement de fin de course ré- BUTEE REGTABLE VS
glable des deux cotés. La butée variable

permet de limiter
Les rainures intégrées en queue facilement la course.
d‘aronde offrent de nombreuses
possibilités d‘adaptation (guidages,

capteurs magnétiques, etc.) sur le :)lﬁ-ll-éleBEUETSE\lIJg:
méme actionneur.
La solution compacte s FREIN PASSIF’pne_u-
Les composants du systéme modu- préte a I’emploi permet mathue_avec‘reactmn
laire sont simplement assemblés. une commande opti- automatique a la .

male du vérin. chute de pression.

E Sensoflex
\_._,_/ SFl-plus
Systéme de mesure
‘ incrémental.

FREIN ACTIF pneu-
matique pour un bon

! -
maintien en position. :.
B

11



Les accessoires

GUIDAGES ET ACCESSOIRES DE

NOMBREUSES VARIANTES

OSP-P

VERSION STANDARD
10 a 80 MM

Pages 15a 17

Chariot standard avec guidage interne
intégré. Couvercle avec raccord d’air
orientable 4x90°.

Piston magnétique de série.

Profil en queue d'aronde pour la fixa-
tion des accessoires et du vérin.

&
== % .,..,ﬁ-v:'!

o

VERSION GRANDES COURSES
Pages 25 a 29

Pour les courses
extrémement longues
jusqu’a 41 m au maximum

OPTIONS

VERSION SALLE BLANCHE
Pages 31 a 34

Pour I'emploi en salle
blanche, certifié par
I'organisme IPA
(selon DIN EN I1SO
14644-1).

La construction spéciale de ce vérin

linéaire permet de réduire la pollution.

VERSION ATEX
Pages 35 a 36
Pour I'utilisation dans les
athmosphéres explosives.

VERSION INOXYDABLE

Pour une utilisation dans
un environnement humide [
et mouillé. Toutes les vis
du vérin sont exécutées
en inox de qualité A2
(matériau n° 1.4301/1.4303).

VERSION EN VITESSE LENTE

Le graissage spécialement
adapté garantit un mouve- [."
ment de piston particu-
lierement lent, uniforme
et sans a-coups dans une
plage de vitesse allant de 0,005 a 0,2
m/s. Exécution a vitesse lente en com-
binaison avec une exécution Viton® a
la demande.

Il faut préférer un air comprimé sans
huile.

VERSION VITON®

Pour une utilisation dans
un environnement de
températures élevées ou
dans des domaines chimi-
quement aggressifs. Tous
les joints sont réalisés en Viton®.

RACCORDEMENT PNEUMATIQUE
FRONTAL

Page 20

Dans les situations particulieres de
montage.

—

12

RACCORDEMENT PNEUMATIQUE
UNILATERAL

Page 21

Pour le raccordement simplifié pour
une construction compacte.

— =
—

DISTRIBUTEURS INTEGRES VOE
Page 22

Les distributeurs de commande sont
montés directement sur les couvercles
du vérin.

CONNEXION DUPLEX
Page 121

La connexion Duplex relie deux vérins
OSP-P de méme taille pour en faire
une unité compacte et puissante.

CONNEXION MULTIPLEX

Page 122

La connexion Multiplex sert a la
connexion de deux ou plusieurs vérins
OSP-P de méme taille.

L'orientation des vérins peut étre choi-
sie librement.
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ACCESSOIRES

CAPTEURS FIN DE COURSE

Pages 123 a 133

Pour la détection des positions finales

et intermédiaires de la course, y
compris dans les zones Ex.

FIXATIONS
OSP-P10 a P80

FIXATION CHARIOT ARTICULE
Pages 103 a4 104

Fixation articulée pour rattraper les
defauts de parallélisme entre le vérin
et le guidage linéraire.

FIXATION DES COUVERCLES
Page 105

Pour fixer le vérin le plus simplement.

13

SUPPORTS INTERMEDIAIRES
Page 106

Pour soutenir le corps du vérin ou pour
fixer le vérin sur les rainures en queue

d'aronde.
— ==
¥-

FIXATION CHARIOT INVERSE
(RENVOI)
Page 117

Entrainement a 90° pour renvoyer la
force de sortie sur le c6té opposé,
p. ex. en cas de salissure.

e 1
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Sous toute réserve de modifications techniques

Caractéristiques Pression donnée par rapport a la pression athmosphérique

| Symbole| Unité | Description

Caractéristiques générales

Description Vérin sans tige de piston
OSP-P
Version Double effet avec amortissement,

pour détection magnétique

Mode de fixation Voirdimensions

Raccordementen air Orificestaraudés

Plage detempératures |T . °C -10 | - autres plages

ambiantesetdesfluides|T__ °C +80| detempérature
alademande

Poids (masse) kg Voirtableau ci-dessous

Position de montage Indifférente

Fluide Air comprimé filtré non huilé

(autres fluides a la demande)

Lubrification Livré graisséavie
(lubrification supplémentaire
del'airinutile)

Option : graisse spéciale vitesse lente

Tube Aluminium anodisé
Entratneur Aluminium anodisé
(piston)
x Couvercles Alulaqué p. catalysation/plastique (P10)
:g Bandesd'étanchéité Acierinoxydable
g Joints NBR (option: Viton®)
Visserie Acier galvanisé
Option : inox
Protections Plastique
racleurs
Plage de pression de service |p_ bar 8
Poids (masse) [kg]
Vérins Poids (masse) [kgl
pour O mm de course pour 100 mm de course
OSP-P10 0,087 0,052
OSP-P16 0,22 0,1
OSP-P25 0,65 0,197
OSP-P32 1,44 0,354
OSP-P40 1,95 0,415
OSP-P50 3,53 0,566
OSP-P63 6,41 0,925
OSP-P80 12,46 1,262

Comparaison des tailles

P10 P16 P25 P32 P40 P50

Guidages voir page 47
Capteurs de fin de course voir page 123
Fixations et accessoires voir page 101
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Vérins sans
tige
¢ 10-80 mm

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

OSP-P.. [ ﬁ(

Versions standard :

e Double effet avec amortissement de fin
de course réglable

e Piston muni d'aimant pour détection
magnétique

Version grandes courses jusqu’a 41
métres

(voir pages 25 a 29)

Versions spéciales :

e Avec systeme d'amortissement spécial
pneumatique (a la demande)

e Version salles blanches
(voir pages 31-34)

e Version ATEX @
(voir page 35-36)

e Visserie inoxydable

e Graisse spéciale vitesse lente

Joints Viton®

® Prise d'air a I'avant
e Prise d'air unilatérale
e Distributeurs intégrés VOE

e Couvercles orientables de
4x90° indépendamment I'un
de l'autre avec prise d'air

e Courses a la demande
jusqu'a 6000 mm (courses
plus longues sur demande)



Charges, efforts et couples

La sélection et la conception du vérin

est déterminée par :

e | es charges supplémentaires
admises du fait des efforts et des
couples.

e |es capacités d'amortissement
de fin de course. Les parametres
détermnants sont la vitesse de fin de
course en début d'amortissement et
la masse en mouvement.
(Exception: amortissement externe,
par exemple grace a des amortis-
seurs de choc hydrauliques).

Le tableau indique les valeurs maxi-
males admises pour un fonction-
nement léger et sans chocs, qui ne
doivent pas étre dépassées, méme en
fonctionnement dynamique.

Les indications de charge et de couple
se rapportent aux vitesses v < 0,5 m/s.

Les forces de frottement spécifiques a
I'application et dépendant de la charge
doivent étre prises en compte lors de
la détermination de la force active
nécessaire.

Diagramme d'amortissement

En connaissant la masse a amortir, on
déduit la vitesse maximale.

A l'inverse, il est possible de déter-
miner a partir de la vitesse, la masse
maximum que le vérin peut amortir.

Il est sage de tenir compte du fait que
la vitesse du piston s'éléve, d'aprés
I'expérience, a env. 1,5 fois la vitesse
moyenne au moment de I'impact sur
I'amortisseur. C'est cette seule vitesse
a proximité de la fin de course qui
détermine le choix.

M =

F-l

La distance | pour
calculer les couples de
fléchissement se rapporte
a l'axe intermédiaire de
I'entrainement linéaire.

Vérins Effort actif Poussée Couples maxi Charge maxi | Amor-
théorique effective F, Mx My Mz Fz tissement

[mm @] a6 bar [N] a6 bar [N] [Nm] |[Nm] | [Nm] | [N] [mm]
OSP-P10 |47 32 0,2 |1 0,3 |20 25*
OSP-P16 |120 78 0,454 0,5 [120 11
OSP-P25 |295 250 1,5 115 |3 300 17
OSP-P32 483 420 3 30 |5 450 20
OSP-P40 |754 640 6 60 |8 750 27
OSP-P50 [1178 1000 10 115 |15 |1200 30
OSP-P63 |1870 1550 12 1200 |24 |1650 32
OSP-P80 [3016 2600 24 1360 148 |2400 39

*Un élément en caoutchouc est utilisé pour I'amortissement de fin de course
(non réglable !). Un Ap de 4 bar est nécessaire pour atteindre la fin de course
absolue, et I'élément en caoutchouc doit étre complétement déformé !

[m/s] |
2
S 5
65 g ~N NN
3 INORN
€ 2 N 07NN
5 NA- [Oos N0 N
s 1 076\\5\\\\‘\0@\:‘0
b "0, N 83
S: 05 SN SN0

N

st TR
< P )
EZ (o O70 NN %\
35 ©
£5 o1
=® 01 020305 1 2 3 5 10 2030 50 100 300 500 1000

Postion horizontale, pression de travail p = 6 bar

du chariot de guidage ou du boitier du frein.

Masse en mouvement*

Dans le cas de vérins avec guidages ou avec freins, prendre en compte la masse

ﬁg]

Si les valeurs limites admises sont dépassées, il faut prévoir des amortisseurs
supplémentaires devant étre disposés dans la zone du centre de gravité de la
masse ou alors il est possible d’utiliser des amortissements plus
longs pour absorber plus d’énergie dans les fins de course.
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Distance entre supports admise : OSP-P10-P32 Su pports intermédiaires

Des supports intermédiaires devien-
F¢ nent nécessaire a partir de certaines
— longueurs de course pour éviter des
fléchissements et des vibrations trop
k | k | élevées de I'actionneur.

Les diagrammes montrent les dis-

D 32 tances de support maximales admises
en fonction de la charge. Une défor-
400 \ mation de 0,5 mm maxi de fléchisse-

FINIA
500

D25 ment entre les supports est autorisée.
300 Les supports intermédiaires sont fixés
\ \ sur le profilé en queue d'aronde du
200 tube. Ils sont en mesure de réception-
D 16 \ \ ner méme les forces axiales.

N Pour types et dimensions voir a la

100 N\
b 10 \\ \ page 106.

0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 k[m]

Charge F

Distance

Distance entre supports admise : OSP - P40 - P80

Fl
. ——
o [}
k \ Kk
FIN]A
2600 580
2400
2200
2000 \
w 18001—p 63 \
@ 1600 ‘
5 1400 5 \
S 1200 ?o N
1000 ‘ \ N \\
8001—1D 40 N
N,
600 N AN
400 AN \\ \\ \
200 ST~ T \‘\
T — T— o
02040608 1 12141618 2 22242628 3 32 3,436 k[m]
Distance

Sous toute réserve de modifications techniques
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Vérin
Course et encombrement
hors tout A

e Courses au choix jusqu'a 6000 mm
par mm.
e Courses supérieures sur demande.

Version tandem

Deux chariots sont montés, sachant

Cotes d'encombrement [mm] du vérin standard OSP-P10

Course

Course + 2 x A

que que la cote "Z" est au choix (tenir A_\ Z Course
compte de la cote minimale Z,). o\ (B -1 2 -
\U o ) ) GO NS I NGNS 7 NS R RN (O
e Courses au choix jusqu'a 6000 mm [ e i L — L
par mm. 2
e Courses supérieures sur demande. Course+ 2x A+ 7
e La course a commander résulte de
I'addition de la course et de la
cote Z.
Cotes d’encombrement [mm] -Couvercles - Prises d'air
OSP-P10
NB :
Le chariot supplémentaire n'est pas
équipé d'aimants pour éviter des
interférences des capteurs de fin de H ‘
course. © ‘
|| <o | o) 0
. . ] 1 | ;
* Piston avec aiment 7,,7 — = AN w OL: -
] Y\ - i &
w N
[}
| E
B c
Cotes d’encombrement [mm] - Chariot pistons
OSP-P10
J
X
L
S oR Y
i ! N
l @< U og@r "
e fﬁ ( ~
o
Tableau des dimensions [mml]
A B |C |D |E |G [H J |K |L M [N |P |R [S (W |X |Y |Z4n|CF|EM|EN|FB |FH|ZZ
0SP-P10 445112 |19 | M5 |12 | M3 |5 60 85|22 |225|17,5[105/34 |16 |225] 31 [M3 |64 |32195|2 |17 |17 |6
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d'encombrement [mm] du vérin standard OSP - P16-P80

A Course A
i
— || | =
———— — -
«! ~A
Course + 2 x A =]
* Course
;\ z z A ‘
; (L \\ ‘ |} L 1 P G I A D @
- Course + 2 xA+Z -
Cotes d’encombrement [mm] - Prises d'air orientables a4 x 90°
OSP-P16aP32
BY
BW
I Prise d'air D c
[ —) x
5 olz L ! ol w 1=
<A x g
) { d
L
j— GxH

Vis de réglage de
|'amortissement

Vérin

Course et encombrement

hors tout A

e Courses au choix mm par mm
jusqu'a 6000 mm.

e Courses supérieures sur demande.

Version tandem
Deux chariots sont montés dans le
vérin, sachant que la cote "Z" est au
choix (tenir compte de la cote minimale
Zmin).
e Courses au choix mm par mm
jusqu'a 6000 mm.
e Courses supérieures a la demande.
e |a course a commander résulte de
I’addition de la course et de la cote Z.

Veuillez observer :

Le chariot/pistons supplémentaire
n'est pas équipé d'aimants pour éviter
des interférences des capteurs

de fin de course.

* Piston avec aiment

Cotes d’encombrement [mm] - Couvercles - Prises d'air orientables a 4 x 90°
OSP-P40aP80

Cotes d’encombrements [mm] -
Chariots pistons OSP-P16 a P80

BY J s
BW, ‘
| Prise d'air D c \ } | Et

N e
( T \

I )

LA — s < X,

S| ol GG o R o w ,J‘», Y x 22
é | ’) X l —— E 1 Q : S T

B Vis de réglage de GxH T >
I'mortissement E —e ¢ |

Tableau des dimensions [mm]

A |B |C D E |G H (I (J (K [M |0 [S |V |X YminlZ [BW [ BX [BY [CF [EN [FB |FH |ZZ
0SP-P16 65 [14 (30 [M5 [18|M3 [9 |55 [69 [15 |23 |332/22 |165(36 | M4 |81 |108] 18284138 |3 |30 |272]|7
0SP-P25 100122 |41 |GI/8127|M5 |15 |9 [117(21,5(31 (47 |33 [25 |65 |[Mb5 [128 [175[22 [40 [525[36 [40 [395(8
0SP-P32 1251255152 | G1/4 36| M6 |15 |11,5[152]28,5(38 [59 (36 [27 [90 [M6 [170[205] 25 [44 [66,5(55 [52 [51,7[10
0SP-P40 150128 169 |Gl/4|54|M6 |15 |12 |152]34 (44 [72 |36 [27 |90 [M6 [212 (21 [3 |[b4 [785[75 [62 [63 [10
0SP-P50 175(33 |87 |Gl/4|70|M6 |15 |145(200({43 (49 |86 [36 |27 [110 |M6 [251 |27 |- |59 (92511 |76 |77 |10
0SP-P63 215[38 [106 [G3/8 |78 | M8 |21 [145]|256(54 |63 |107(50 |34 [140 |M8 |313130 |- |64 |117 112 196 |9 |16
0SP-P80 260[47 (132 [G1/2 (96| M10 [25 |22 |348[67 |80 |133[52 |36 [190 |M10|384375|- |73 |147 11651221122 120
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Prises d’air axiales

Il est, dans certains cas, adapté ou
nécessaire d'avoir, a la place du cou-
vercle standard orientable, les prises
d'air dans I'axe du vérin. La position

Cotes d’encombrements [mm] OSP-P16 a P32

de la vis de réglage de I'amortissement Prise d'air D
peut étre choisie comme il est néces-
saire en orientant le couvercle de
4 x 90°. — ) —
Livraison par paire.
Parp R o
S f &
&:} ””’3 - B - Vs de rléglage de
e |'amortissement
:"" — ’ :
= s
¥
Cotes d’encombrements [mm] OSP-P40 a P80
GxH
Bl = 1 oY
= ——- —1d O w 4
—— = .
] ] %
ABW Yis de réglage de |'amor- Prise d'air D
tissement c
Tableau des dimensions [mm]
B (od D E G H BX BW
OSP-P16 14 30 M5 18 M3 9 1,8 10,8
OSP-P25 22 41 G1/8 27 M5 15 2,2 17,5
OSP-P32 25,5 52 G1/4 36 M6 15 2,5 20,5
OSP-P40 28 69 Gl/4 54 M6 15 3 21
OSP-P50 33 87 Gl/4 70 M6 15 - 27
OSP-P63 38 106 G3/8 78 M8 21 - 30
OSP-P80 47 132 G1/2 96 M10 25 - 37,5
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] - Couvercles - Prises d’air unilatérales - OSP-P16

14 Vis de réglage de I'amor-
tissement \F
i
- =1 ‘ ]
w N m
O — [ B > — &) ] w
: — o T u@\ <
< 5 At
@/ 2
BW BW,| OE
B Prise d'air D FG
e
2 O i Q ] fE
©
k] LS ’ i
& G o ) [0 o
FL

Cotes d’encombrement [mm] - Couvercles - Prises d’air unilatérales - OSP-P25

Prise d'air D

EN1
X@[ﬁ
|

—

| ¢ | R ) / x?
2! @ ' @
w I Vis de réglage 'amor-

BW| tissement
B

* Position des prises:1—>1 ou 22
Les orifices non utilisés doivent étre bouchés.

Cotes d’encombrement [mm] - Couvercles - Prises d’air unilatérales - OSP-P32 a P80

OSP-P40 a P80 OSP-P32
¥ Prise d'air D _GxH

) A g t\@ |
2 —— . B

A I

[l = J © |
s

I2 Vise de réglage de I'amor- E

BW tissement c

B

Prises d’air unilatérales

Pour des raisons d'encombrement, de
simplification du montage ou pour des
raisons liées au process, il y a possi-
bilité de placer les deux prises d'air
sur le méme couvercle. L'alimentation
pneumatique s'effectue ici par l'inter-
médiaire de canaux internes (OSP-P25
a P80) ou par I'intermédiaire d'un dis-
tributeur externe adapté (OSP-P16).

Dans ce cas les couvercles ne sont
plus orientables.

NB :

Sur les OSP-P16, avec la prise d'air
unilatérale et le renvoi, on ne peut
utiliser que des capteurs avec cable
et non des capteurs avec connec-
teurs pour des raisons de place.
Les prises d’air sont identiques de
chaque coté du vérin.

Tableau des dimensions [mm]

B c D E G H 1 [ BX |BW |EN EN, [EN, [FA [FB |FC [FE |FG |FL |[FN
OSP-P16 14030 [M5 |18 M3 |9 55 |- 18 (10,8 |3 - - 12,6 126 |4 27 121 |36 |-
0SP-P25 22,0141 |G1/8 |27 M5 [15 (90 |- 2,2 |17,5 |- 36 |39 |- - - - - - -
0OSP-P32 255152 |G1/8 {136 M6 |15 [12,2 |10,5|- 20,5 |- - - - - - - - - 15,2
0SP-P40 28,0169 |G1/8 |54 |M6 |15 12,0 |120]|- 210 |- - - - - - - - - 17,0
OSP-P50 33,0187 [G1/4 |70 M6 [15 (14,5 |14,5]|- 27,0 |- - - - - - - - - 22,0
OSP-P63 38,0106 |G3/8 |78 M8 |21 16,5 |13,5]|- 30,0 |- - - - - - - - - 25,0
OSP-P80 47,0132 |G1/2 |96 |M10 |25 22,0 |17,0]|- 37,5 |- - - - - - - - - 34,5
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Distributeurs 3/2 intégrés
VOE

On peut employer pour commander
de fagon optimale le vérin OSP-P, en
tant que solution préte au raccorde-
ment, des distributeurs intégrées 3/2
a la place du couvercle standard. lls
permettent une installation aisée du
vérin, sachant que des vitesses tres
faibles et uniformes du piston sont
possibles.

Leur emploi est adapté partout ou des
process de fabrication et d'automati-
sation doivent étre commandés de
facon rationelle et immédiate.

Caractéristiques:

e Solution compacte préte au raccorde
ment

e Possibilités de raccordement:
Prise d'air au choix par distributeurs
VOE orientables,
Prise d'air 4 x 90 ° orientable,
Bobine magnétique 4 x 90 ° orien-
table, pilote orientable a 180 °

e Vitesse élevée du piston réalisable
avec 3 échappements d'air maxi

e |nstallation simplifiée

e Pas de connection fastidieuse

e Commande optimale du vérin OSP-P

e Bonne répétabilité de positionne-
ment

e Affichage de I'état par LED sur le
connecteur

e Silencieux limiteurs de débits
intégrés

e Commande auxilliaire manuelle

e Amortissement de fin de course
réglable

e Peut étre rétro-adapté (NB: dans ce
cas la longueur hors tout change!)

Distributeurs 3/2 intégrés VOE pour OSP-P25, P32, P40, P50

Caractéristiques distributeurs 3/2 VOE

Description Distributeur 3/2 NO a rappel ressort
2 (A) 2 (A)

Diagramme EZT\\ TN\I EZT\\ TN\'

1(P) ﬁ(ﬁ) 1(P) é;?f(ﬂ)
Type VOE-25 VOE-32 VOE-40 VOE-50
Commande électrique
Positions P — A ouvert, R fermé
Type Clapet sans recouvrement
Montage intégré au couvercle
Installation position indifférente
Alimentation G 1/8 G1/4 G 3/8 G 3/8
Température -10°C a +b0°C *
Pression 2-8 bar
Tensions 24V DC / 230V AC, 50 Hz
Puissance 2,5W / 6 VA
Fonctionnement 100%
Protection électrique IP 65 DIN 40050

* autres plages de température possibles sur demande
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] - Distributeurs VOE OSP-P25 et P32

Silencieux limiteurs
de débit intégrés dans
le VOE

|levie

8 2 -
H S o qt L/’%@
vi7 Vs Ty LN\
V15
BV
ve 1(P) %12
r"s— | a =
Y I Y >
] R
i e e R
fog D ——
o
Position des e R
silencieux limi- Connecteur orientable a 180° ! @ | ! !
teurs de débit au ‘ Ll |
choix | T
| i+ 44
:
U
*les couvercles sont orientables 4x90°
Tableau des dimensions [mm]
AV BV [C Ccv |DV V1 V2 |Vv3 (v4 |V5 v8 ([v9 |vi0 (vil |v12 (V13 |V14 (V15 (Vlie (V17 (V18 |V19
OSP-P25 115 [37 |41 |47 |G1/8|11 |46 |90,5[22 |30 18,5(32,512,5 (3,3 [18,5[26,5]|20,5(|24 |5 4 14 G1/8
OSP-P32 139 [39,5|52 |58 |[Gl/4|20,5/46 |96 (22 |32 |20,5|34,7 |6 5 20,5132 (26 [32 |7,5 |6 18 G1/4
Cotes d’encombrement [mm] - Distributeurs VOE OSP-P40 et P50
AV
V2 V1
I D ]
i
g = >

Position des
silencieux limiteur.
a débit au choix

Connecteur orientable & 180°

Silencieux limiteurs de débits o
integrés dans le VOE > i
A e 1
HH >
V17 V16 74(9
V15 !
— *les couvercles sont orientables 4x90°
Tableau des dimensions [mm]
AV |BV |C Cv |Dv (V1 V2 |(v3 (v4 |Vv5 |v6 |V7 |v8 |V9 (V10 |v11 |vV12 (V13 |V14 |V15 |V16 |[V17 (V18 |V19
OSP-P40 170148 |69 |[81 |[G3/8|24 |46 (103 (22 |33 |M5 |6,7 (24 |42 8,3 [8,3 |24 (39 |42 |32 |7,5 |6 18 |Gl/4
OSP-P50 190 |48 |87 |82 |[G3/8|24 |46 (102 (22 |33 |M5 |4,5 (24 |42 [12,2|12,2|24 |38 |44 |32 7,5 |6 18 |Gl/4
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Références de commande - Vérins standard

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
@ de piston Course Fixation sur Chariot libre Systemede

10 Indication chariot additionnel mesure linéaire
enmm 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard) 0 | Sans (standard)
16 (5 chiffres) .
1 Avec chariot X | SFI 0,1 mm
25 articulé
Y | SFI 1 mm
32
40 Vi - -
isserie Amortissement
50 0 | Standard 0 | Standard
63 1 | Acier 1 Pneumatique
80 inoxydable rallongé®
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
risesd'air Freins/ cables
0 | Standard 0 | Standard P Fixations
1 | Tand 1 v lente 29 0 | L+R O°=enavant 0 | Standard
andem itesse lente
1 | L+R 90°=enbas 0 | Sans(standard) 1 Avec passage des
i i cablessuruncoté
2 | L+R 180°=enarriere A FreinactifAB
3 | LeR270° —on haut 25-80 Avec passage des
2 o . + =enhnau Y
Prises d'air Joints Chariot inversé 2 | Cablessurles2
. 0 | Standard (NBR) R e R (remvon
0 | StandardO anadar R 0°=enavant 7#16-80 Sans protection
i 1 [ Viton®V o_ i X | desrainures queue|
1 | Axiales 5L 1§0 =enarriere Connexion Duplex d’aronde
s R O°=enavant N
2 |unilatérales @25,32,40,50
(non orientable) 6 | L 270°=enhaut
R 0°=enavant
3 | Gauche standard 0°
Droite axiale 7 | L O°=enavant
- R 90°=enbas . . . (o
4 | Droite standard 0° — Orientation des prises d‘air
Gauche axiale 8 | L 180°=enarriere sur les couvercles
R 90°=enbas
o 70°
A D|str|bute_urs3/2 9 | L 270°=en haut 180°  eh haut
VOE24V= R 0°=enb en arriére
#25,32,40,50 =enbas . i V A
Lor 270 N\ axiale
B | Distributeurs 3/2 A R ?Szosrlavant . en haut 3 =
VOE 230V~/110V= —enarnere 180°
©25,32,40,50 B | L 90°=enbas en arriers ; 2vant
C | Distributeurs 3/2 R 180°=enarriére e ¥ 90°
VOE48V= C | L 270°=enhaut axiale N0 en bas
@25,32,40,50 R 180°=enarriére | enavant
E | Distributeurs 3/2 D | L 0°—enavant 9%" Cote
VOE110V~ R 270°=enhaut en bas droit (R)
#25,32,40,50
E | L 90°=enbas Coté
R 270°=enhaut gauche (L)
F | L180°=enarriere
R 270°=enhaut

D Combinaison joints Viton® avec distributeurs VOE impossible.

2 Combinaison joints en Viton® et graissage vitesse lente sur demande.
3 Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.

Accessoires —a commander séparément

Description Détails, voir
Fixations des couvercles Page 105
Supports intermédiaires Page 106

Rail de fixation Page 118
ProfilésenT Page 119

Rail de connexion Page 120
Connexion Multiplex Page 122
Capteurs magnétiques Pages 123-130
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Caractéristiques

Données de pression en surpression

| Symboles| Unité |

Remarque

Caractéristiques générales

Désignation vérins sans tige
OSP-P
Modele double effet avec amortissement,
pour détection de la position sans contact
Type defixation cf. plansde cotes
Type deraccord filetage
Plage de T °C +10| - autres plages de température
ambiante . °C +40| surdemande
etdufluide
Poids (masse) kg cf.tableau ci-dessous
Position de montage alaverticale, al’horizontale
(piston en haut ou en bas)
Fluide air comprimé filtré, non huilé
(autres fluides sur demande)
Graissage livré graissé avie
(lubrification supplémentaire
par brouillard d‘huile inutile)
option : graisse pour vitesse lente
Tube du vérin Al, anodisé
Entrafneur Al, anodisé
(piston)
x Couvercles Al, anodisé
;g Bandesd’étanchéité acierinoxydable
= | Joints NBR (option : Viton®)
Vis acier galvanisé
option : inoxydable
Bouchons plastique
Racleurs
Plage de pression de service|p,, bar 8
Vitesse max. v m/s 2
Poids (masse) [kg]
Poids (masse) [kgl
Pour O mm de course Par 100 mm de course
OSP-P50LS 3,53 0,566
OSP-P63LS 6,41 0,925
OSP-P80LS 12,46 1,262
Comparaison des tailles
P50 P63 P80

Capteurs de fin de course voir page 123
Fixations et accessoires voir page 101

25

Vérins grandes courses
jusqu’a 41 métres
@ 50-80 mm

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

OSP-P..LS

———1

[s! 15t

Versionsstandard: | [

¢ double effet avec amortissement
defindecourseréglable

e avec piston magnétique pour une
détection de la position sans contact

Versions spéciales :

e \/isserie inoxydable

e Graisse spécialevitesse lente
® Joints Viton®

Options:
o Systéme de mesure de déplacement SFl-plus
e Freinactif AB..




Charges,
forces et couples

La sélection et la conception du vérin
est déterminée par :
e |es charges supplémentaires admises

du fait des efforts et des couples.
e |es capacités d’amortissement

de fin de course. Les parametres
déterminants sont la vitesse de fin de
course en début d’amortissement et la
masse en mouvement.
(Exception: amortissement externe,
par exemple grace a des amortisseurs
de choc hydrauliques).
Le tableau indique les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement léger et sans chocs,
qui ne doivent pas étre dépassées,
méme en fonctionnement dynamique.
Les indications de charge et de couple
se rapportent aux vitesses v < 0,5 m/s.
Les forces de frottement spécifiques a
I'application et dépendant de la charge
doivent étre prises en compte lors de
la détermination de la force active
nécessaire.

Diagramme d’amortissement

En connaissant la masse a amortir,

on déduit la vitesse maximale.

A l'inverse, il est possible de déterminer
a partir de la vitesse, la masse
maximum que le vérin peut amortir.

Il est sage de tenir compte du fait que
la vitesse du piston s’éleve, d’'aprés
I'expérience, a env. 1,5 fois la vitesse
moyenne au moment de I'impact sur
I'amortisseur. C’est cette seule vitesse
a proximité de la fin de course qui
détermine le choix.

M=F .|
La distance | utilisée
pour le calcul des

couples de fléchisse-

ment se rapporte a |'axe
central du vérin linéaire

Vérins Force active | Force active Couples max. Charge max. | Longueur
théorique effective F, Mx |My Mz Fz d'amortisse-

[mm @] a6 bars [N] | a6 bars[N] [Nm] |[Nm] |[Nm] | [N] ment [mm]
OSP-P50LS | 1178 1000 10 |115 |15 [1200 30
OSP-P63LS | 1870 1550 12 1200 |24 |1650 32
OSP-P80LS | 3016 2600 24 360 |48 | 2400 39

g [m/s]k

g 5

= 4

bY 3

R 2

£ NN

8 1 050\\\

S %9

S 05 \\06’0

g5 04 N

aE ,

8E 02 AN

88 o1

£=s

Postion horizontale, pression de travail p = 6 bar

* Dans le cas de vérins avec guidages ou avec freins, prendre en compte la masse du

chariot de guidage ou du frein.

1 2 3 5 10 2030 50 100 200 5001000 [kg]

Masse a amortir *

Si les valeurs limites admises sont dépassées, il faut prévoir des amortisseurs
supplémentaires devant étre disposés dans la zone du centre de gravité de la
masse, ou alors il est possible d’utiliser des amortissements plus
longs pour absorber plus d’énergie dans les fins de course.
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] du vérin standard OSP - P50 LS a PS8OLS

Course

Vérin
Course et encombrement
hors tout A

e | ongueurs de course jusqu’a
41 000 mm au choix par palier

A A
~ = T‘ de 1 mm
[ T t } =R - o
e — g Vérin tandem
B | ,
Course + 2 x A | — Deux chariots sont montés, en sachant
o B que la cote « Z » peut étre choisie
librement (tenir compte de la cote
minimale Z__ ).
e Longueurs de course jusqu'a
41 000 mm au choix par palier de 1 mm
e La course a commander résulte de
I'addition de la course et de
la dimension Z.
* Course
A—\ z z A A noter :
; \ . . ‘ ‘ Le chariot supplémentaire n’est pas équipé
@77777777777777;777;‘ d’aimants afin de prévenir les interférences
¢ > des capteurs de fin de course.
Course + 2xA+7Z . D .
Piston avec aiment
Cotes d’encombrement [mm] -
Chariots pistons OSP-P50LS a PS80OLS
Bw_ ,
LN Raccord d’air D - c -

1 Z ﬁ z I\ N ——
M = =] . g / /
S R ===y} ) A X

= — Y s Y xzz
B GXH= ‘ ‘7 ; _
Vis de réglage d T
I'IZmgr’iie;gsglgneen{3 - E o r—$—0ﬁ$—=:{ z
Remarque : Les couvercles ne sont pas orientables !
Tableau des dimensions [mm]

A B |C D |E G H | J K (M (S [V |X Y Z. |BW [CF |[EN |FB |FH |ZZ
OSP-P50LS |200 (58 |87 |Gl1/4|70 |M6 |15 |39,5|200 (43 |49 (36 (27 |110 [M6 (251 |52 (92,5|10 |76 |77 |10
OSP-P63LS |250 |73 |106 [G3/8(78 |M8 |21 |49,5(256 (54 |63 |50 |34 |140 (M8 |[313 |65 |117 |12 |96 |96 |16
OSP-P80LS |295 (82 132 [G1/2(9% |M10 |25 |57 (348 (67 |80 |52 |36 |190 [M10 (384 [72,5|147 |16,5|122 |122 |20
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Accessoires pour
vérins linéaires

@ 50-80 mm
Supports intermédiaires
El, EIL

OSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

® OSP-P..LS

Remarque relative aux types E1 et E1L
(P50LS a P8OLS) :

Les supports intermédiaires peuvent
également étre montés sur le c6té in-
férieur du vérin. Merci de tenir compte
des écarts de dimension par rapport au
milieu du vérin.

Un support intermédiaire du type E1
(palier fixe) et, en fonction de la course
et de la charge, un support intermé-
diaire supplémentaire E1L (palier
libre) sont nécessaires pour fixer le
vérin Grande Course.

En ce qui concerne la portée admise,
voir le diagramme.

Version inoxydable sur demande.

Distance entre supports admise : OSP - P50LS a P80LS

: :

Y- 1800 [

D63

D 50

N\
N

N

N

200

‘\ T~

e

N

_

™

N

N~

02040608 1

12141618 2 22242628 3 3,2 3,436 kV[m]

Distance k

OSP-P50LS a P8OLS : Types E1, E1L
(fixation par le haut / le bas a I'aide d’alésages traversants)

DQ

I - - - _
a T K
\‘\ \‘\ Zl | O [k <
i fin Ww| w| w -
o el L
DP 3 7717 DK
DM
DN
Tableau des dimensions [mm] OSP-P50LS a P80LS
R U AF DF | DH DK [DM |DN | DO |DP
OSP-P50LS | M6 | 7 48 | 40 71 34 |59 |67 |45 |60
OSP-P63LS | M8 | 9 57 147,5|91 44 |73 |83 |45 |65
OSP-P80OLS | M10 | 11 72 60 111,5(63 |97 |112|55 |80
DQ |[DR (DT |EF |EM EN |EQ |Références |Références
typeE1l type E1L
OSP-P50LS |52 |10 |11 |64 |45 72 |57 |20163FIL |21352FIL
OSP-P63LS |63 |12 |16 |79 |53,5 |89 |69 |20452FIL |21353FIL
OSP-P80OLS |81 |15 (25 |[103 |66 118 |87 |20482FIL [21354FIL
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins grandes courses

Remarque :

L'assemblage et la mise en service du vérin sont effectués sur place par le personnel spécialisé de Parker Origa.

Votre ingénieur-conseil ou votre partenaire commercial responsable de votre région vous donneront toutes les informations

nécessaires et tous les détails relatifs a vos références de commande et a I'installation.

Accessoires acommander séparément

Description Pour de plus amples informations, cf. page
Chariots articulés Page 104

Fixations des couvercles Page 105

Supports intermédiaires Page 28

Chariots inversés (renvois) Page 117

Rail de fixation Page 118

Rail a rainureen T Page 119

Rail de liaison Page 120

Capteurs magnétiques Pages 123-133

Passage de cables Page 126
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Sous toute réserve de modifications techniques

Caractéristiques

Pression donnée parrapport a la pression athmosphérique

| Symbole| Unité | Description

Caractéristiques générales

Description Vérin sans tige
OSP-P
Version Double effet, amorti et équipé pour

détection magnétique

Mode de fixation

Voirdimensions

Raccordementen air

Orificestaraudés

Plage detempératures |T °C -10 - Autrestempératures
ambianteset T °C +80  surdemande
desfluides

Poids (masse) kg Voirtableau ci-dessous

Position de montage

Indifférente

Qualité d'air Air comprimé filtré non huilé
(autres fluides sur demande)
Graissage Livré graissé avie
(lubrification de I'air inutile)
Option: graisse spéciale vitesse lente
Tube Aluminiumanodisé
Attache Aluminium anodisé
(piston)
X Couvercle Aluminium laqué
©
li; Bandesd'étanchéité Acier inoxydable
=  |Joints NBR (Option: Viton®)
Visserie Acier inoxydable
Protections Aluminium anodisé
Racleur Plastique
Plage de pression de service *| p,_ bar 8

* Pression donnée par rapport a la pression athmosphérique

Poids (masse) [kg]

Poids (Masse) [kg]
Pour O mm de course Par 100 mm de course
OSP-P16 0,22 0,1
OSP-P25 0,65 0,197
OSP-P32 1,44 0,354

Comparaison des tailles

P16 P25

Capteurs de fin de course voir page 123

Fixations et accessoires voir page 101
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Vérins pour

salles blanches
¢ 16-32 mm

certifiés selon
DIN EN ISO 14644-1

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Versions standard :

e Double effet avec amortissement de
fin de course réglable

e avec piston magnétique pour une
détection dela position sans contact

e Visserie inoxydable

Versions spéciales :

e Graisse spécialevitesse lente
e Joints Viton®

OSP-P..

! inf

Caractéristiques :

e Compatibilité salles blanches
ISO classe 4 pour v =0,14 m/s
ISO classe 5 pourv_=0,5 m/s

e Pour vitesse lente sans stick-slip
adapté jusqu'a v,,;, = 0,005 m/s

e Courses au choix jusqu'a 1200 mm
(courses supérieures a la demande)

e Unité d'entrailnement sans mainte-
nance

e Gain de place et méme effort dans
les deux directions

e Supporte des efforts importants lors
d'ajonction de guidages externes




Fonctionnement:

Le vérin sans tige ORIGA SYSTEM
PLUS se différencie du vérin sans
tige standard dans sa construc-
tion car le vide est réalisé entre

les bandes d'étanchétié interne et
externe.

Une capacité d'aspiration d'environ.
4 m3/h est nécessaire pour créer la
dépression.

Le maximum des émissions prove-
nant de I'intérieur du vérin dues aux
frottements, y compris le guidage
interne est ainsi récupéré et peut
étre dirigé vers le raccord.

Certification

Le vérin spécialement congu pour
les salles blanches est un développe-
ment de Parker Origa.

Le vérin sans tige ORIGA SYSTEM
PLUS et a été certifié, en tant

que tout premier vérin pour salles
blanches, par I'organisme IPA
(critéres de test selon DIN EN ISO
14644-1).

EEE  Fraunhofer

]
TESTED:
DEVICE

Linearantrieb OSP-P25
Report No. HO 0305-291

IPA Qualification Certificate

[ ——

Description du fonctionnement

Charges, efforts, couples

Mx =F « |
My =F « |
Mz=F - |
Vérins Poussée Couples maxi Charge Amortisse-
effective maxi ment
[mm @] a 6 bar [N] Mx [Nm] [My [Nm] |Mz[Nm] | Fz[N] [mm]
OSP-P16 |78 0,45 4 0,5 120 11
OSP-P25 | 250 1,5 15 3,0 300 17
OSP-P32 |420 3,0 30 5,0 450 20

Les indications de charge et de couple se rapportent aux vitesses v < 0,2 m/s.
Le tableau indique les valeurs maximales admises pour un fonctionnement
régulier et sans a-coups ne doivent pas étre dépassées, méme en fonctionnement

dynamique.
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] du vérin salles blanches

A Course

ol
S 1 LR
Mo ======———— - =
‘ @ 59 ~
|
Course + 2 x A FB 2}
Prise de vide
Diametre intérieur ‘ T
BY Vér. @16 = 4 mm _ s _
Vér. @ 25= 6 mm
Y o Vér.@32=6mm
el hnf il I
- m Of @] »
z ‘ J= /98 T, @ ©
e | == o
% * I B ORRC,
- GxH ‘
W Vis de réglage d'amortissement E
P C
Prise d'air D
ch e NB :
\ i N Les couvercles ne sont pas orientables !
_ - >
m @ >
X
J -
Tableau des dimensions [mm]
A B Cc D E G H | J K M (o} S
OSP-P16 65 14 30 M5 18 M3 9 5,5 69 15 25 31 24
OSP-P25 100 22 41 G1/8 |27 M5 15 9 117 21,5 |33 48,5 |35
OSP-P32 125 255 |52 Gl/4 |36 M6 15 11,5 |[152 28,5 |40 53,6 |38
T v X Y BW BX BY CF EN FB FH GP zz
OSP-P16 29,6 |[16,5 |36 M4 10,8 1,8 28,5 |40 3 30 27,2 25,7 |7
OSP-P25 40,6 |25 65 M5 17,5 (2,2 40,5 b4,5 |3,6 40 39,5 41
OSP-P32 45 27 90 M6 20,5 2,5 47,1 |68,5 |55 52 51,7 |46,2 |10
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Indications de commande vérin simple — vérin pour salles blanches

14 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23|24 25
OSPP | 25 4 7 0 0 1 01100 0 0 0 0 0 0 o|o 0
@ de piston Course Fixationsur Chariot libre Systemede

16 Indication chariot additionnel mesure linéaire
enmm 0|Sans(standard) 0 | Sans (standard) 0 | Sans(standard)

25 (5chiffres)?
32

Visserie Amortissement

1| Inoxydable 0 |Standafd
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
2 | Sallesblanches o | Stondard prisesd’air Freins/ cables

anaar H H
0 [ L+R O°=enavant Fixations 0 | Standard

1 | vitesselente V)

Prises d‘air Joints

7 | Couverclesalles 0 | Standard (NBR)
lanch
blanches 1 | viton®

D Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
2 Course maxi 1200 mm, courses supérieures sur demande.

Accessoires —a commander séparément

0 | Sans(standard)

1

Avec passage des
cablessuruncété

Avec passage des
cablessurles2
cotés

Sans protection
desrainures queue
d’aronde

Description Détails voir
Fixations des couvercles Page 105
Supports intermédiaires Page 106

Rail de fixation Page 118
RailarainureenT Page 119

Rail de liaison Page 120
Passage de cables Pages 123-130
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Sous toute réserve de modifications techniques

Informations sur les directives ATEX

Les vérins pneumatiques sans tige
Parker Origa sont les premiers vérins
qui ont été admis pour la zone EX
dans le groupe d'appareils II,
catégorie 2 GD.

Vous trouverez des informations dé-
taillées sur I'emploi de composants
pneumatiques dans les zones Ex
dans notre prospectus A5PO60F
"directives d'emploi 94/9/CE

(ATEX 95) pour composants pneuma-
tiques.

Caractéristiques techniques (différentes du vérin standard)

Pression donnée parrapport a la pression athmosphérique

Symbole [Unité

Description

Plage de température T °C
ambiante T °C

-10
+60

Fréquence maxi Hz

1 (double course/s) pour le vérin simple
0,5 (1 course/s) pour le vérin avec guidage

Pression maxi P bar

8

Vitesse maxi v m/s

3 (vérinsimple)
2 (vérinavec guidage SLIDELINE et
vérin avec guide BASIC GUIDE)

Fluide

Aircomprimé sans huile, exemptd'eau
etdesaletéselon 1ISO8573-1

Solides:

Classe 7 taille de particule <40 pm
pour le gaz

Teneureneau:

Point de rosée sous pression +3 °C,
classe 4, mais 5 °C au moins en dessous
de latempérature minimale de service

Bruit dB(A)

70

Remarquesurles
matériaux

Matériaux a base d'aluminium:
voir fiche technique des matériaux

Graissage :
Voirfiche technique de sécurité
"Graisse pour guidage"

Bandesenacier:
inoxydables

Vous trouverez toutes les autres indications comme les dimensions, les masses,
les charges admises, les diagrammes d'amortissement et les accessoires dans les
différentes fiches techniques de ce catalogue.

Groupe des appareils Il catégorie 2GD

Vérin sans tige: & 112GDc T4 T135°C-10°C<Ta<+60°C

Taille Plage des courses | Accessoires
OSP-P @ 10 to 80 1- 6000 mm Programme de fixation
BASICGUIDE @ 25 to 40 1- 6000 mm Programme de fixation
SLIDELINE @ 16 to 80 1- 5500 mm Programme de fixation

Vérins standard voir pages 15-24
BASIC GUIDE voir pages 39-45
Guidage SLIDELINE voir pages 49-50

Fixations et accessoires voir pages 101-120
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Vérins sans
tige zone EX

Vérins sans tige
g 10-80 mm
Vérin simple
OSP-P ..ATEX

BASIC GUIDE
g 25-40 mm

BG -..ATEX

Guidage
SLIDELINE
g 16-80 mm

SL -..ATEX




Références de commande - VERIN-ATEX *

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 oo 0
@ de piston Course Fixation sur Chariot libre Systemede

10 Indication chariot additionnel mesure linéaire
enmm 5 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard) 0 | Sans (standard)
16 (5chiffres) ? .
1 | Chariots 2 | Chariotde
25 articulés guidage
32 @16-80 Slideline SL
?16-80
40 - - -
Visserie Amortissement
50
0 | Standard 0 [ Standard
63 -
1 | Inoxydable 1 Pneumatique
80 rallongé?
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
risesd'air Freins cables
* | 6 | ATEXStandard 0 | Standard P Fixatio/ns
1 v | o 0 | L+R O°=enavant 0 | Standard
itesse lente
1 [ L+R 90°=enbas 0 | Sans (standard) 1 Avec passage des
ideli cablessuruncoté
2 | L+R 180°=enarriere 2 leldeelélgr;eSL
: T - ) - Avec passage des
Prises d‘air Joints 3 | L+R270°=en haut Chariot mverse 2 | cablessurles?
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) 4 | L 90°=enbas M | (renvoi) cotés
1 | Axiales 1 | Viton®D R 0°=enavant @16-80 X | Sans protection
— 5 | L 180°=enarriere d’es rainures queue
2 | Unilatérales R 0°=enavant d’aronde
(nonorientable)
6 | L 270°=enhaut
3 | Gauche Standard 0° R 0° =en avant
Droitaxiale 7 | L 0°=enavant . . . .
4 | Droitestandard 0° R 90°=enbas Orientation des prises d‘air
Gauche axiale 8 | L 180°—enarriere sur les couvercles
R 90°=enbas L80° 270°
9 | L 270°=enhaut en olare S haUL
R 0°=enbas 270° N\ v axiale
A | L0°=enavant en haut “/
R 180°=enarriére 180° . o
en arriers . ~>0
B |L 90°=enbas N en avant
R 180°=enarriére axiale B o 0 er?%;s,
C | L 270°=enhaut ‘ en avant
R 180°=enarriere 90° C_ﬁté
D | L 0°=enavant en bas droit (R)
R 270°=enhaut
Coté
E | L 90°=enbas
R 270°=en haut gauche (L)
F | L180°=enarriere
* Référence de commande version R 270°=en haut

BG BASIC GUIDE ATEX en page 45

b Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.

2 Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.

Accessoires —a commander séparément

Description Détails, voir
Fixation des couvercles Page 105
Fixation des couvercles vérins avec SLIDELINE Page 108
Supports intermédiaires Page 106
Supports intermédiaires vérins avec SLIDELINE Page 109

Rail defixation Page 118
RailarainureenT Page 119

Rail de liaison Page 120
Capteurs magnétiques en version ATEX Pages 131-133

36



Caractéristiques Vé r i n S Sa n S t ige

| Symbole| Unité | Description ﬂ 40 mm
Caractéristiques générales
Description Vérin sanstige pour les mouvements
synchronisés endirection opposés pour des mguvements
OSP-P
Type Double effet avec amortissementenfin SynChroneS de sens
de course et détection magnétique Opposes
Guidage de chariot Slideline SL40 OSP-P40-SL-BP
Synchronisation Courroie crantée
Mode de fixation Voir dessins
Plage detempérature | T . °C -10
e °C +60
Poids (masse) kg Voir page 38
Qualité d‘air Aircompriméfiltré non huilé OSP
(autresfluides alademande) —— ORIGA
- - - - — - —— SYSTEM
Graissage Livré graissé avie—Lubrification de PLUS
[‘airinutile
Matériaux
Courroiede Polyuréthane avec tissu de cordes Caractéristiques:
synchronisation d'acier e Déplacement identique absolument
Poulies Aluminium synchrone par synchronisation avec
. courroie crantée
Plage de pression de D bar 6 * Propriétés optimales & vitesse lente
service max o Poussée effective augmentée
Amortissement de |a Tampon en élastomére * Rail de guidage en aluminium
position médiane ano_disé sur r_ail prismatique
Vitesse de v /s 02 o Ple;t;?is S: guidage reglables en
déplacement p q . .
e Racleurs en matiére plastique et
Course maxi mm 500 feutre de gaissage des pistes de
Course unique guidage
Masse admise par kg o5 e Possibilité de regraissage du
chariot de guidage guidage au moyen de graisseurs
intégrés
Couplesadmissurle
chariot de guidage
Couple latéral Mx Nm 25 DOMAINES D‘APPLICATION :
Couple axial My Nm 46 * Fonctionsd‘ouvertureetde
- e fermeture
Coupledetorsion | Mz, Nm 46 e Saisie de piéces—a |'extérieur
Autres indications techniques voir pagina 15-17,19 et 49-50 e Saisiedecorpscreux—al‘intérieur
e Saisie paren dessous de corpsrelati-
vement grands

* Réglage deseffortsdetensionau
moyen de réducteurs de pression

Domaines d‘application

Sous toute réserve de modifications techniques

— < — G ——p
Saisie — par |‘extérieur Saisie — par l‘intérieur
—_— —
5 | ° B
[ j
L1
Saisie par en dessous Ouverture et fermeture de portes

Capteurs de fin de course voir pages 123-130
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Poids (masse) [kg]

Pour O mm de course

Poids (masse) [kgl
Par 100 mm de course

OSP-P40

10,334

2,134

FONCTIONNEMENT :

L‘entralnement linéaire bidirectionnel
OSP-P40-SL-BP est basé sur le vérin
pneumatique sanstige OSP-P40 avec
guidage a patins lisses

SLIDELINE SL40.

Deuxchariots sont montésdans le tube
et I’effort est transmis par I'intermé-
diaire des chariots de guidage.

Le déplacementidentique absolument
synchrone des chariots est obtenu
grace a une courroie crantée disposée
toutautour.

Une prise communed‘aircomprimé
G1/4 aumilieudutube permet lasortie

synchrone depuis le milieu vers chaque
position definde course.

Les pistons sontamenés au milieudu
tube par I‘intermédiaires des prises
dans les couvercles.
L‘amortissement s‘effectue aux po-
sitions definde course par l‘intermé-
diaire d‘amortissements de fin course
réglables dans les couvercles, des
tampons en caoutchouc prennenten
charge I'amortissement au milieu.

Cotes d’encombrement [mm] du vérin

Position intérieure de fin de course

60
40

s 7t it 3 slefr ¢ 348 3 3

»—L—w@

Prise G1/4
orientable a 4x 90° 3

Prise G1/4
1 orientable a 4x 90°
T - T P P ¥ ¥ T P -
+ + <+ + +- 4+ + + + <+ + 4+ <+
150 ‘ Course unique 145 145 Course unique

590 + 2x course

Autres dimensions voir page 15-17, 19 et 49-50

Affectation des raccordements :

Rapprochement des chariots au milieu
— Mettre les raccordements 1 et 3 sous pression

Ecartement des chariots
— Mettre les raccordements 2 sous pression

Références de commande

Description

Type

Référence **

Vérin sans tige pour mouvements synchrones inverses

OSP-P40-SL-BP

21315-course de commande

Remarque de commande : course de commande =2 x la course unique.

** Référence de commande - course de commande en mm (cing chiffres).
Exemple: pour une course de 100 mm indiquer 2x100 mm =200 mm: 21315-00200
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Caractéristiques

Données de pression en surpression

| Symboles| Unité |

Remarque

Caractéristiques générales

Désignation vérins sans tige
OSPP-BG
Modéle double effet avec amortissement,
pour détection de la position sans contact
Type defixation cf. plansde cotes
Type deraccord filetage
Plage detempérature |T . °C -10 | - autres plages de température
ambianteetdu T . °C +80| surdemande
fluide
Poids (masse) kg cf. tableau ci-dessous
Position de montage indifférente
Fluide air comprimé filtré, non huilé
(autres fluides sur demande)
Graissage livré graissé avie
(lubrification supplémentaire par
brouillard d’huileinutile)
Option : graisse pour vitesse lente
Tubedu vérin Al, anodisé
Entrafneur Al, anodisé
(piston)
x| Couvercles Al, laqué par catalysation
;g Bandes d'étanchéité acier inoxydable
< | Joints NBR (option : Viton®)
Vis acier galvanisé
option : inoxydable
Bouchons plastique
Racleurs
Plage de pression de service|p,. bar 8
Poids (masse) [kg]
Poids (masse) [kg]
PourOmmde course Parcourse de 100 mm
OSPP-BG25 1,09 0,22
OSPP-BG32 2,26 0,38
OSPP-BG40 3,52 0,41
Comparaison des tailles
BG25 BG32 BG40

Capteurs magnétiques voir pages 127 a 130
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Guidage a
patins lisses

BASIC GUIDE
g 25 -40 mm

OoSP

TISG?S TEM —
PLUS ﬁ(
OSPP-BG .

Versions standard :

e double effet avec amortissement de
fin de course réglable

e avec piston magnétique pour une
détection de la position sans contact

Versions spéciales :

e Visserie inoxydable

e Graisse spéciale vitesse lente
Joints Viton®

Raccord d’air frontal

Raccord d’air unilatéral
Distributeurs intégrés VOE

e Couvercle avec raccord d'air
orientable & 90° dans les deux sans
e Courses variables jusqu'a 6000 mm



Guidage a
patins lisses
BASIC GUIDE
OSP

Le guidage a patins lisses compact et
robuste pour les charges moyennes

Caractéristiques :

e compact : rail de guidage intégré au
tube du vérin

e robuste : avec racleur et graisseur
pour une longue durée de vie

¢ fonctionnement silencieux

e réglable ultérieurement

e graisseur intégré

e courses variables jusqu’a 6000 mm
(courses plus longues sur demande)

Options :
e version inoxydable sur demande
e distributeurs VOE
e version ATEX
(voir page 35-36)

Accessoires :

e Supports intermédiaires
¢ Fixations du couvercle
e Détecteurs magnétiques

Version

Vérin linéaire pneumatique
OSPP-BG

Systéme d’étanchéité en plastique et éléments
en feutre pour enlever la saleté et lubrifier les
pistes de glissement

Vis de réglage

Sy

Eléments de
guidage en plastique
réglables avec un
bon comportement a
I"'usure

Charges, forces et couples

Caractéristiques techniques

Le tableau indique les valeurs maxi-
males admises en cas de fonction-
nement léger et exempt de chocs a
ne pas dépasser, méme en cas de
fonctionnement dynamique.

* A noter :

la masse du chariot de guidage doit
étre prise en compte dans le dia-
gramme d‘amortissement pour la
masse a amortir.

Mx My Mz Fy Fz

+ + + + <1
Les indications de charge et de couple Mee MY Mz, Py Fz,
se rapportent aux vitesses v < 0,2 m/s. La somme des charges ne doit en
aucun cas dépasser 1.
Couples max. Charge Masse du Basic Guide Masse * | Longueur
[Nm] max. [Nm] [kgl duchariot | d'amor-
a0mmde | Supplément deguidage | tisse-
[kgl ment
course pour 100 mm [mm]
Mx | My | Mz Fy, Fz de course
BG25 | 10 | 28 | 28 590 1,09 0,22 0,29 17
BG32 | 17 | 43 | 43 850 2,26 0,38 0,69 20
BG40 | 39 (110 | 110| 1600 3,562 0,41 1,37 27

Fixations voir page 44
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Vitesse de piston max. admise au début

de 'amortissement

Postion horizontale, pression de travail p = 6 bar

[m/s]

N wWwprO

[SIRY NG I

o © ooo

|
0o N %0
5\\\
N Y
\ \039 \\\
N N
NG <
NN

01 020305 1

Masse a amortir *

* La masse du chariot de guidage doit étre prise en compte.

2 3 5 10 20 30 50 100 2003005001000 [krg]

Si les valeurs limites admises sont dépassées, il faut prévoir des amortisseurs
supplémentaires devant étre disposés dans la zone du centre de gravité de la

masse.

Charge F [N]

Charge F [N]

FIN]
900

Portée admise : BG25, BG32

800

700

600

500

BG25 Cas 2

\
\ BG25 Cas 1
B

400

G32 Cas
G32 Cas 2

—

\

\

300

200

100

FIN]
1700

Distance entre les supports

Portée admise : BG40

1600
1500

1400

1300

//

1200

BG40 Cas

1100
1000

"

os)
N —

G40 Cas

900

800

700

600
500

400

300

200

100

Distance entre les supports

Diagramme d’amortissement

La vitesse admissible au début de
I'amortissement est définie a partir de
la masse déplacée ciblée.

A I'inverse, il est possible de partir de
la vitesse souhaitée pour déterminer
la dimension de vérin nécessaire, en
fonction de la masse.

I convient de tenir compte du fait
que, d’'aprés I'expérience, la vitesse du
piston s‘éléve, au moment de I'impact
sur I'amortissement, a env. 1,5 fois la
vitesse moyenne.

Cette vitesse a proximité de la fin de
course détermine a elle seule le choix
a effectuer.

Supports intermédiaires
(Versions, cf. page 44)

Des supports intermédiaires sont
nécessaires a partir de certaines
longueurs de courses afin de prévenir
des fléchissements et des vibrations
trop élevées de I'actionneur.

Les diagrammes montrent la distance
de support maximale possible en
fonction de la charge.

Les cas de charge 1 et 2 doivent étre
distingués.

Un fléchissement de 0,5 mm max.
entre les supports est admis.

Recommandation :

En cas de vitesse de déplacement
v > 0,5 m/s, la distance entre les
supports ne doit pas dépasser 1 m.

Cas de charge 1 Cas de charge 2
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Vérin Cotes d’encombrement [mm]

Course et encombrement Course + 2 x A
hors tout A A . Course FB
AnT CAmay. | CBrax
e | ongueurs de course jusqu’a BB 'H“Y M
6000 mm au choix par palierde || |————Hh|  frocmm==m=———————- a -
1 mm E H”JJ | ﬁﬁ w
e Courses plus importantes sur £
demande e @
e
1) A E/é
DD 8 T — ﬂ}
o — ¢ e Sk |
oo ] oA i
® i ~ — ,: |
o @ © Hli | 3
La coupe A montre
Cf. Accessoires pour les autres éléments de fixation et options. BG32 et BG40
Vérin tandem Cotes d’encombrement vérin tandem [mm]
Deux chariots sont montés, en sachant
N . * Course
gue la cote « Z » peut étre choisie ;\ 7 7 A
librement (tenir compte de la cote ‘ \
minimale Zmin).
e Disponible dans les tailles @ 25, 32
et 40
e Longueurs de course jusqu’a ‘ Course + 2xA+7Z
6000 mm au choix par palier de
1 mm
e Courses plus importantes sur Cotes d‘encombrements - couvercles — Raccord d’air standard orientable a 4 x 90°
demande BY
¢ La longueur de course a commander BW OSPP-BG25 et BG32

résulte de I'addition de la course et Raccord d'air D
de la cote Z. I Vis de réglage de

C
E
I"amortissement
A noter : AN { / > @ | P
. \ { [a) R

Le chariot supplémentaire est équipé
d’aimants afin de prévenir les com-
mutations multiples des détecteurs

B
> . ,/ !
Lot m‘ B Vis de réglage de GxH
magnéetiques. I"amortissement

EN

- S |

EN

.
Raccord d’air standard . Raccord d'air D
Les couvercles sont orientables a II3W Vie de réelase d OSPP-BG40 - E -
° iy . is de réglage de
4 x 90°. I._a position du raccord d air Famortissement
et de la vis de réglage de I'amortisse- i
L. . a .. I
ment peut ainsi toujours étre choisie = ——Zl o o v
librement. % 2 2 e«
o SN =
I
3 [ ' | =
* Piston avec aiment ' J E =
B Raccord d’airD  /
Vis de réglage de
I’amortissement
Tableau des dimensions [mm]
A B Cc D E G H | K L M (0] Y |Z.,.| AA | BB | BW
BG25 100 22 41 | G1/8 | 27 M5 15 9 17,5 - 32 47 M6 128 | 126 | 108 | 17,5

BG32 125 | 255 | 52 | Gl/4 | 36 M6 15 | 11,5 | 28,5 | 12 40 59 M6 | 170 | 168 | 150 | 20,5

BG40 150 | 28 69 | Gl/4| 54 M6 15 12 | 345] 12 47 72 M6 | 212 | 198 | 178 | 21

BX | BY |CAyuy|CBrax| PP | EC | EE | EN | FA | FB | FF | FQ | FS | FT | GG | ) | zZ

BG25 2,2 40 1,56 | 1,6 40 44 38 3,6 44 60 56 32 24 59,5 43 80 12

BG32 2,5 44 0 2 50 58 48 5,6 56 76 72 | 40,8308 |765| 56 | 120 | 15

BG40 3 54 0 1 70 67 58 7,5 67 89 84 48 36 |925| 60 | 140 | 12
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Cotes d‘encombrements - [mm] - Couvercles — Prises d’air unilatérales
OSPP-BG 25

Vis de réglage de Raccord d’air D

I'amortissement -\
. = oo

z R
vl_L_I i <00 0 1*
= :gT —%ﬁ QE l*ui ::14&:: s
S P i /.‘ & y = | ﬂ ©
E | ’- |
11 Vis de réglage de GxH 2"
o BW |"amortissement
*LL * Position des raccords 1=>1 ou 2=>2,

il est nécessaire d’'obturer le raccord non utilisé !

Cotes d‘encombrements - [mm] - Couvercles — Prises d’air unilatérales
OSPP-BG32 et BG40

OSPP-BG32 OSPP-BG40
[
C E
Raccord d’air D E
11
| ; i ®3
z WY | ——— ) [T ] IR E—— o|w
"/
12 Visderé/laede GxH 7 GxH
BW ["amortissement
B

Cotes d‘encombrements - [mm] - Couvercles - Prises d‘air axiales
OSPP-BG25aBG40

OSPP-BG25 et BG32 OSPP-BG40

Raccord d’air D

m|o
m|o

Vis de réglage de
I"amortissement

@
(&

N
U

BX
c
E
@
\€
) [
E
&
)

=
LI

*L“
Raccord d’air D /

Prises d’air unilatérales

Pour des raisons d’encombrement,

de simplicité de montage pour des
raisons liées au processus, il peut étre
indiqué de positionner les deux
raccords d'air sur le méme cété de
couvercle. L'alimentation en air
s'effectue par le biais de canaux
internes.

Les couvercles ne sont pas orientables
en cas de prises d’air unilatérales.

Prises d’air axiales

Dans certains cas, il est indiqué voir
nécessaire d‘utiliser un raccord d‘air
axiale a la place du couvercle orien-
table standard.

Le pivotement du couvercle a 4 x 90°
permet de sélectionner la position de
vis de réglage d‘amortissement.

Les prises d’air sont identiques de
chaque c6té du vérin.

Tableau des dimensions [mm]

B c D E G H BW EN1 | EN2 FN 11 12
BG25 22 41 G1/8 27 M5 15 175 3,6 3,9 - 9 -
BG32 | 255 52 G1/4 36 M6 15 20,5 - 15,2 122 | 105
BG40 28 69 G1/4 54 M6 15 21 - 17 12 12
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Accessoires pour
vérins linéaire
g 25-40 mm

Fixations des
couvercles

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

pour vérin sans tige
¢ OSPP- BG

Quatre filetages intérieurs destinés a la
fixation du vérin sont positionnés sur
chaque face des couvercles du vérin.
['écartement des trous est carré, de sorte
que la fixation peut étre effectuée au choix
sur le bas, le c6té ou le haut. La position
du raccord d'air peut toujours étre choisie
librement.

Supports intermédiaires

pour vérin linéaire
e OSPP- BG

Remarques relatives au dimensionne-
ment, voir page 41.
Version inoxydable sur demande.

OSPP-BG25 et BG32: Type Al

(Livraison par paire)

I'aide d'alésages traversants)

Matériau :
@ . | Acier galvanisé
N l/
® © x
i () "/ '\ o gu
q —
T b4t =0
Loy —06l .- \ N
Y | < /'
? AB 6" / _ | AC -
DG - AD[ |
OSPP-BG40: Type C1 (Livraison par paire)
Matériau :
Aluminium anodisé
i U
i \= %T-
o = : N7
r @» @3 << ’,'
AB ACV
E | aD
DG
OSPP-BG25 etBG32: Type E1BG
uu
(fixation par le haut / le bas & DQ TW?TVI

i 1]

LI

DO
DP

OSPP-BG25 etBG32: Type D1BG

(Fixation par le bas a I'aide
de 2 vis filetées)

3 g
=i
DO
DP
Tableau des dimensions [mm]
E R ou oM AB AC AD AE AF CL DF DG
BG25 27 M5 5,8 5,5 27 16 22 18 22 2,5 29 39
BG32 36 M5 6,6 5,5 36 18 26 20 30 3 36,5 50
BG40 b4 M6 9 7 30 12,5 24 24 38 - 39 68
Références
DH | DK |DM | DN | DO | DP | DQ | DR | DS | DT | DU |@UU|TypeAl* |TypeCl* |Type E1BG |Type D1BG
BG25| 20 |30,5| 42 |49,5| 36 | 50 | 35 8 57| 15 |36,5| 10 |2010FIL |- 21482FIL | 21483FIL
BG32| 34 (30,5| 49 |555| 36 | 50 |42,5| 8 | 5,7 | 15 |42,5| 10 |3010FIL |- 21487FIL | 21488FIL
BG40| 43 | 34 | 56 | 63 | 45 | 60 | 48 | 10 - 11 | 48 - |- 4010FIL |21510FIL [21511FIL
* = paire
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Références de commande — Vérins avec guidage intégré BASIC GUIDE

1-6 7+8 9 10 11 12 13 14-18 19 20 21 22 23 24 25
OSPPBG| 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0
@ piston Course Fixation sur Protection des
25 Indication chariot cables
32 ?gg?;fres) 0 | Sans(standard) 0 | Standard
40 Avec passage des
1 | cablessuruncdoté
232,40
Version Visserie Amortissement Avec passage des
2 |cablessurles?2
0 | Standard 0 | Standard 0 | Standard cotés @32, 40
1 | Tandem 1 | Inoxydable
* | 6 | ATEXStandard®
Graissage Orientation des
o | standard prises d’air
1 | Vitesselente? 0 |L+RO"=enavant
1 | L+R 90°=enbas
2 | L+R 180°=enarriere
Prises d"air Joints 3 | L+R270°=enhaut Orientation des prises d‘air
0 |Standard 0° 0 | Standard (NBR) 4 | L90°—enbas sur les couvercles
1 | Axiales 1| Vitone® R 0°=enavant 270°
S 5 | L 180°=enarriere 180.? en haut
2 E.lmlate_ral;esbI ) R 0°=en avant . en arriére v
non orientable o0 - e§7hgut axiale
B =enhau
3 | Gauche standard O R 0°=enavant 180° 5
Droite axiale en améri ! N~ .
. N 7 |LO°=enavant ¥ 0
4 | Droitestandard 0 R 90°=en bas — % en avant
Gauche axial o
aucheaxiae 8 [ L 180°=enarriére axiale : A 0° eng%as
A \E/)(i)sériztzj\t/eurs3/2 R 90°=enbas b enavant
= o 90° s
$25,32,40 9 | L 270" ~en haut en bas ] C'?[t?R)
B | Distributeurs 3/2 N rol
VOE 230V~/110V= A L0 =enavant Coté
725.32.40 R 180°=enarriere
32, - gauche (L)
C | Distributeurs 3/2 B | L90°=enbas
VOE 48V = R 180°=enarriére
@25,32,40 C | L 270°=enhaut
E | Distributeurs 3/2 R 180°=enarriére
VOE110V~ D | L O°=enavant
25,32,40 R 270°=en haut
E | L 90°=enbas
R 270°=en haut
F | L180°=enarriere
R 270°=enhaut

* Pour plus d‘information sur la version BASIC GUIDE ATEX voir la page 35

b Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible.
2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
3) Version ATEX avec distributeurs VOE impossible.

Accessoires acommander séparément

Description Pour obtenir des informations complémentaires, voir
Fixations des couvercles Page 44

Supports intermédiaires Page 44

Capteurs magnétiques Page 127
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Guidages mécaniques
OSP-P

Sommaire

Description Page
Vue d’ensemble 47-48
Guidage a patins lisses SLIDELINE 49-51
Guidage a galets POWERSLIDE 53-54
Guidage aluminium a rouleaux croisés 59-61
PROLINE

Guidage a recirculation de billes STARLINE 63-69
Guidage a recirculation de billes KF 71-77
Guidage Heavy Duty HD 79-86
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OSP

— ORIGA
— SYSTEM

PLUS

Systéme modulaire adaptatif

L'Origa System Plus — OSP- offre la
possibilité d'adapter des guidages
différents sur I'entrainement linéaire
pneumatique.

Avantages :

e Réception de charges et de couples
élevés

e Haute précision

e Bonnes propriétés de déplacement

e Egalement possibilité de rétro-
montage

e Position de montage indifférente

Entrainement linéaire pneumatique
OSP-P

Diametre de piston 10 — 80 mm

Voir fiche technique
pages 15-24 (standard)
pages 35-36 (version ATEX)

BASIC GUIDE
Guidage patins lisses intégré pour
des charges moyennes.

Diamétre de piston 25-40 mm

Voir fiche technique
pages 39-45 (standard)
pages 35-36 (version ATEX)

ot
-

Guidages mécaniques

SLIDELINE
Le guidage a patins lisses pour charges moyennes.
En option également avec frein actif/passif. _ ~—

Diametre de piston 16 — 80 mm

Voir
pages 49 a 50 (standard)
pages 35 a 36 (version ATEX)

POWERSLIDE
Le guidage a galets pour charges _
lourdes et conditions difficiles. i m e

Diametre de piston 16 — 50 mm
Voir pages 53 a 57

PROLINE

Le guidage a rouleaux croisés

pour les charges et les vitesses élevées.

En option également avec frein actif/passif.

Diamétre de piston 16 — 50 mm
Voir pages 59 a 61

STARLINE
Guidage a recirculation de billes pour charges
trés élevées et grande précision. —

Diametre de piston 16 — 50 mm
Voir pages 63 a 69

Guidage KF

Le guidage a recirculation de billes
pour charges élevées

et grande précision. -
Mémes dimensions que FESTO DGPL-KF ___ =

Diametre de piston 16 — 50 mm

Voir pages 71 a 77

Guidage HD (heavy duty)

Le guidage a recirculation de billes pour )
charges trés élevées et trés grande précision. : e
Diamétre de piston 25 - 50 mm — ﬁ W i
Voir pages 79 a 86 =
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Version

Pour actionneur linéaire
pneumatique OSP-P

Racleur en
matériau Racleur
synthétique feutregraissé

Chariot de guidage

en aluminium réglables

Chariot de guidage
en aluminium

Graisseur

Plaque de pression
et vis de réglage

Eléments coulissants

En option - frein intégré

prise d’air
Piston avec
garniture de friction

Ressort de rappel

Frein intégré (en option) pour les

OSP-P25 a OSP-P50:

e Actionnement par mise sous pression
¢ Relachement mise a I'air libre et

ressort de rappel

Autres caractéristiques techniques voir
fiches techniques pour entrainements

linéaires OSP-P de page 15.

Charges, efforts et couples

Fy

Caractéristiques techniques :

Le tableau donne les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement régulier et sans a
coups ne devant pas non plus étre
dépassées pour un fonctionnement
dynamique.

Les indications de charges et de

couples se rapportent aux vitesses

v<0,2m/s.

*NB :

La masse du chariot de guidage doit
étre prise en compte pour la masse
en mouvement dans le diagramme

d’amortissement.

Guidage
SLIDELINE

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

SL 16 a 80
pour vérin sans tige
e OSP-P

Caractéristiques :

¢ |ivrable également en version ATEX
(sans frein) (voir fiche technique
P-1.10.020F)

¢ Profilé de guidage en aluminium
anodisé en V

e Eléments coulissants réglables en
plastique — en option avec frein
intégré

e Systeme d’étanchéité avec des
racleurs en plastique et des feutres
graissés pour lubrifier les pistes

e Livrable également en version inoxy-
dable a la demande

e Couses a la demande jusqu’a
5500 mm (courses plus longues a
la demande)

D Seulement pour le frein:
sécher la surface de freinage
— la surface de freinage huilée réduit
la force de retenue
2 Version inoxydable a la demande

pour Couples maxi Charge Forcede Masse de |‘entraine- Masse * Références **
actionneur [Nm] maxi retenue ment avec guidage chariotde SLIDELINE?
[N] maxi [kel guidage Guidage seul sans le
a6 bar [kgl vérin
1
Mx | My | Mz | FyFz [NT? 20 | Supplément sans avec
mmde | pour 100 mm frein frein
course decourse
SL16 OSP-P16| 6 11 11 325 - 0,57 0,22 0,23 20341 -
SL25 OSP-P25| 14 34 34 675 325 1,55 0,39 0,61 20342 20409
SL32 OSP-P32| 29 60 60 925 545 2,98 0,65 0,95 20196 20410
SL40 OSP-P40| 50 110 110 1500 835 4,05 0,78 1,22 20343 20411
SL50 OSP-P50| 77 180 180 2000 1200 6,72 0,97 2,06 20195 20412
SL63 OSP-P63| 120 260 260 2500 - 11,66 1,47 3,32 20853 -
SL80 OSP-P80O| 120 260 260 2500 - 15,71 1,81 3,32 21000 -

** Référence de commande : exemple SLIDELINE sans frein référence 2034 2FIL devient 20342-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)

Actionneurs linéaires voir pages 9-13, version Atex voir pages 35a36

Fixations voir pages 107a115.
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Cotes d’encombrement [mm]

Course + 2 x A

EK

}

Prise d’air frein (en option)

EC
||

Autres éléments de fixation et
options voir accessoires.

FS

EE

EG

- EW| o

: A . Course .
- 4>Z;‘ o
Ny | R ]
g e 3
$ e ——
¥
— T}
£ £
- B << J - —
Prise d’air - JJ -
Frein (en option) DD
EJ .
gl Type SL25 a SL80
A ¢ 4%» L +Th

A Autres informations et

caractéristiques techniques
voir fiches techniques pour

FF

W

Y entrainements linéaires OSP-P

(de page 15)

Type SL16

Tableau des dimensions [mm]

A |B |J |M |Z |AA |BB |DB|DD ED|EE|EG|EJ EW|FF |FT |FS |GG |JJ |ZZ
SL16 |65 (14 |69 |31 |M4 |106|88 |- |30 40130 |- |- |- |22 |48 |55 14 |36 [70 |8
SL25 |100(22 |[117|40,5|M6 162|142 |M5 |60 53139(22(6 |6 |30 |64 |73,5 |20 |50 [120]|12
SL32 |125(25,5(152|49 |M6 [205|185 | M5 |80 62148 13216 |6 |33 |84 (88 (21 |64 [160]|12
SL40 |150(28 |152|55 |M6 240|220 |M5 |100 64|50 |58 |6 |6 |34 |94 [985 (21,578 [200]|12
SL50 |175(33 |200|62 |M6 |284|264 |M5|120 75156 |81 (6 |6 |39 |110|1185(26 |90 [240]|16
SL63 |215(38 |[256|79 |M8|312]292 |- |130 86|66 |- |- |- |46 |152(139 (29 |120(260]|14
SL80 |260(47 |348|96 |M8 |312]292 |- |130 99179 |- 46 |152]165 |29 |120|260|14
Su pports Distance entre supports admise: SL 16, SL 25, SL 32
I I I I I
H L SL 16 1
intermeédiaires N SL 16 cas 2
(versions voir page 109) 2 SL 25 cas 2
ks NN % SL25cas 1
Des supports intermédiaires sont © SL 32 cas 2
nécessaires a partir de certaines ™ S SL32cas 1
longueurs de course pour éviter une N AN S
flexion trop forte et des vibrations de ~ ~— T |
I'actionneur. 1,1 13 15 21 23 25 27 [m]
Les diagrammes montrent la distance Distance de support k
de support maximale possible en ) .
fonction de la charge Distance entre supports admise SL40, SL50, SL63, SL80
[l faut distinguer les cas de charge ) ‘S|‘_4‘0 ‘Ca‘s‘2 HE
let2. ANEIAN SL40cas 1 [ ||
Une flexion de 0,5 mm maxi est L \ St29cas 23
admise entre les supports. o ™ (\ gtgg cas% o
Recommandation : ° NSESEN RN SL&o gg:% N
: < L1
Pour des vitesses v > 0,5 m/s, la ‘\‘ NANERL N SL80 cas B
distance ne doit pas excéder 1 m. Ny = — \5\ .
15 17 2 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39 k[m]
F Distance de support k
S
§§\v 1 L
| -
Cas de charge 2 k




Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins avec guidage patins lisses SLIDELINE

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
@ piston Course Fixation sur Systeme de

" Indication chariot mesure linéaire
enmm 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
25 (5 chiffres)
X | SFI 0,1 mm
32
20 Y | SFI 1mm
Visserie Amortissement]
50
0 | Standard 0 | Standard
63
1 | Inoxydable
80
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
risesd’air i a
0 | Standard 0 | Standard P IEII')?;I:[]ISOGS cables
1 Tand 1 it — 0 | L+R O°=enavant 0 | Standard
andem itesse lente
1 [ L+R 90°=enbas 0 | Sans (standard) Avec passage
B N Slideline SL 1 | des céblessur
2 | L+R 180°=enarriere| | 2 316-80 un coté
i ‘ai i 3 | L+R270°=en haut
Prisesd‘air Joints Slideline avec ) Qégccssls;asgjr
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) 4 |L 9(3 =enbas 3 | freinactif SL-AB les 2 cotés
R 0°=enavant ?25-50
1 | Axiales 1 | Viton®?V o_ s Sans protection
— s Hﬁ? =en ar?ere Slideline X desra’i)nures
2 (Umlate_ralfsbl ) =€enavan 4 | Multibrake SL-MB queued’aronde
non orientable 6 | L 270°=enhaut @ 25-80
3 | Gauchestandard 0° R 0°=enavant
Droite axiale 7 | L 0°=enavant
4 | Droite standard 0° R 90°=enbas Chariot libre additionnel
Gauche axiale 8 | L 180°=enarriere 0 | Sans (standard)
A | Distributeurs 3/2 R 90" =en bas
Istributeurs Chariotd id Slideline SL
VOE 24V = 9 | L 270°—en haut 2 ariot de guidage Slideline
@25,32,40 R 0°=enbas ?16-80
B | Distributeurs 3/2 A | L 0°=enavant 3 Chgriotqeguidage Slideline
VOE230V~/110V= R 180°=enarriére freinactif SL-AB
@25,32,40 B | L90°—enbas @25-50
C | Distributeurs 3/2 R 180°=enarriere 4 | Chariot de guidage Slideline
VOE48V= B Multibrake SL-MB
$25,32,40 C | L 270°=enhaut 2580
R 180°=enarriere
E \[/)Cl)sérllbluéevurs3/2 D | L 0°=enavant M | Chariot de guidage Slideline
- R 270°=en haut Multibrake SL-MB
825,32,40 (sans fonction de freinage)
E [ L 90°=enbas @25-80

R 270°=en haut

F | L180°=enarriére
R 270°=en haut

axiale

Orientation des prises d‘air
sur les couvercles

A

A en avant
90°
en bas

Coté

o

gauche (L)

b Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.
2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
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axiale

\\ o
en avant

90°
en bas
Céte

droit (R)
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Sous toute réserve de modifications techniques

Version

Pour actionneur linéaire
pneumatique

Plateau de guidage

Boitier de
protection avec
Galets graisseur

Rail en acier
Pites en V traité

Charges, efforts et couples

Exemple: PS 25/35

Largeur du
chariot de guidage
(35 mm)

Taille de
> I'entrainement

OSP-P25

Caractéristiques techniques :

Le tableau indique les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement léger et sans a coups
ne devant pas non plus étre dépassées
pour un fonctionnement dynamique.

Autres caractéristiques techniques voir
fiches techniques pour entrainements
linéaires OSP-P (de page 15)

*NB :
La masse du chariot de guidage doit
étre prise en compte dans le dia-
gramme d'amortissement pour la
masse en mouvement.

Guidage
a galets
POWERSLIDE

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

PS 16 a 50
pour vérin sans tige
e OSP-P

Caractéristiques :

e Chariot de guidage en aluminium
anodisé avec galets réglables sur
roulement a double rangées de billes

e Profilé de guidage trempé en acier

e Plusieurs tailles de guidage peuvent
étre combinées avec le méme
actionneur

e Version inoxydable livrable a la
demande

e Vitesse maxi v=3 m/s

® Robuste cache de rouleaux avec
racleur et graisseur

e Courses variables jusqu'a 3500 mm
(courses supérieures a la demande)

pour Couples maxi Charge Masse de I‘entrainement Masse * Références **
actionneur [Nm] maxi avec guidage Chariotde POWERSLIDE
[N] [kel guidage Guidage seul
Mx My Mz Fy, Fz bei 0 mm Zuschlag pro kel sans levérin V
Hub 100 mm Hub
PS 16/25 OSP-P16 14 45 45 1400 0.93 0,24 0,7 20285
PS 25/25 OSP-P25 14 63 63 1400 1,5 0,4 0,7 20015
PS 25/35 OSP-P25 20 70 70 1400 1,7 0,4 0,8 20016
PS 25/44 OSP-P25 65 175 175 3000 2,6 0,5 1,5 20017
PS 32/35 OSP-P32 20 70 70 1400 2,6 0,6 0,8 20286
PS 32/44 OSP-P32 65 175 175 3000 3,4 0,7 1,5 20287
PS 40/44 OSP-P40 65 175 175 3000 4,6 1,1 1,5 20033
PS 40/60 OSP-P40 90 250 250 3000 6 1,3 2,2 20034
PS 50/60 OSP-P50 90 250 250 3000 7,6 1,4 2,3 20288
PS 50/76 OSP-P50 140 350 350 4000 11,5 1,8 4,9 20289

Version inoxydable a la demande (les charges et les couples maxi se réduisent de 25%)
** Référence de commande : exemple PS25/25 référence 2001 5FIL devient 20015-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)

Actionneurs linéaires voir pages9a 13
Fixations pages 1072115
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Cotes d’encombrement [mm]

Course + 2 x A

- A -l Course - - FF _
CcC
s | o
e R R Y | Y
£ EZZZZZZZISZZZZSiIE35 o \ N A
- e -t 3
I P - Y : L
oy hug
=y - e ol '
—— B —— L —gt
Trous oblongs Z x EF profondeur
oo ® =
#@ 006 @ 5
Tableau des dimensions [mm]
A B Y4 AA BB CcC CF EE EF EG FF FS FT GG |JJ
PS 16/25 |65 14 |4xM6 [120 |65 47 80 49 12 35 80 21 64 64 |100
PS 25/25 (100 |22 |[6xM6 |145 |90 47 79,5 |53 11 39 80 20 73,5 |64 [125
PS 25/35 | 100 |22 |6xM6 |156 100 |57 89,5 (52,5 |12,5 [37,5 |95 21,5 |73 80 |[140
PS 25/44 |100 |22 |[6xM8 |190 118 |73 100 58 15 39 116 |26 78,5 96 164
PS 32/35 |125 |[25,5|6xM6 |156 100 |57 955 |58,5 (12,5 |43,5 |95 21,5 |84,5 (80 [140
PS 32/44 |125 |25,5[(6xM8 |190 118 |73 107 64 15 45 116 |26 90 96 164
PS 40/44 |150 |28 |6xM8 |[190 118 |73 112,5 |75 15 56 116 |26 109,5(96 164
PS 40/60 |150 |28 |[6xM8 |240 167 |89 1225 |74 17 54 135 (28,5 [108,5|115 |216
PS 50/60 |175 |33 |6xM8 [240 167 |89 130,5 |81 17 61 135 |28,5 |123,5/115 |216
PS 50/76 |175 |33 |[6xM10|280 178 119 155,5 |93 20 64 185 |39 135,5|160 |250
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Sous toute réserve de modifications techniques

Supports

FIN]
Distance entre supports admise : PS 16/25, PS 25/25, PS 25/35, PS 25/44 . y §m =
S 1625 cas 1 intermédiaires
2500 \ \ PS 16/25 cas 2 (versions voir accessoires)
PS 25/25 cas 1
N 2000 PS 25/25 cas 2 Des supports intermédiaires sont
2 1500 \ )C PS 25/35 cas 1 nécessaires a partir de certaines
5 X PS 25/35 cas 2 longueurs de course pour éviter une
S ‘( C PS 25/44 cas 1 g pour )
S 4000 flexion trop forte et des vibrations de
\ \ PS 25/44 cas 2 [
] I'actionneur.
500 s . Les diagrammes montrent la distance
, \\\\=~ maximale de support en fonction de la
charge.
A T A T AT 4 [11]| .
S 66 66 oS - = & - F 2 2 d N Il faut distiguer entre les cas de charge
Distance de support k 1et?2.
Une flexion de 0,5 mm maxi est
admise entre les supports.
Recommandation :
FIN] Dist . < admise : PS 32/35. PS 32/44 La distance de support ne doit pas
3000 istance entre supports admise : ' dépasser 1m pour des vitesses de
déplacement v > 0,5 m/s.
2500
\ \\ PS 32/35 cas 1
2000
W \ \ PS 32/35 cas 2
& 1500 \ N\ PS 32/44 cas 1
= 00 \\ g PS 32/44 cas 2
A
500 ‘§
\\~
0 T T T f
2858225222222 23583 eKm
Distance de support k Cas de charge 1 Cas de charge 2
F [N
(NI Distance entre supports admise : PS 40/44, PS 40/60
3000
2500 \
\\\ PS 40/44 cas 1
2000 PS 40/44 cas 2
w \
o \ \ PS 40/60 cas 1
5 1500 \ PS 40/60 cas 2
S
1000 ‘\
500 <\ ™~
-~
\\
S~
0 ‘
2858325232222 58¢ 3k
Distance de support k
Autres éléments de fixation et options
FINI Distance entre supports admise : PS 50/60, PS 50/76 voir de page 101.
4000
L]
\ |_1PS 50/60 cas 1
3000 | L PS 50/60 cas 2
2500 NN\ PS 50/76 cas 1
gﬂ \\Y PS 50/76 cas 2
© 2000
g \EBN
1500 \< \E\
1000 N \\E\
500 \§\ S
N T —
0 T
N©O OO mAOYNeN® 0O Aaax oo~ ok[m]
O 00O » v m ™ v - v + AN N NN N NN NN

Distance de support k
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Durée devie

Le calcul de la durée de vie
s'effectue en deux étapes:

e Détermination du facteur de
charge L, a partir des charges
apparaissant

e Calcul de la durée de vie en km

Graissage

Un graissage permanent et suffisant
des rouleaux est nécessaire pour
pouvoir atteindre la durée de vie
maximale.

Il ne faut utiliser que des graisses
de haute qualité a base de savon de
lithium.

Les délais de graissage dépendent trés
fortement des conditions ambiantes
(température, vitesse de déplacement,
qualité de graisse) et doivent de ce fait
étre vérifiés au cas par cas.

1. Calcul du facteur de charge L,

Mx My Mz Fy Fz
L= + + + +
Mx My Mz Fy Fz

max max max max

L, ne doit pas dépasser la valeur 1 en cas de charge combinée

2. Calcul de la durée de vie

106
e pour PS 16/25, PS 25/25, PS 25/35, durée de vie [km] = (|-F+—0,02)3
et PS 32/35
314

e pour PS 25/44, PS 32/44, PS 40/44, durée de vie [km] =

3
PS 40/60 et PS 50/60: (L, +0,015)

680

e pour PS 50/76: -
(L. + 0,015)*

durée de vie [km] =
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins avec guidage a galets POWERSLIDE

b Combinaison joints Viton® avec distributeurs VOE impossible.

2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
3'Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.

57

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
@ piston Course Fixation sur Systéme de
16 Indication chariot mesure linéaire
enmm 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
25 (5 chiffres)
X | SFI 0,1 mm
32
40 Y | SFI 1mm
Visserie Amortissement
>0 0 | Standard 0 | Standard
1 | Inoxydable 1 Pneumatique
rallongé
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
0 | Standard o | standard prisesd’air Il:zlrfg’gi)/n cables
1 | Tand 1y : o 0 | L+R O°=enavant 0 | Standard
andem itesse lente
1 [L+R 90°=enbas 0 | Sans (standard) 1 Avec passage des
i cablessuruncoté
2 | L+R 180°=enarriére E PSXX/25 Powerslide
3 | Lr270 ot ?16,25 Avec passage des
X A . + °=enhau a
Prisesd‘air Joints PSXX/35 Powerslide 2 | cablessurles2
4 [ L 90°=enbas F cotés
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) o 325,32
- - R 0°=enavant Sans protection
1 | Axiales 1| Viton®V 5 | L 180°=enarricre & PSXX/44 Powerslide X ggs rai(r;uresqueue
2 | Unilatérales R 0°=enavant @25,32,40 aronde
(non orientable) 6 | L 270°=enhaut 4y | PSX60 Poveerslide
3 | Gauchestandard 0° R 0°=enavant @40,50
Drotteaxiale 7 | L 0°=enavant PSXX/76 Powerslide
4 | Droite standard 0° R 90°=en bas | 750
Gauche axiale 8 [ L 180°=enarriére
o R 90°=enbas
A | Distributeurs 3/2
VOE24V= 9 |L 270°=enhaut Chariot libre additionnel
#25,32,40 R 0°=enbas
B | Distributeurs 3/2 A [ L O°=enavant O | Sans (standard)
VOE230V~/110V= R 180°=enarriere E | Chariotdeguidage
25,32,40 i
2 B |L 90" —enbas Powerslide PSXX/25
C | Distributeurs 3/2 R 180°=enarriére ?16,25
VOE48V= R R
$25,32,40 C | L 270°=enhaut F | Chariot de guidage
— R 180°=en arriére Powerslide PSXX/35
E | Distributeurs 3/2
VOE 110V~ D | L O°=enavant 825,32
@25,32,40 R 270°=en haut G | Chariot de guidage
E | L 90°=enbas Powerslide PSXX/44
R 270°=en haut ?25,32,40
F |L180°=enarriére H | Chariot de guidage
Orientation des prises d‘air R 270°=en haut Powerslide PSXX/60
sur les couvercles @340, 50
270° I | Chariot de guidage
180fj en haut Powerslide PSXX/76
en arriere
27hO°t AN v axiale p50
180° en nau " &
en arriere
LN A ol
- ‘ en avant
axiale 90°
i en bas
‘ en avant
90° Coté
en bas droit (R)
Coté
gauche (L)



58




Sous toute réserve de modifications techniques

Version

Pour actionneur linéaire
pneumatique

Chariot de guidage en

Couvercle de racleur aluminium

Racleur latéral en
feutre

Corps de rail en
aluminium p.

Chausse de
rouleaux en
A aluminium

Rouleaux a roulement

a aiguilles a disposition

croisée

Racleur plastique

Pistes rectifiées et

calibrées Buchons de recouvrement en
plastique

Caractéristiques techniques :

On trouvera les charges maximales
admises dans le tableau ci-dessous.

Si plusieurs efforts et couples agissent
simultanément sur le guidage,
I'équation suivante doit étre remplie:

Mx My Mz Fy Fz
+ + + +
Mx My . Mz Yo Fz.

'max max max

<1

La somme des charges ne doit en aucun cas devenir > 1
La durée de vie s'éléve a 8000 km pour un facteur de charge <1

Le tableau indique les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement léger et sans a coups
ne devant pas non plus étre dépassées
dans la plage dynamique.

En option — frein intégré

Ressort de rappel

Plaque support pour ressort de rappel

Charges, efforts et couples

Guidage a
rouleaux
Croiseés
PROLINE

PL 16 a 50
pour vérin sans tige
e OSP-P

Caractéristiques :

e Haute précision

o Vitesse élevée (10 m/s)

e Qualité de roulement élevée
— roulement régulier

e Systeme de racleur intégré

e Lubrifié a vie

e Faibles dimensions d'encombrement
— compatible pour le guidage a patins
lisses Slideline

e Course a demande
jusqu'a 3750 mm

Frein intégré (en option)

pour les OSP-P25 a OSP-P50:

e Actionnement par mise sous pression

e Relachement par mise a l'air libre et
ressort de rappel

*NB :
La masse du chariot du guidage doit
étre prise en compte dans le dia-
gramme d'amortissement pour la
masse en mouvement.

pour Couples maxi Charges Effortde Masse de l‘entraine- Masse * Références **
actionneur [Nm] maxi maintien ment avec guidage chariotde PROLINE
[N] maxi [kel guidage Guidage seul sans le vérin
Mx My Mz Fy, Fz potJ,{l]Gll)aar a0 Supplément kel sans avec
mmde | pour 100 mm frein frein
course de course
PL16 | OSP-P16 8 12 12 542 - 0,55 0,19 0,24 20855 -
PL25 | OSP-P25| 16 39 39 857 alademande | 1,65 0,40 0,75 20856 20860
PL32 | OSP-P32| 29 73 73 1171 alademande | 3,24 0,62 1,18 20857 20861
PL40 | OSP-P40| 57 158 | 158 2074 alademande | 4,35 0,70 1,70 20858 20862
PL50 | OSP-P50| 111 | 249 | 249 3111 alademande | 7,03 0,95 2,50 20859 20863

'Seulement pour le frein : Surface de frein séche - une surface de freinage huilée réduit la force de retenue.
** Référence de commande : exemple PROLINE D16 mm, référence 20855FIL devient 20855-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)

Actionneurs linéaires voir pages9a 13
Fixations voir pages107a115
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Cotes d’encombrement [mm] OSP-P PL16, PL25, PL32, PL40, PL50

Course + 2xA

A - Course
N -Zv< ‘
] I
S 0 j o
—o | 7
L @ ‘ @ |
B J
JJ
‘ oD
EJ /
DB x nn
‘B EL | |
& oF & @
= JE ————— g — - —9——o— —gef—
¢ & & @b & /
BB
— = Type PL25 a PL50 Type PL16
Tableau des dimensions [mm] OSP-P PL16,PL25, PL32, PL40, PL50
A B J M Y4 AA (BB (DB (DD |CF |EC |EE |EG |EJ |EK |EL |FF FS |[FT GG |J |z2zZ
PL16 |65 (14 [69 (31 |[M4 [98 |88 |- 30 [55 |23 |40 |30 |- - - 48 |17 |55 36 [70 |8
PL25 [100 (22 |117 [40,5({M6 |154|144 M5 |60 |[72,5(32,5(53 |39 |22 |6 6 64 (23 |73,5 |50 [120]|12
PL32 |125 [25,5(152 |49 |M6 |[197 (187 [M5 |80 (91 |42 |62 |48 (32 |6 6 84 |25 |88 64 16012
PL40 |150 [28 [152 [55 |M6 [232 222 [M5 |100 (102 |47 [64 [50,5/58 |6 6 94 123,5/98,56 |78 [200]12
PL50 |175 (33 (200 |62 [M6 |[276 |266 [M5 |120 (117 |63 |75 |57 (81 |6 6 110 (29 |118,5|90 |240(16
Supports
intermédiaires Recommandation
(versions voir pages 107-115) Pour des vitesses v > 0,5 m/s, la
Des supports intermédiaires sont distance entre deux supports ne doit
nécessaires & partir de certaines lon- pas excéder 1 m.
gueurs de course pour éviter un flexion
forte et des vibrations de I'actionneur. Distance entre supports admise PL16, PL25, PL32, PL40 et PL50
Les diagrammes indiquent la distance
maximale de support en fonction de N A
la charge. Il faut distinguer entre les 4000 ‘ ‘ ‘
cas de charge 1 et 2. Une flexion de PL50 cas 1
0,5 mm maxi est admise entre les 3500 \ \ PL50 cas 2
supports. \ PL40 cas 1
w00 \ PL40 cas 2
Cas de charge 1 Cas de charge 2 —_ PL32cas 1
=] . PL32 cas 2
L 2500 \ PL25 cas 1
go \ “/( PL25 cas 2
© 2000 PL16 cas 1
© \ %(% PL16 cas 2
1500 \ (
1000 \ \ Sz? \
500 \\\@ Y\\\\
. \\ _\§§\\
01 04 07 10 13 16 19 22 25 28 31 [m]
Distance support k [m]
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins avec guidage a rouleaux PROLINE

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
@ piston Course Fixation sur Systéme de

16 Indication en chariot mesure linéaire
P mm 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
(5 chiffres) X | SFI 0.1mm
32
Y | SFI 1mm
40
50 Visserie Amortissement
0 | Standard O | Standard
1 Pneumatique
rallongé?®
Version Graissage Orientation des Guidages/ Protection des
. b A
Freins/
0 | Standard 0 | Standard prlseSd air Fixations cables
B and it lonte 29 0 | L+R O°=enavant 0 | Standard
andem itesse lente S tandard
1 [ L+R 90°=enbas 0 | Sans (standard) Avec passage
) Proline PL 1 | descablessur
2 | L+R 180°=enarriere 6 @T;:O un coté
Prises d‘air Joints 3 | L+R270%=enhaut Proline avec Avec passage
4 | L 90°=enbas 7 | freinactif PL-AB 2 | descables sur
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) R 0°=enavant 325.50 les 2 cotés
1 | Axiales 1| Viton®" o_ . Sans protection
— & Iﬁ é%ge;i?l:nr?ere Proline X | desrainures
2 Unilatérales 8 | Multibrake PL-MB queued’aronde
(non orientable) 6 | L 270°=en haut @25-50
3 | Gauchestandard 0° R 0°=enavant
Droite axiale 7 | L0O°=enavant
: B R 90°=enbas
4 | Droitestandard 0 ; ” Chariot libre additionnel
Gauche axiale 8 | L 180°=enarriére
— R 90°=enbas 0 | Sans(standard)
A | Distributeurs 3/2 N
VOE24V= 9 | L 270°=enhaut 6 | Chariotdeguidage
@25,32,40 R 0°=enbas Proline PL
B | Distributeurs 3/2 A |LO0°=enavant 16-50
VOE230V~/110V= R 180°=enarriere 7 | Chariot de guidage
@25,32,40 B | L 90°=enbas Proline frein actif PL-AB
C | Distributeurs 3/2 R 180°=enarriere @25-50
VOE48V= o R K
025.32.40 ig| L 270" =enhaut 8 | Chariot de guidage
il R 180°=enarriere Proline Multibrake PL-MB
E | Distributeurs 3/2 D | L 0°=enavant @25-50
VOE 110V~ R 270°=en haut
@25,32,40 N | Chariot de guidage
E [ L 90°=enbas Proline Multibrake PL-MB
R 270°=en haut (sans lafonction de freinage)
@25-50
F | L180°=enarriére

Orientation des prises d‘air
sur les couvercles

R 270°=en haut

270°
180_“’ en haut
en arriere
270° N v axiale
180° en haut S 4
en arriére
X .o~ o
. ‘ en avant
axiale > 90°
"% 0° en bas
A en avant
9%" Coté
en bas droit (R) L Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible.
Coté . . . - .
gauche (L) 2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.

3 Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.
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Sous toute réserve de modifications techniques

Version

Pour actionneur linéaire
pneumatique

Graisse
raisseur Chariot de guidage

en aluminium

Racleur
intégré

Chariot
Rail de guidage

réctifié et trempé

en acier

Charges, efforts et couples

Fy

Caractéristiques techniques :

On trouvera les charges maximales
admises dans le tableau ci-dessous.

Si plusieurs efforts et couples agissent
simultané sur le guidage, I'équation
suivante doit étre remplie:

Mx My Mz Fy Fz
+ + + +
Mx My Mz FY.m FZ

max max max

<1

max

La somme des charges ne doit en aucun
cas devenir > 1

Le tableau indique les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement léger et sans a coups
ne devant pas non plus étre dépassées
dans la plage dynamique.

Guidage a
recirculation
de billes
STARLINE

OoOSP

STL 16 a 50
pour vérin sans tige
OSP-P

Caractéristiques :

¢ Rail de guidage rectifié et trempé en
acier

e Pour des trés hautes charges dans
toutes les directions

e Haute précision

e Racleur intégré

e Graisseur pour le regraissage

e Courses a la demande jusqu'a
3700 mm

e Chariot de guidage en aluminium
anodisé avec les mémes dimensions
de raccordement que les guidages
OSP SLIDELINE et PROLINE

* Méme hauteur d'encombrement
(STL16 - 32) comme les guidages
OSP SLIDELINE et PROLINE

e \itesse maximale
STL16:v=3m/s
STL25a50:v=5m/s

*NB :

La masse du chariot de guidage doit
étre prise en compte dans le
diagramme d'amortissement pour la
masse en mouvement.

pour Couples maxi Charge maxi Masse de I‘entrainement Masse* Références **

action- [Nm] [N] avec guidage Chariot de STARLINE

neur [kgl guidage guidage seul

Mx My Mz Fy Fz 20mmde | Supplément kel sans le vérin

course pour 100 mmde
course

STL16 OSP-P16 15 30 30 1000 1000 0,598 0,210 0,268 21111
STL 25 0OSP-P25 50 110 110 3100 3100 1,733 0,369 0,835 21112
STL32 OSP-P32 62 160 160 3100 3100 2,934 0,526 1,181 21113
STL40 OSP-P40 150 400 400 4000 7500 4,452 0,701 1,901 21114
STL50 OSP-P50 210 580 580 4000 7500 7,361 0,936 2,880 21115

** Référence de commande : exemple STARLINE21111FILdevient21111-01000, 1000 étant lacourse du vérin (autre course a préciser)

Actionneurs linéaires voir pages9a 13
Fixations voir pages 107a115
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Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL16 a STL50

Course+2xA

Course

st —— o -
S Femtdooas T r — N
AR ©| @
| = OBt
| | |
B J B M
CF
AA
BB
4 JJ -
DD DD
al ‘* © ¢ I © i & &
Lo | ° o o i
i) - ——— —So—-——@ —-+{-- o 3 W I
ﬁrm&iﬁ&# = ‘ Jo o | o o
l T
Type STL25 a PL50 Type STL16
Tableau des dimensions [mm] OSP-P STL16a STL50
A B J M Z |AA BB |CF DD |[EC EE EG |FF FS |[FT GG (JJ Zz
STL16 (65 (14 |69 (31 |M4 |93 90 |55 |30 |15 |40 |24,6 |48 18 |55 36 (70 |8
STL25 |100 (22 (117 |40,5|M6 |146,6|144 (72,5 |60 |15 |53 |36,2 |64 23,2173,5 |50 |120 |12
STL32 (125 [25,5 152 (49 M6 |186,6(184 |91 80 15 62 42,2 184 26,2 (88 64 |160 |12
STL40 |150 (28 |152 |55 |M6 [231 |226 |102 |100 |20 |72 |51,6 |94 28,5|106,5 |78 |200 |12
STL50 [175 |33 |200 |62 |M6 |270,9|266 [117 |120 |23 |85 62,3 |110 |[32,5(128,5 |90 |240 |16

64




Sous toute réserve de modifications techniques

Distance entre supports admise STL16 a STL50

Cas de charge 1 — Chariot en haut

FIN]
8000

7500

7000 \
6500 \ \
|\

1=08P-P STL 16

2=0SP-PSTL25 ||

3 =0SP-P STL 32

4=0SP-PSTL40 | |

5= 0SP-P STL 50

6000 \ \
5500 \
5000

4500 \

L

4000 \

Charges F

\

3500

T
//

3000

\ \

2500 \
2000

-
Ve

1

1500 \

5

4 AN

\//
/

1000 M

//

N
500 AN

[/

0

0,1 0,4 0,7 1,0 1,3 1,6 1,9

Distance supports k

N
—~—

2,5 2,8

3,1 [m]

Supports

intermédiaires
(Versions voir pages 106-107)

Des supports intermédiaires sont
nécessaires a partir de certaines lon-
gueurs de course pour éviter une forte
flexion et des vibrations de I'action-
neur. Les diagrammes montrent la dis-
tance maximale de support en fonction
de la charge. |l faut distinguer entre
les cas de charge 1 et 2. Une flexion
de 0,5 mm maxi est admise entre les
supports.

Distance entre supports admise STL16 a STL50

Cas de charge 1
Chariot en haut

Cas de charge 2
Chariot latéral

Cas de charge 2 — Chariot latéral
FIN]
8000

7500

7000

6500

6000

5500

1 =0SP-P STL 16
2 =0SP-P STL 25
3 =0SP-PSTL 32
4 = 0SP-P STL 40
5=0SP-P STL 50

5000

4500

4000

Charges F

3500 \\
3000 \

2500 \ \ \\\

1500

2000 \ \ \
\

1000 \ \2 \\\

500 1 ~

0 \\ §$

0,1 0,4 0,7 1,0 1,3 1,6 1,9

Distance supports k

2,2

2,5 2,8

3,1 [m]
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Recommandation

La distance de support ne doit pas
dépasser 1 m pour des vitesses de dé-
placement v > 0,5 m/s.




Butées variables Butées variables VS16 a VS50
La butée réglabe de type VS sert a la

limitation simple de course. Il peut Figure avec deux butées réglables
étre rétro-équipé et est réglable sur
I'ensemble de la plage de la course.
Deux types d'amortisseurs sont
proposés pour chaque diametre de
vérin (voir choix d'amortisseurs).

Le montage de supports intermédiaires
et de capteurs de fin de course est
aussi possible du coté de la butée
réglabe.

Deux butées réglabes peuvent égale-
ment étre montés en fonction de

Amortisseur avec

|'application. butoir souple en
plastique
Butée compléte avec
pieces de fixation
Support d'amortisseur complet avec
pieces de fixation — sans amortisseur

Choix des amortisseurs de Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse

pour OSP-STL16
chocs
L'amortisseur correspondant peut étre [m/s]
sélectionné dans les diagrammes en 2.0
fonction de la masse et de la vitesse
des amortisseurs correspondants.
La masse du chariot de guidage doit
étre prise en compte lors de la 1,5 I'\\
sélection de I'amortisseur. 7\

/
// \\

%10 — ™

E - Type SAL0 o~

g N

3 L

> 05 —  Type SA10S -

-’/
, 0

Ces valeurs sont valides pour une 0,1 0,2 03 04 05 07 1 2 3 4 56 8 10 [kqg]
poussée effective de 78 N (6 bar) Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse
pour OSP-STL25

[m/s]
3
25 N
T\
71\
/
2 /
7 N\
4
P
v 15 -
£ —] N
— N
Q
(%2}
E) 1 \\;
= Type SA12 /I\\
g
05 Type SA12S T
Ces valeurs sont valides pour une 0
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 50 70 100 [kg]

poussé effective de 250 N (6 bar)
Masse
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Sous toute réserve de modifications techniques

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse

pour OSP-STL32

[m/s]
5
45
—
4 /, “\
3,5
N\
3 \
g o
E 25
@ N
(2]
H 2
= Type SA14
T w4
e
1 s
Type SA14S ~
0,5
0
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 4050 70 100 [kg]
Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse
pour OSP-STL40

[m/s]

5

45 N

4 /

3,5 \

3 Z \

25

.4

N

Vitesse [m/s]
N

1,5 \
’ Type SA20 P

N\

1 N

Type SA20S N

01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200 500 1000 [kg]

Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse
pour OSP-STL50

[m/s] |
5
45
4
35
3 A
= AN\
~ r \\
E 25 N\
a3
g -
>
5 NC
1 Type SAI25 1S
N
05 Type SAI25S [T~~~
0 1T -
01 0203 0507 1 2 345 7 10 2030 5070100 200300 500 1000 [kg]
Masse
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Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 420 N (6 bar)

Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 640 N (6 bar)

Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 1000 N (6 bar)



Cotes d’encombrement [mm] — Butée variable VS16 a VS50

J T —L B ¢
i@: rllLL‘ ‘ j!jl] z*’}*”B ) N — >
~ i ———— S < A §¢ © T
1 i , ,7,7,7,7,7,7,7,7,\7 - i n R L ' Y
Oifle @ HO1@lD)
©
B . v L
SW1
A D
Tableau des dimensions [mm]- Butée variable VS16 a VS50
Type (A B (od D E G H K L M N P SW1 ([SwW2
OSP-STL16 [VS16 |30 (14 25 33 |30 28 38 16,2 |25,5 (20,5 (30 M10x1 4 12,5
OSP-STL25 [VS25 |40 (30 50 41,5 |37 33 43 |18 31,5 |23 39 M12x1 5 16
OSP-STL32 [VS32 |60 (40 50 45,5 |42 35 45 119 35,5 |25 48 M14x1,5 5 17
OSP-STL40 [VS40 |84 |52 60 64 |59 48 63 |25,6 |0 |34 58,6 [M20x1,5 5 24
OSP-STL50 (VS50 |84 | 60 75 |69 55 70 26,9 |57 |38 66,9 |M25x1,5 5 30

Références de commande — Butée variable VS16 aVS50

Position 2
Support d‘amortisseur de
chocs complet avec pieces de
fixation— sans amortisseur

Position 1
Butée compléte

avec pieces de fixa-

tion

Position 3
Amortisseur avec butoir sup-
ple en plastique

Références de commande — Butée variable des types VS16 a VS50

sans le vérin et sans le guidage

Taille
Pos.| Description VS16 VS25 VS32 VS40 VS50
Type Références | Type Références | Type | Références | Type | Références | Type Références
1 | Butée compléte 21196FIL |- 21197FIL |- 21198FIL |- 21199FIL 21200FIL
Support d‘amortisseur
2 | de chocs - complet |- 21201FIL |- 21202FIL |- 21203FIL |- 21204FIL 21205FIL
ﬁgﬂ?{t'sse“rde chocs |sa10sN [7900FIL |SA12 |7706FIL |SA14 |7708FIL |SA20 |7710FIL |SAl25 |7712FIL
3* -
ﬁmort'sse“rde chocs | sa10s2N|7907FIL | sA12s | 7707FIL | SA14s|7709FIL | SA20s |7711FIL | SAI25S| 7713FIL

* Amortisseur avec butoir souple en plastique

Note: montage butées variables sur vérin avec guidage voir page 69 Pos. 18
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins avec guidage a billes STARLINE

VOE24V=
?25,32,40

A | Distributeurs 3/2

325,32,40

B | Distributeurs 3/2
VOE230V~/110V=

VOE48V=
025,32,40

C | Distributeurs 3/2

VOE110V~
?25,32,40

E | Distributeurs 3/2

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
@ piston Course Fixation sur Systémede

16 Indication chariot mesure linéaire
Py ?nmﬁf]f ) 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
5chiffres
32 X | SFI 0,1 mm
" Visserie Amortissement Y |SFI 1mm
50 0 | Standard 0 | Standard
1 | Pneumatiquerallongé®
Butéevariable VS a
Version Graissage Bl caucheamortissement Protection des
doux cables
0 | Standard 0 | Standard
1 | Tand ; 23) ButéevariableVSa 0 | Standard
andem 1 | Vitesse lente 3 | gauche amortissement
dur Avec passage
1 | descablessur
Butéevariable VS a uncoté
Prisesd‘air Joints “ g(r)%l)t(eamortlssement Avec passage
B 2 [ descablessur
0 | Standard O 0 | Standard (NBR) Butéevariable VS & les 2 cotés
1 | Axiales 1 | Viton®v 5 g[ﬁlteamortlssement Sans protection
2 | Unilatérales - X desramleres
(non orientable) Butée variable VS des queued’aronde
6 | 2 cotésamortissement
3 [ Gauchestandard 0° doux
Droite axiale Butée variable VS des
4 | Droite standard 0° 7 | 2 cotésamortissement
) dur
Gauche axiale

Orientation des
prisesd’air

0 | L+R O°=enavant

L+R 90°=enbas

L+R 180°=enarriere

1
2
3 | L+R270°=enhaut
4

L 90°=enbas
R 0°=enavant

5 | L 180°=enarriére
R 0°=enavant

6 | L 270°=enhaut
R 0°=enavant

7 | L O°=enavant
R 90°=enbas

8 | L 180°=enarriére
R 90°=enbas

9 | L 270°=en haut
R 0°=enbas

A | L O°=enavant
R 180°=enarriere

B | L 90°=enbas
R 180°=enarriere

C | L 270°=en haut
R 180°=enarriere

D [ L O°=enavant
R 270°=enhaut

E | L 90°=enbas
R 270°=enhaut

F [ L180°=enarriére
R 270°=enhaut

b Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible.

2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
3'Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.
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Guidages/
Freins/
Fixations
0 | Sans X ;
Chariot libre
B | Starline STL additionnel
0 | Sans(standard)
B | Chariotde guidage
Starline STL
Orientation des prises d‘air
sur les couvercles
270°
180° en haut
en arriere
180° en haut
en arriére v
S
axiale
: o en bas
A en avant
90° Cote
en bas droit (R)
Coté
gauche (L)
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Sous toute réserve de modifications techniques

Version

Guidage a

Pour actionneur linéaire pneumatique:
OSP-P KF

recirculation
de billes KF

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

KF16 a KF50

pour vérin sans tige
OSP-P CLASSIC

Charges, efforts et couples

Caractéristiques :

Fz e Chariot de guidage en aluminium
anodisé avec les mémes dimensions
de raccordement que le type FESTO:
DGPL-KF

® Rail de guidage rectifié et trempé en
acier

e Pour des charges élevées dans toutes
les directions

e Haute précision

e Racleur intégré

e Graisseur pour regraissage

e Courses a la demande jusqu'a
3700 mm

Caractéristiques techniques :

On trouvera les charges maximales
admises dans le tableau ci-dessous.
Dans le cas de sollicitations multiples

d'efforts et de couples sur la guidage,
il faut vérifier I'équation suivante :

Mx My Mz Fy Fz

+ + + + <1
MX My max Mz max Fymax Fz

'max 'max

La somme des sollicitations ne doit pas
devenir > 1.

e \iresse maximale
KF16, KF40: v=3 m/s

Le tableau indique les valeurs KF25, KF32, KF50: v =5 m/s

maximales admises pour un
fonctionnement léger et sans a coups
ne devant pas non plus étre dépassé * NB :

dans la plage dynamique. La masse du chariot doit &tre ajou-

tée a la somme des masses mobi-
les en utilisant le diagramme
d'amortissement.

pour Couples maxi Chargesmaxi | Masse de ‘entrainement Masse * | Ecrou pour Références
actionneur [N] [N] avec guidage chariotde rainure
[kgl guidance
Mx My | Mz Fy Fz ao Supplément kel Ecrou Guidage KF
mmde | pour 100 mm pour seul sans
course de course rainure le vérin **
KF16 | OSP-P16 12 25 25 | 1000 | 1000 | 0,558 0,21 0,228 - - 21101
KF25 | OSP-P25 35 90 90 |3100 | 3100 | 1,522 0,369 0,607 M5 13508FIL | 21102
KF32 | OSP-P32 44 | 133 | 133 {3100 | 3100 | 2,673 0,526 0,896 M5 13508FIL | 21103
KF40 | OSP-P40 | 119 | 346 | 346 | 4000 | 7100 | 4,167 0,701 1,531 M6 13509FIL | 21104
KF50 | OSP-P50 | 170 | 480 | 480 | 4000 | 7500 | 7,328 0,936 2,760 M8 13510FIL | 21105

** Référence de commande : exemple, guidage D16 mm 21101FIL devient21101-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)

Non précisé le type KF

Actionneurs linéaires voir pages9a 13
Fixations voir pages107a115
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Cotes d’encombrement [mm] OSP-P KF16 a KF50

Course +2xA

A Course A
— - _FA___FB _
QoM _ FC
oFD A TK
A
- M6 EC
N' ™ -
| N i mig Il | S
Wl ol @ | o
— I —————— R
L ; ] 9k
7*7474777L777 — ]
= — | |
B M
- AA Taille OSP-P KF25 Vue partielle A 8
(avec rainure) —~ =
— i =~ TA
DD \ i ‘
: L | ' [
el \ | / | Ty
,,46777——©——— \\ //
~_._—
F Rainure : i : I
Do P
D D =
Tailles OSP-P KF32 a KF50 e ; '
= ‘ SEN
"
Taille OSP-P KF16 LA
DD M6
6 x M4,10 DD 2 x M5,10 profondeur |
profondeur 20 } ]
-—&- ¢
110
~15 \
20 2 x @54, 3 profondeur ‘
Tableau des dimensions [mm]OSP-P KF16, KF25, KF32, KF40, KF50
A B J AA BB CF DD EC EE EG EW J GG M
KF16 |65 14 76 93 85 48 50 15 41 24,6 10 — 25 30
KF25 | 100 22 120 120,2 | 105 72,5 40 15 54,5 36,2 23,5 - - 46
KF32 | 125 25,5 160 146,2 | 131 93,8 40 15 60,5 42,2 23,5 - 20 59,8
KF40 | 150 28 150 188,5 | 167 103,3 | 40 20 69,5 51,6 26,5 120 20 60,8
KF50 |175 33 180 220,2 | 202 121 40 23 90,5 62,3 32,5 120 40 69
FA FB FC FD FT FS TA TB TE TF TG TH TJ TK
KFle |17,7 29 16,5 - 56 19 - - - - - - - -
KF25 (26,5 39 24 1467 75 24,7 5 12,1 2,3 6,9 M5 11,5 4 32
KF32 (34 53,8 34 2567 86,5 24,7 5 12,1 1,8 6,4 M5 11,5 4 47
KF40 (42,5 56,8 41 25¢7 104 26 6 12,8 1,8 8,4 M6 17 5,5 55
KF50 [52 65 50 2567 134 38 8 21,1 4,5 12,5 M8 23 7,5 72
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Sous toute réserve de modifications techniques

Distance entre supports admise OSP-P KF16 a KF50

Cas de charge 1 — Chariot en haut

FIN]

8000 : : ,

1 = OSP-P KF16
7500 \ 2 = OSP-P KF25
7000 \ 3 = 0SP-P KF32 ||
6500 4 = OSP-P KF40 |
6000 \ \ 5 = OSP-P KF50 |

\

5500 \
5000 \
\

rges F

4500
3 \L\
4000

Chs.

3500 \ \

2000

1500

1000 314 AN

\ [N s
N

500 S

NN~

2500 T \ \
\
\
\\

0
0,1 0,4 0,7 1,0 1,3

~———

e —

1,6 1,9 2,2 2,5 2,8

Distance supports k

3,1 k[m]

Distance entre supports admise OSP-P

KF16 a KF50

Cas de charge 2 — Chariot latéral
FIN]

8000

"1 = OSP-P KF16

7500
7000

6500

6000

5 = OSP-P KF50

2 = OSP-P KF25 |
3 = OSP-P KF32
4 = OSP-P KF40 |

5500

5000
4500

4000

3500 \
\

Charges F

3000 \

1500

2500 \ \4\
o]\ N\
A
2\

1000 \
500 \\ \\\
N

0 —

0,1 0,4 0,7 1,0 1,3

1,6 1,9

Distance supports k

2,2 2,5 2,8

3,1 k[m]
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Supports

intermédiaires
(Versions voir pages 111, 114-115)

Afin d'éviter une flexion pouvant en-
trafner des vibrations de I'actionneur
des supports intermédiaires sont né-
cessaires au-dela de certaines courses.
Les diagrammes montrent la portée
maximale possible en fonction de la
charge. Il faut distinguer entre les cas
de charge 1 et 2. Une flexion de

0,5 mm maxi est admise entre les
supports.

Cas de charge 1
Chariot en haut

Cas de charge 2
Chariot latéral

Recommandation

La distance de support ne doit pas
dépasser 1 m pour les vitesses
v>0,5m/s.



Butées variables

La butée réglabe de type VS sert a la
limitation simple de course. Il peut
étre rétro-équipé et est réglable sur la
totalité de la zone de la course.

Deux types d'amortisseurs sont
proposés pour chaque diametre de
vérin (voir sélection d'amortisseur).

Le montage de supports intermédiaires
et de capteurs de fin de course est
aussi possible du co6té de la butée
réglable.

Deux butées réglabes peuvent
étre aussi montés en fonction de
|'application.

Choix des amortisseurs de

chocs

L'amortisseur correspondant peut étre
sélectionné dans les diagrammes en
fonction de la masse et de la vitesse
de I'amortisseur correspondant.

La masse du chariot doit étre prise
en compte lors de la sélection de
['amortisseur.

Les valeurs sont valides pour une
poussée effective de 78 N (6 bar)

Les valeurs sont valides pour une
poussée effective de 250 N (6 bar)

Butées variables VS16 a VS50

Figure avec deux butées réglables

Amortisseur avec
butoir souple en

Butée compléte avec plastique

pieces de fixation

Support complet d'amortisseur
avec pieces de fixation
— avec amortisseur

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse pour
OSP-KF16

[m/s]
2,0
1,5 I N
JAN
AN
/ N
4 N\
g 10 N
€
= — Type SA10 7
%) ~N
2
= -
~ o5 ———  Type SA10S
//
0
0,1 02 03 04 05 07 1 2 3 4 56 8 10 [kq]
Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse pour
OSP-KF25

[m/s]
3
25 N
JARN
71\
y
2 y 4
7 X,
7
P
v 15 =~
E = N
&
7] 4 N\
g 1 A
= Type SA12 /I‘x
0,5 =
Type SA12S =
0
0,1 02 03 0507 1 2 345 7 10 20 30 50 70 100 [kg]

Masse
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Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse pour
OSP-KF32

[m/s]
5
4,5
M
4 /’ i.\
3,5
N\
3 AN
7 -
E 25
@ AN
(2]
8 2
S Type SA14 7
15 -
"
1 \\\
Typ SA14S
0,5
0
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 4050 70 100 [kg]
Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse pour
OSP-KF40

[mis]
5
4,5 /\
4
/ \
3,5 \\
3 d \
L~ \
— N\
© 25 N\
£ N
g 2 )
n N
£ 15 AN
= Type SA20 N
1 Y INL
~N
05 ‘ Type SAZOS‘ N
0 | | _
0,1 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200 500 1000 [kg]
Masse

Choix des amortisseurs de chocs en fonction de la masse et de la vitesse pour
OSP-KF50

[m/s]
5

4,5

4

3,5

3 A

7

pd

25

2
N
1,5 AN

\;
Type SAI25 N

1 N

Vitesse [m/s]

N
05 Type SAI25S T~

0 1T -
01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200300 500 1000 [kg]

——

Masse
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Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 420 N (6 bar)

Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 640 N (6 bar)

Ces valeurs sont valides pour une
poussée effective de 1000 N (6 bar)



Cotes d’encombrement [mm] — Butée variable VS16 a VS50

— C —
c1 sw2 - E
i
) | <@ = 1
— ‘ \ A
I SIS i = ' T o] 2
B P Hoofdias-
Fee————— el O |
5@ ©
_ e y
Swi
- A D _
Tableau des dimensions [mm] - Butée variable VS16 a VS50
Type |A B C Cl |D E G H K L M N P SW1 |[Sw2
OSP-KF16 |VS16 (30 |14 |50 |25 |33 |29,7|28 38 |16,2 |25,5(20,5 40,5 [M10x1 4 12,5
OSP-KF25 |[VS25 (40 (30 |75 |50 |41,5|37 |33 43 18 31,523 48 M12 x 1 5 16
OSP-KF32 |VS32 |60 |40 |50 |- 45,5 (41,5|35 45 |19 35,5 |25 37 M14x1,5 |5 17
OSP-KF40 (VsS40 |84 (52 (60 |- 64 59 |48 63 25,5 |[b0 (34 43 M20x 1,5 |5 24
OSP-KF50 |VS50 (84 |- 60 |- 75 |69 |55 70 (26,9 |57 |38 58 M25x1,5 |5 30

Références de commande — Butée variable VS16 aVS50

Position 2

Support d‘amortisseur de chocs

complet

avec pieces de fixation
— sans amortisseur

Position 1
Butée compléte
avec pieces de fixation

Amortisseur de chocs avec
butoir en plastique

. Références de commande — Butée variable VS16 aVS50

sans le vérin et sans le guidage

Pos.| Description Taille
VS16 VS25 VS32 VS40 VS50
Réfé- Réfé- Réfé- Réfé- Réfé-
Type rences Type rences Type rences Type rences Type rences
1 Butée complete - 21186FIL | - 21187FIL | - 21188FIL | - 21189FIL | - 21190FIL
Support d‘amortisseur
2 de chocs - complet - 21201FIL | - 21202FIL | - 21203FIL | - 21204FIL | - 21205FIL
Amortisseur doux SA10SN |7718FIL |SA12S2N |7723FIL |SA14 |7708FIL |SA20 |7710FIL |SAI25 |7712FIL
3*
Amortisseur dur SA10S2N | 7721FIL | SA12S 7707FIL | SA14S | 7709FIL | SA20S | 7711FIL | SAI25S | 7713FIL

* Amortisseur avec butoir souple en plastique

Note: montage des butées variables sur vérin avec guidage voir page 77 Pos. 18
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Vérins avec guidage a billes KF

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | 01100 0 0 0 0 0 0 oo 0
@ piston Course Fixation sur Systémede

16 Indication chariot mesure linéaire
Py ?nmﬁf]f ) 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
5 chiffres
X [SFI 0,1mm
32
20 Y [SFI 1mm
Visserie Amortissement
50 0 | Standard 0 | Standard
1 | Pneumatique rallongé®
Version Graissage o | ButéevariableVS agauche Protection des
amortissement doux cables
C | Classic 0 | Standard -
- 3 Butée variable VS a gauche 0 | Standard
T | Classic Tandem 1 | Vitesselente ¥ amortissement dur
) A . Avec passage
4 Butéevariable VS adroite 1 | descablessur
amortissement doux un coté
; i ; Butée variable VS adroite Avec passage
Prisesd‘air Joints 5 | Jmortissement dur > descgblesfur
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) e Butée variable VS des 2 les 2 cotés
1 | Axiales 1 | vitonev cotés amortissement doux Sans protection
4 ; X | desrainures
s Butéevariable VS des 2 )
2 (L:S)Irlfotﬁ:eanlfasble) U cotésamortissement dur queue darande

3 | Gauchestandard 0°

Droite axiale

4 | Droite standard 0°
Gaucheaxiale

A | Distributeurs 3/2
VOE24V=
@25,32,40

B | Distributeurs 3/2
VOE230V~/110V=
#25,32,40

C | Distributeurs 3/2
VOE48V=
$25,32,40

E | Distributeurs 3/2
VOE110V~
#25,32,40

Orientation des
prisesd’air

0 [ L+R 0°=enavant

Guidages/
Freins/
Fixations

L+R 90°=enbas

0 | Sans

L+R 180°=enarriere

C | Guidage KF

1
2
3 [ L+R270°=enhaut
4

L 90°=enbas
R 0°=enavant

5 [ L 180°=enarriere
R 0°=enavant

6 | L 270°=enhaut
R 0°=enavant

7 | L0O°=enavant
R 90°=en bas

8 | L 180°=enarriére
R 90°=en bas

9 | L 270°=enhaut
R 0°=enbas

A | L O°=enavant
R 180°=enarriére

B | L 90°=enbas
R 180°=enarriere

C | L 270°=enhaut
R 180°=enarriére

D | L O°=enavant
R 270°=en haut

E | L 90°=enbas
R 270°=en haut

F | L180°=enarriere
R 270°=en haut

b Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible.

2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.

3 Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.
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Chariot libre
additionnel

0 | Sans(standard)

C | Chariot de guidage
KF

Orientation des prises d‘air
sur les couvercles

270°
180° en haut
en arriére
270° AN v axiale
180° &N haut S A/
en arriére y -
N -
. o
axiale ¥ gQ°  enavant
| A 0° en bas
A enavant
90° Coté
en bas droit (R)
Coté
gauche (L)



78




Sous toute réserve de modifications techniques

Version avec actionneur linéaire pneumatique OSP-P

Racleur integré

Rainure en T pour fixation  en acier

Chariot de guidage en alumlnium

Rail de guidage réctifié et trempé

Guidage
Heavy Duty
HD

OoSP

HD 25 a 50
Chariot pour vérin sans tige
e OSP-P

Charges, efforts et couples

Caractéristiques:
e Systeme de guidage

a recirculation de billes a 4 rangées
¢ Rails de guidage rectifiés et trempés
Fz en acier
e Charges maximales dans toutes les

directions

e Précision maximale

e Racleur intégré

e Graisseur pour lubrification

e Courses a demande jusqu'a
3700 mm (courses supérieures a la
demande)

e Chariot de guidage anodisé avec les
mémes dimensions de raccordement
que le guidage OSP GUIDELINE

e Vitesse maximale v=5 m/s

Caractéristiques techniques :

Le tableau ci-dessous indique les
charges maximales admissibles.

Dans le cas de sollicitations multiples,
il convient de vérifier I'équation

Le tableau donne des valeurs
maximum admissibles pour un
fonctionnement normal et sans choc,
qui ne doivent pas étre dépassées ni

suivante: en statique ni en dynamique.
*Veuillez noter:
Mx + My + Mz + Fy + Fz <1 La masse du chariot doit étre ajoutée
Mx My, Mz Fy. Fz_ a la somme des masses mobiles en
utilisant le diagramme d'amortisse-
La somme des sollicitations ne doit ment.
pas devenir > 1.
Serie pour Couples maxi Charge maxi Masse de |‘entrainement Masse * Références **
actionneur [Nm] [N] avec chariot chariot guidage HD
[kel [kgl Guidage seul
Mx My Mz Fy Fz a0mm | Supplément sans le vérin
decourse | pour 100 mm
de course
HD 25 OSP-P25 260 320 320 6000 6000 3,065 0,924 1,289 21246
HD 32 0SP-P32 | 285 475 475 6000 6000 | 4,308 1,112 1,367 | 21247
HD40 OSP-P40 800 1100 1100 15000 15000 7,901 1,748 2,712 21248
HD 50 OSP-P50 1100 1400 1400 18000 18000 11,648 2,180 3,551 21249

** Référence de commande : exemple 21246FIL devient 21246-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)

Non précisé letype HD

Actionneurs linéaires voir pages9a 13
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Cotes d’encombrement [mm]

Course + 2 x A

- FU. FB -
A - Course - _ B|_ _FT o
w
—— rrr———1 [T i I ! [
L = = s - E‘ wi : \\.\:I ‘H_) E
_  —— 3 7' © @ @ ‘77,5
— 00— 06— -—6-— -6 0 = ] i
T | G- - j <l 2 ® | @ \
<FO .l FP -l FP - FP - TAV‘ ||.|_J‘ &‘ E‘
B,
- FC - TH
- FD - OFL
i o R
9 .
s e | ele
g B e T——— —
o e 6 e
S— = @) @) @)
L o ¢

Indication:

Le guidage HD doit étre installé sur
toute la longueur sur une surface
porteuse plane.

Butée variable
VS25 a VS50

pour la limitation simple de course

livrable au choix avec disposition a
droite ou a gauche.

Voir la fiche technique pour de plus
amples informations :

Dimensions et indications de
commande voir page 82.

Amortisseurs de choc voir les
pages 66, 67.

Dans le cas d'utilisation de la rainures
en T, la distance maximum entre kes
écrous ne doit pas dépasser 100 mm.

Systéme incrémental de mesure de
position

ORIGA-Sensoflex

SFl-plus

livrable au choix avec montage a droite
ou a gauche.

Voir les pages 135-139 pour de plus
amples informations

Amortisseur de choc

Support d'amortisseur

Bande de mesure Téte de lecture

Disposition des capteurs magnétiques

Il est possible de monter des deux
cOtés des capteurs magnétiques sur
toute la longueur dans chaque fois.

Pour de plus amples informations sur

Capteur magnétique voir les pages
123-130.

Protection de céable voir page 126.

Entrainements linéaires OSP-P voir de
la page 15.

Capteur magnétique

Option — Protection de cable
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Sous toute réserve de modifications techniques

Tableau des dimensions [mm]

A B AF FB FC FD FE FF FG FH FI FJ @FL
HD25 |100 22 22 120 145 110 70 M6 11 78 100 73 6
HD32 |125 25,5 |30 120 170 140 80 M6 11 86 112 85 6
HD40 |150 28 38 160 180 140 110 M8 14 108 132 104 7,5
HD50 |175 33 48 180 200 160 120 M8 14 118 150 118 7,5
FM FN FP FQ FR FS FT FU TA B TE TF TH
HD25 |17,5 |8 100 45 31 25 59 28 5,2 11,5 1,8 6,4 50
HD32 |17,5 |8 100 45 31 25 63 30 5,2 11,5 1,8 6,4 60
HD40 |22 10 100 58 40 31,5 76 30 8,2 20 4.5 12,3 66
HD50 |22 10 100 58 44 355 |89 30 8,2 20 4.5 12,3 76
FO FO Note :
OSP-P OSP-P La dimension FO est dérivée des deux
derniers digits de la course :
X HD25 | HD32 | HD40 |[HD50 X HD25 [HD32 |HD40 |HD50
00 50,0 |750 [50,0 [75,0 50 750 50,0 [750 [50,0 Exemple :
01 50,5 755 |505 [7556 51 755 150,56 [755 [50,5
02 51,0 |76,0 |51,0 |[76,0 52 76,0 |51,0 |76,0 |51,0 Course 1525 mm
03 51,56 |76,5 [5156 |76,5 53 76,5 |51,5 [76,5 |51,5
04 52,0 |77,0 |52,0 |[77,0 54 77,0 52,0 |77,0 |52,0 X
05 52,5 |77,5 |52,5 |77,5 55 77,5 52,5 |77,5 |52,5
06 53,0 |78,0 [53,0 |78,0 56 78,0 |53,0 |780 |53,0
07 53,5 |785 [53,5 [785 57 785 53,5 [785 [b535 Pour un vérin OSP-P25 |e tableau
08 54,0 |79,0 |54,0 |79,0 58 79,0 |54,0 |79,0 |54,0 ci-contre pour x = 25 mm:
09 545 79,5 [545 |795 59 79,5 54,5 [79,5 |54,56 FO =625 mm
10 55,0 |80,0 |550 (80,0 60 80,0 |[55,0 80,5 |55,0 '
11 55,5 |80,5 |555 |80,5 61 80,5 |555 80,5 |555
12 56,0 |81,0 |56,0 |81,0 62 81,0 |56,0 |81,0 |56,0
13 56,5 [81,5 |565 |[8l,5 63 81,5 [56,5 |81,5 |[56,5
14 57,0 82,0 |57,0 |82,0 64 82,0 |57,0 |82,0 |57,0
15 57,56 1825 |575 [82)5 65 32,5 |57,5 1825 |57,5
16 58,0 |83,0 |580 [83,0 66 33,0 |[58,0 83,0 |58,0
17 585 835 |585 |835 67 33,56 585 835 |585
18 59,0 84,0 [590 |84,0 68 34,0 |[59,0 |84,0 |59,0
19 59,5 84,5 |595 |84,5 69 345 |595 |84,5 |595
20 60,0 |85,0 |60,0 |[85,0 70 350 |[60,0 |850 |60,0
21 60,5 |855 [60,5 [855 71 355 |60,5 |855 |60,5
22 61,0 |36,0 |61,0 [86,0 72 36,0 |61,0 |86,0 |61,0
23 61,5 |36 |61,5 [86,5 73 36,5 615 |865 |61,5
24 62,0 [37,0 [62,0 [87,0 74 37,0 [62,0 |87,0 [62,0
25 62,5 |375 |[625 [875 75 37,5 625 1875 |625
26 63,0 |380 |63,0 [88,0 76 38,0 (63,0 |88,0 |63,0
27 63,5 [385 [635 [885 77 38,5 63,5 [385 |63,5
28 64,0 390 |[64,0 [89,0 78 39,0 (64,0 [39,0 |64,0
29 64,5 |395 |64,5 (895 79 395 645 395 |64,5
30 65,0 [40,0 [650 [90,0 80 40,0 |[65,0 ]40,0 [65,0
31 65,5 40,5 |[655 [905 81 40,5 |655 ]40,5 |655
32 66,0 |41,0 |66,0 [91,0 82 41,0 |66,0 41,0 |66,0
33 66,5 |41,5 |665 [91,5 83 41,5 |66,5 |41,5 |66,5
34 67,0 [42,0 |67,0 [92,0 84 42,0 |67,0 42,0 |67,0
35 67,5 425 |67,5 |925 85 42,5 |67,5 425 |67,5
36 68,0 [43,0 |[680 [93,0 86 43,0 68,0 [43,0 [68,0
37 68,5 |43,5 |685 |435 87 435 685 (43,5 |68,5
38 69,0 |44,0 |69,0 [44,0 88 440 69,0 [44,0 |69,0
39 695 |44,5 |695 [44)5 89 445 1695 [445 [695
40 70,0 |45,0 |70,0 |45,0 90 450 70,0 |450 |70,0
41 70,5 [455 |70,5 [455 91 455 70,5 |455 |705
42 71,0 [46,0 |71,0 [46,0 92 46,0 |71,0 |46,0 |71,0
43 71,5 46,5 |71,5 |46,5 93 46,5 |71,5 |46,5 |715
44 72,0 47,0 |72,0 |47,0 94 47,0 72,0 [470 |72,0
45 72,5 475 |72,5 |475 95 47,5 72,5 |475 |725
46 73,0 48,0 |73,0 [48,0 96 48,0 |73,0 [48,0 |73,0
47 73,5 |485 |73,5 |48)5 97 485 735 [485 [735
48 74,0 49,0 |74,0 |49,0 98 49,0 |74,0 [49,0 |74,0
49 74,5 495 |745 [495 99 49,5 |745 |49,5 |745
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Cotes d’encombrement [mm] — Butée variable VS25 a VS50

02 0 ‘ 0 2 o
© 0O
v I ol z
(&@-_‘_% eles
swi 8] L
A D
Tableau des dimensions [mm] — Butée variable VS25 a VS50
Type A B C D E G K L M N P SW1 |Sw2

OSP-HD25 VS25 40 30 50 70 65,5 |42 26 60 32 42 M12x1 5 16
OSP-HD32 VS32 60 40 54 73 71 44 28 63 34 53 M14x1,5 |5 17
OSP-HD40 VS40 84 52 55 96 92 59 35 82 45 61 M20x 1,5 |5 24
OSP-HD50 VS50 84 |- 60 107 |105 |66 37 89 49 66 M25x 1,5 |5 30
Butées variables VS25 a VS50 Amortisseur de choc

Pour le choix de I'amortisseur de
chocs en fonction de la masse et de la
vitesse voir les pages 66, 67.

Point 3
Amortisseur de choc avec
Point 1 butoir en plastique
Butée compléte avec
piéces de fixation
Point 2
Support d'amortisseur de choc
complet avec piéces de fixation
— sans amortisseur
Références de commande — Butée variable VS25 a VS50 sans le vérin et sans le guidage
Pos.| Description Taille
VS25 VS32 VS40 VS50
Type Références | Type Références | Type Références | Type Références
1 Butée complete - 21257FIL | - 21258FIL | - 21259FIL | - 21260FIL
Amortisseur de choc
2 compléte 21202FIL | - 21203FIL | - 21204FIL | - 21205FIL
Amortisseur dechoc doux | SA12S2N 7723FIL SAl4 7708FIL SA20 7710FIL SAI25 7712FIL
3* :
ﬁmomsseur dechoc | gpy98 7707FIL | SA14S 7709FIL | SA20S 7711FIL | SAI25S 7713FIL

* Amortisseur de choc avec butoirs souples (voir pages 66, 67)

Note: montage des butées variables sur vérin avec guidage voir page 86 Pos. 18

82
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Module d’arrét intermédiaire ZSM..HD

Support d‘amortisseur
avec amortisseur

_ Butée de fin de course
j 22 a réglage précis

Butée de position intermédiaire compléte
au choix avec/sans équipement a détecteur
magnétique

Caractéristiques

Plage de température -10°C bis +70°C

Plage de pression de service 4 — 8 bar

Distance entre 2 modules 85 mm

Choix des amortisseurs de chocs SA14S

[m/s]
15
— 1,0
Y /N
£ N
— N
I} 1 \‘
2 [ 1—
2z 05 SA14S
£ o
LT
0
1 2 3 4 56 78910 20 30 40 50 70 100 [kg]
Masse

Les valeurs sont valables pour une poussée effective de 250 N (6 bars)
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Module d’arrét
intermédiaire

Le module d’arrét intermédiaire ZSM
permet d’approcher des arréts in-
termédiaires quelconques avec une
grande précision.

Le ZSM peut étre rééquipé. Il est
possible d’utiliser une ou plusieurs
butée(s) de position intermédiaire(s)
en fonction de I'application, c’est-a-
dire en fonction du nombre d’arréts
intermédiaires nécessaires.

Il est possible de rentrer et de sortir
les butées de position intermédiaires
sans avoir a faire revenir le chariot de
guidage a partir de la position corres-
pondante. Cela permet d’approcher
directement les positions intermé-
diaires une fois définies dans un ordre
guelconque.

Module d’arrét intermédiaire ZSM :

® Approche directe des positions
intermédiaires quelconques

e || est possible de régler en continu
les butées de position intermédiaires
sur toute la course

e Poursuite de la course jusqu’a la
position suivante sans course réversible

e Unité compacte

e Module de positionnement
économique sans composants
électriques / électroniques

e Option : butée de fin de course a
réglage précis



Cotes d’encombrement [mm] — Module d’arrét intermédiaire ZSM..HD

Butée de position intermédiaire E Butée de fin de course a réglage précis

] © &*©® ®Le e er r
() - - G - —>7<¥
- M Support d’amortisseur -
U

A Vue avec une butée de Vue avec A
position intermédiaire une butée de fin de course

Y [
[as] 03 ) 03 ) o
Al |
o \ &}
T h 3 i
/ Aimant pour détecter la position du chariot ”’\ /
L KxL Détecteur magnétique uniquement possible - P -
| - en face du support d’amortisseur ! < R -

Tableau des dimensions [mm] — Module d’arrét intermédiaire Typ ZSM..HD

A (B |[C |D E F |G |H |I K (L |[Mm [N |O |[P (R [S |T (U |V |W

ZSM25 |94 |35 |78 [224|145|39 |40 |41 |104|M5 |5 |60 (45 |8 |66 |70 |26 |60 [93 |6 |46

Possibilités de montage et sans des arréts

de droite a la gauche
Support d’amortisseur, a droite 47 Amortisseur de
Référence 21342RFIL chocs

i =]

— ! —

_QEW——F—q——q———4———E

Butée de position intermédiaire ou finale

mouvements dans les deux sans ]
Supports d’amortisseur, des deux cotés. Référence 21342BFIL

Amortisseur de chocs Amortisseur de chocs

Butée de position intermédiaire ou finale

de la gauche a droite

Support d’amortisseur, a gauche
Référence 21342LFIL

Amortisseur de chocs 4>

Butée de position intermédiaire ou finale
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Sous toute réserve de modifications techniques

Références de commande — Module d’arrét intermédiaire ZSM..HD

Positions 1, 2 et 3

Support d’amortisseur avec amortisseur
SA14S au choix pour les mouvements des
deux cotés, a gauche ou a droite

Position 6
Butée de fin de course a réglage précis

Positions 4/5

Butée de position intermédiaire, compléte
au choix avec/sans équipement a détecteur
magnétique

La figure montre la version avec le support d’amortisseur pour les mouvements dans les deux sans et avec I'équipement de

détecteur magnétique avec contacteurs a rainure en T (détecteurs magnétiques, voir les accessoires a partir de la page 113)

Références de commande — Module d’arrét intermédiaire du type

Rep. |Description pour le module d'arrét intermédiaire | Références
1* Support d’amortisseur avec amortisseurs SA14S des deux cotés ZSM25HD 21342BFIL
2* Support d’amortisseur avec amortisseur SA14S a gauche ZSM25HD 21342LFIL
3* Support d’amortisseur avec amortisseur SA14S a droite ZSM25HD 21342RFIL
4 Butée de position intermédiaire compléte, sans équipement a détecteur magnétique | ZSM25HD 21343FIL
5 Butée de position intermédiaire compléte, avec équipement a détecteur magnétique | ZSM25HD 21344FIL
6 Butée de fin de course a réglage précis ZSM25HD 21346FIL

* Les amortisseurs sont montés dans les supports d’amortisseur et sont réglés en usine.

Remarque :
La butée de position intermédiaire doit étre sortie pour pouvoir poursuivre la course a partir de la position
intermédiaire.

La butée de position intermédiaire ne doit étre sortie que si les deux chambres du vérin OSP-P sont
sous pression !
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Références de commande — Vérins avec guidage Heavy Duty HD

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 oo 0
@ piston Course Fixation sur Systemede

25 Indication chariot mesure linéaire
32 o(snmn;f ) 0 | Sans(standard) 0 | Sans(standard)
5 chiffres,
40 X | SFI 0,1 mm
Y | SFI 1mm
50 Visserie Amortissement
0 | Standard 0 | Standard
1 | Pneumatiquerallongé®
R ; Butée variable VS agauche ;
Version Gralssage 2 amortissement doux Eg%tlz(s:tlondes
0 | Standard 0j) Standard 5 | Butéevariable VS agauche S
1 | Tandem 1 | Vitesse lente 2 amortissement dur 0 | Standard
4 | Butéevariable VS adroite Avec passage
amortissement doux 1 | descablessur
un coté
: T ; 5 Butéevariable VS adroite
Prises d‘air Joints amortissement dur 5 Qéiigsls;:ir
0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR) 6 Butée variable VS des 2 les 2 cotés
1 | Axiales 1| Viton®v cotés amortissement dur Sans protection
L 7 Butéevariable VS des 2 X | desrainures
2 aglr:a;;e‘:ear:te;ble) cOtés amortissement dur queued’aronde
i
3 | Gauche standard 0°
Droite axiale
4 | Droite standard 0° Orientation des Guidages/
Gauche axiale prisesd’air Freins/
o_ Fixations
A | Distributeurs 3/2 O}| L+R 0°=enavant 0 | Sans (standard)
VOE24V= 1 | L+R 90°=enbas ans standar
@25,32,40 D |HD
2 | L+R 180°=enarriére
B | Distributeurs 3/2
VOE230V~/110V= 3 [ L+R270°=enhaut
25,32,40 4 | L 90°=en bas Chariot libre
C | Distributeurs 3/2 R 0°=enavant additionnel
VOE48V=
@25,32,40 5 [ L 180°=enarriere 0 | Sans(standard)
— R O"=enavant D | Chariot guidage
E | Distributeurs 3/2 N 4D g g
VOE 110V~ 6 | L 270°=enhaut
@25,32,40 R 0°=enavant

7 | L0O°=enavant
R 90°=enbas

8 | L 180°=enarriere
R 90°=enbas

9 | L 270°=enhaut
R 0°=enbas

A | L O°=enavant
R 180°=enarriere

270°

B | L 90°=enbas
R 180°=enarriere

180° en haut

en arriere

C | L 270°=enhaut
R 180°=enarriere

D | L O°=enavant
R 270°=enhaut

E | L 90°=enbas
R 270°=enhaut

90°
en bas

F | L180°=enarriere
R 270°=enhaut

Coté

D Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible

2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.

8'Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossible.
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Orientation des prises d‘air
sur les couvercles
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Freins actifs et passifs
OSP-P

Sommaire

Description Page
Vue d’ensemble 88
Vérin standard avec frein actif 89-92
Guidage a patins lisses SLIDELINE avec frein actif 49-51
Guidage aluminium a rouleaux croisés PROLINE avec frein actif 59-61
Guidage a patins lisses SLIDELINE avec frein passif Multibrake 93-96
Guidage aluminium a rouleaux croisés PROLINE avec frein passif Multibrake | 97-99

Sous toute réserve de modifications techniques
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OSSP

— ORIGA
— SYSTEM
— PLUS

Versions :

® Frein ACTIF

e Guidage a patins lisses avec frein
ACTIF intégré

e Guidage aluminium a rouleaux
croisés avec frein ACTIF intégré

e Guidage a patins lisses avec frein
PASSIF intégré

e Guidage aluminium a rouleaux
croisés avec frein PASSIF intégré

Freins actifs et passifs

Frein actifs
pour vérin pneumatique linéaire
Diametre de piston 25 - 80 mm.

Voir pages 89 a 92

SLIDELINE avec frein actif
Guidage a patins lisses SLIDELINE - SL
avec frein ACTIF intégré

Diametre de piston 25 - 50 mm.

Voir pages 49 a 51

PROLINE avec frein actif
Guidage aluminium a rouleaux croisés

PROLINE - PL avec frein ACTIF intégré
Diamétre de piston 25 - 50 mm.

Voir pages 59 a 61

Multibrake avec SLIDELINE
Frein PASSIF avec guidage a patins lisses
SLIDELINE - SL

Diametre de piston 25 - 80 mm.

Voir pages 93 a 96

Multibrake avec PROLINE
Frein PASSIF avec guidage aluminium
a rouleaux croisés

PROLINE - PL

Diametre de piston 25 - 50 mm.

Voir pages 97 a 99
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Sous toute réserve de modifications techniques

Fonction

Support

Jointtorique
pour piston
defrein

Ressort

Alimentationen air

Tube de vérin OSP-P

Etrierdefrein

Piston defrein

Garniture defrein

 Efforts et poids

Masse [kg]

Effort max C d L. ) )
pour de Ou;ien u Vérin avec frein Frein*
vérin maintilen [pmm] Supplément

[NI¢ C(;):Jnrfne par 100 mm
decourse
AB 25 | OSP-P25| 350 2,5 1,0 0,197 0,35
AB32 | OSP-P32| 590 2,5 2,02 0,354 0,58
AB40 | OSP-P40| 900 2,5 2,83 0,415 0,88
AB50 | OSP-P50| 1400 2,5 5,03 0,566 1,50
AB63 | OSP-P63| 2170 3,0 9,45 0,925 3,04
AB80 | OSP-P80| 4000 3,0 18,28 1,262 5,82
(* — a6 baravec lesdeuxchambres *NB :

alimentées.

Surface defreinage séche
— unesurface de freinage graissée
réduit I'effort de maintien.

Dans le diagramme d’amortissement,
il convient d’'ajouter la masse du
frein a la masse déplacée.

Voir, pour de plus amples informations sur les sollicitations, les efforts et les
couples, en page 16.

89

Frein actif
OSP

AB 25 a 80
pour vérin sans tige
* OSP-P

Caractéristiques :

e Actionnement du frein par pression
d'air

e | ibération du frein par ressort

e \ersion completement inoxydable

e Maintien de la position, méme si les
charges varient

Voir, pour de plus amples détails sur
les caractéristiques techniques, les
fiches techniques sur les vérins sans
tige OSP-P (de la page 15)

Note :

Combinaison frein actif AB +
SFl-plus + capteur magnétique apres
concertation avec notre département
technique.

Voir digit en position 20 pour com-
mander cet accessoire avec le vérin.



Cotes d’encombrement [mm] OSP-P25 et P32 avec frein actif AB

A - Course -l A
FT 4 .
i ,_WW @ e W ey
" — T == ---"
> | | |
y | | e | —
- Course+2xA
X_Z
Alimentation en air
Cotes d’encombrement [mm] OSP-P40, P50, P63, P80 avec frein actif AB
A . Course L A
FT
| I S
L T —— S——— 1
: ——————»
———
! . S )
B Course + 2xA
Alimentation en air frein
Tableau des dimensions [mm]
A B J X Y Z CF DA DB FT
AB 25 100 22 117 29,5 43 13 74 4 M5 50
AB 32 125 25,5 151,4 36 50 15 88 M5 62
AB40 150 28 151,4 45 58 22 102 M5 79,5
AB 50 175 33 200 b4 69,5 23 118,5 7,5 M5 97,5
AB63 215 38 256 67 88 28 151 G1/8 120
AB 80 260 47 348 83 105 32 185 10 G1/8 149
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Cotes d’encombrement [mm] OSP - P25 et P32 avec frein actif AB: type A3

‘

CL

AE

AF

AD

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P40, P50, P63, P80 avec frein actif AB: type C3

Fixations des couvercles

A chaque extrémité des couvercles

se trouvent quatre trous taraudés

pour fixer le vérin. Ces quatre trous

se trouvent au sommet d'un carré, si
bien que la fixation peut s'effectuer au
choix par dessous, sur les cotés ol par
dessus.

Matériau:
OSP-P25, P32: acier galvanisé.

Livraison par paire.

ol
_*fx/ /
g

®_®
—
_ \ @ I Matériau: OSP-
@ \ @ P40,P50, P63, P80:
i ) oU aluminium anodisé.
R == i oo
. \ g Livraison par paire.
T 0
& ‘ 1k U \ T Version inox sur demande
I ‘ I <l < | ‘ |
| ‘ Lo I
| i | ‘ | i | | ‘ | P
11 i 11 [ -
‘ ‘ ‘
e | AC_ : e |
. a0 | 9
DG o ‘
= _)
v,-)‘—;/;jﬂ-
Tableau des dimensions [mm]
E gU AB AC AD AE AF CL DG Références
Type A3 TypeC3
AB 25 27 5,8 27 16 22 45 49 2,5 39 2060FIL |-
AB 32 36 6,6 36 18 26 42 52 50 3060FIL |-
AB40 54 9 30 12,5 24 46 60 - 68 - 20339FIL
AB50 70 9 40 12,5 24 54 72 - 86 - 20350FIL
AB63 78 11 48 15 30 76 93 - 104 - 20821FIL
AB 80 96 14 60 17,5 35 88 110 - 130 - 20822FIL
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!)lstancie .efltre les supports Fl F)
intermédiaires === HF — %
Afin d’éviter une flexion excessive FIN] k Kk .k
pouvant entrainer des vibrations de 2600
. . 4 2400 —280
I'actionneur des supports intermé- 2500
diaires sont nécessaires au-dela de 2000 {
certaines courses. 18001—7p 63 \
L 1600 i
o 14001 \
Le diagramme montre la portée maxi- 21200 N\
. : ; £ 1000 ! \ N\
male possible sans support intermé- O gool_lD 40 \\ N
diaire en fonction de la charge. Une 6001 —Ip 32 N \\\
fleche de 0,5mm est admissible. oo Ras NN N N
. g - 200 \ e S gy, R e g
Les suppo.rt,s |ntermed|.a|res sont fixés 02040608 2141618 2 22242628 3 3,2 3436 k [m]
sur le profilé par les rainures en queue _
d’aronde du tube du vérin. Ils sont ca- Distance k
pables de supporter des efforts axiaux.
Supports intermédaires Cotes d’encombrement [mm] OSP-P25 a P80 avec frein actif AB : type E3
Note & propos du type E3: (fixation depuis le haut / le bas avec percage de part en part)
Le montage des supports intermé- DQ
diaires n'est possible que du cété
opposé a I'étrier de frein. \ \
Version inox a la demande. ; ;
a
77 |
oUU
T U
o
—_—] L
o - e ] <
-~ S ‘ ‘ “‘ “
L i i o %)
I |2
DO DK
= - DP DM
. = DN

Tableau des dimensions [mm]

U UU |AF DE DH |DK DM DN

DO DP DQ DR DS Références
Type E3

AB 25 55 |10 49 16 65 26 40 |47,5 |36 50 |34,5 (35 5,7 |20353FIL
AB32 55 |10 52 16 68 27 46 54,5 |36 50 |40,5 (32 5,7 |20356FIL
AB 40 7 - 60 23 83 34 53 60 45 60 45 32 - 20359FIL
AB50 7 - 72 23 95 34 59 67 45 60 52 31 - 20362FIL
AB63 9 - 93 34 127 |44 73 83 45 65 63 48 - 20453FIL
AB 80 11 - 110 |39,5 | 149,5|63 97 112 |55 80 81 53 - 20819FIL

Accessoires pour vérins avec frein actif acommander séparément SVP

Description Pour de plus amples informations, cf. page
Chariots articulés Page 104

Rail de fixation Page 118

Raila rainureenT Page 119

Rail de liaison Page 120

Capteurs magnétiques Pages 1233130

(montage seulement possible du co6té opposé a I'étrier de frein)

Capteur de déplacement linéaire SFl-plus Pages 1253129
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Sous toute réserve de modifications techniques

Version

Construction

Chariot de guidage Al

Chariot de guidage Al

Vis de réglage
Graisseur

Racleur en plastique avec
racleur en feutre graissé

Fonctionnement :

Le Multi-Brake est basé sur le prin-
cipe d‘un frein passif, le frein agit en
cas d‘absence de pression d‘air ou si
le mouvement du vérin est bloqué.
Le frein est relaché simplement en
alimentant en air comprimé. Le frein
peut étre, grace aux garnitures de

Empilage de Piston
rondelles ressort

pour efforts de

freinage maxi

Capteur d‘usure
(en option)

) | Guidage aluminium a
Garniture de frein patins glissants pour

a durée de vie charges et couples
élevée &levés

frein résistantes a I‘usure, actionné
méme pendant le mouvement de
|‘acteur, grace a quoi celui-ci est mis
tres rapidement a I'arrét. Les ressorts
Belleville, congus pour une grande
longévité, permettent au Multi-Brake,
outre la fonction de blocage, d‘aller a
des positions intermédiaires.

Charges, efforts et couples

Caractéristiques techniques :

Le tableau donne les valeurs
maximales possibles pour un
fonctionnement normal et sans chocs
ne devant pas étre dépassées, méme
en dynamique.

Les indications de charge et de couple
se rapportent aux vitesses v < 0,2 m/s.

Pression de service 4,5 - 8 bar

Le frein est relaché a partir de 4,5 bar.

Voir, pour plus de détails sur les
caractéristiques techniques, les fiches
techniques pour les vérins linéaires
OSP-P (de page 15)

Frein passif
Multi-Brake

avec guidage a patins
lisses Slideline SL

OSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

MB-SL 25 a 80
pour vérin sans tige
e OSP-P

Caractéristiques :

e Actionnement du frein par la force
du ressort

e Relachement du frein par alimenta-
tion en pression

e Option : capteur pour retour d'infor-
mation I'usure de la garniture du
frein

¢ Rail de guidage en aluminium anodi-
sé avec disposition en forme de
prisme des voies de déplacement

e Eléments de glissement réglables en
plastique

e Systeme combiné d’étanchéité en
plastique et éléments de feutre pour
racler la saleté et graisser la voie de
déplacement

e Regraissage du guidage par des
graisseurs intégrés possible

e Fonction de blocage en cas de chute
de I'alimentation électrique

e Adoption de positions intermédiaires
possibles

b Surface de freinage séche
—unesurface graissée réduit |‘effort de
maintien
*NB :
Dans le diagramme d’amortissement
il convient d’ajouter la masse du
chariot a la masse en mouvement.

Serie pour Couples maxi Charge Effortde Masse de |‘entrainement Masse®? | Références **
Vérin [Nm] maxi maintien avec chariot chariot de | MB-SL

[N] maxi [kgl guidage sans le vérin *

Mx My Mz Fy, Fz [N]Y aOmmde | Supplément kel
course pour 100 mm
decourse

MB-SL 25 | OSP-P25 14 34 34 675 470 2,04 0,39 1,10 20796
MB-SL 32 | OSP-P32 29 60 60 925 790 3,82 0,65 1,79 20797
MB-SL 40 | OSP-P40 50 110| 110 | 1500 1200 5,16 0,78 2,34 20798
MB-SL 50 | OSP-P50 77 180 | 180 | 2000 1870 8,29 0,97 3,63 20799
MB-SL 63 | OSP-P63 120 | 260 | 260 | 2500 2900 13,31 1,47 4,97 20800
MB-SL 80 | OSP-P80 120 | 260 | 260 | 2500 2900 17,36 1,81 4,97 20846

** Référence de commande : exemple 20796FIL devient 20796-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser)
Non précisé le type MB-SL

* voir digit en position 20 pour commander cet accessoire avec le vérin

Voir, pour les vérins sans tige, les pages 9a 13

Voir, pour les fixations, les pages 107a115

93




Cotes d’encombrement[mm] OSP-P avec frein passif MB-SL

Course +2xA

7z
N

_ s ° o ! e . . = — |2 5# |
° ° ° I ° ° ° =
1 I \7 w
I w t
= ‘ 7777777 !
\
B . J M
DD alimentation en air frein
DB x EL
\ & S Py 4 kS
N N © s 0
@
] ° ° ° °
BB _
AA -
Tableau des dimensions [mm]

A B | M Z |AA BB DB |DD |CF |EC |ED |EE |EG |EK |EL |[EM |[EW (FF |FT FS |GG |JJ |ZZ
MB-SL25(100 |22 (117 |40,5|M6 (162 (142 | M5 |60 |72,547 |12 {53139 |9 |5 |73 |30 |64 93,5 |20 |50 |120|12
MB-SL32(125 25,5152 |49 |M6|205|185|G1/8 |80 (91 |67 |14 |62 |48 |7 |10 |82 |33 (84 |108 |21 |64 |160|12
MB-SL40(150 |28 (152 |55 |M6|240|220|G1/8 {100 [102 |77 |14 |64 |50 |6,5/10 |84 |34 (94 |118,5/21,5|78 |200|12
MB-SL50(175 |33 200 |62 |M6 (284|264 |G1/8 {120 [117 |94 (14 |75 |56 |10 |12 |95 |39 [110|138,5/26 |90 |240|12
MB-SL63 (21538 25679 |M8|312|292|G1/8 {130 |152 |116(18 |86 |66 |11 |12 |106|46 [152|159 |29 |120|260|13
MB-SL80 (260 |47 (34896 |M8|312|292|G1/8 {130 (169 |116(18 |99 |79 |11 |12 |119|46 [152|185 |29 |120/260|13
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Cas de charge

Supports

Cas de charge 1

Vi,

Cas de charge 2

7

Lk
IS,

27228020
Hg
2

7/
%

S
&

intermédiaires

(voir, pour les versions, les pages 106
et 109)

Afin d’éviter une flexion excessive
pouvant entrainer des vibrations

de I'actionneur, des supports
intermédiaires sont nécessaires
au-dela de certaines courses. Le
diagramme montre la portée maximale
sans support intermédiaire en fonction
de la charge.

On distingue entre les cas de charge 1
et 2.

Une fleche de 0,5 mm est admissible.

Recommandation
Pour des vitesses > 0,5 m/s, |‘écart ne

devrait pas dépasser 1 m.

Distance entre les supports admise MB-SL25, MB-SL32

F [N])
1000
900 \
800
700 MB-SL25 cas 2
L 600
° N\ N MB-SL25 cas 1
D 500 \\ NG >\/ MB-SL32 cas 2
S 400
& \ ><\ >< FMB-SL32 cas 1
300 \ N
200 S
N N~~~
\; s
100 ~— ~—
0 \\—>
07 09 1,1 1,3 15 1,7 1,9 2,1 23 2,5 27 k[m]

Distance de support k

Distance entre les supports admise MB-SL40, MB-SL50, MB-SL63 et MB-SL80

F [N]
2600 T 1 T [ [ T 1
2400 \\ \ \ MB-SL40 cas 2
2200 \ \\ MB-SL40 cas 1
2000 \ |\ MB-SL50 cas 2
- E OO vt
& URAN 1 . cas
g ] NN AN MB-SL63 cas 1
1000 N NN BN MB-SL80 cas 2
NEDNNEER
800 \ & \ AN MB-SL80 cas 1
\\ N \\ %\ \\
jgz D ‘\& \\\\\\ ‘Q ‘\
200 ~ ‘\:§ *\\ ™~
o ~— T N~ ™~
09 11 13 15 17 2 21 23 25 27 29 31 83 85 87 89 k[m]

Distance de support k
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Exemples d‘application verticale

sans pression au repos)

Controle d‘un vérin avec des distributeurs
3/2 normalement fermés (chambres du vérin

au repos)

=l

Controle d'un vérin avec des distributeurs
3/2 normalement ouverts (vérin sous pression

o ool

en descendant

en montant

g

en descendant

vy
O

o2 |7

en montant

A N | L N2y

o]

ML
OV

Exemples de commande

Lorsque la pression de travail est at-
teinte, le convertisseur P/E est fermé
et le distributeur 3/2 du Multi-Brake
a ouvert le passage de 1 vers 2, c'est
a dire que le frein est libéré (position
de travail).

Le frein est actionné par un distri-
buteur 3/2 par I‘intermédiaire d‘un
mano-contact. En cas de chute de
pression, le frein est déclenché par
|‘intermédiaire d‘un mano-contact

et bloque le vérin. Le frein est libéré
apres la mise sous pression des deux
chambres des vérins et le vérin peut
étre déplacé.

Les deux clapets anti-retour D1 et D2
servent a réguler la vitesse et n‘ont
pas d‘influence sur la commande du
frein. Les 2 clapets anti-retour amélio-
rent la stabilité de I'ensemble.

Le régulateur de pression est utilisé

pour compenser |'effort de la charge
dans les applications verticales.

96

Les deux chambres du vérin doivent
étre sous pression avant de libérer le
frein!

Les tuyaux droits et spiralés trop petits
ou trop long, les raccords, les distri-
buteurs modifent le temps de réaction
du frein!

“Note :

Le mano-contact actionne le frein en
dessous d‘une certaine pression du
réseau.
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Version

Construction

Chariot de guidage AL avec
rouleaux montés sur roule-
ments a aiguilles

Rail de guidage Al avec
des pistes en acier trempé
et rectifié serti

Racleur en plastique avec
racleur en feutre graissé

Ressort de
pression

Plaquette de frein

Guidage Proline

Piston

Frein passif
Multi-Brake

avec guidage aluminium
a rouleaux croisés
Proline PL

OoSP

MB-PL 25 a 50
pour vérin sans tige
e OSP-P

Fonctionnement:

Le Multi-Brake est basé sur le prin-
cipe d‘un frein passif, on freine ou le
mouvement du vérin est bloqué en
absence d‘air comprimé.

Le frein est libéré par simple apport
d‘air comprimé. Le frein peut étre
également, grace aux garnitures résis-

tantes a I‘usure, actionné pendant le
mouvement de |‘acteur, grace a quoi
ce dernier s‘arréte en un temps trés
court. Les ressorts

Belleville a longue durée de vie per-
mettent au Multi-Brake, a part la fonc-
tion de blocage, d‘aller également sur
des positions intermédiaires.

Caractéristiques :

e Actionnement du frein par la force
du ressort

e Le frein est libéré par la pression

e Capteur d’usure de la garniture en
option

e Systéme combiné d’étanchéité en
plastique et éléments de feutre pour

Charges, efforts et couples

racler la saleté et pour graisser la
piste

e Fonction de blocage en cas de panne
électrique

e Approche de positions intermédiaires
possibles

Caractéristiques techniques :

On trouvera les charges maximales ad-
missibles sur le tableau ci-dessous.
S’il y a simultanément plusieurs
efforts et couples sur le guidage,
I"’équation suivante doit étre remplie:

Mx My Mz Fy Fz

La somme des charges ne doit pas devenir > 1. En cas d'un
facteur de charges <1 la durée de vie est 8000 km

Le tableau indique les valeurs
maximales admises pour un
fonctionnement normal et sans chocs
ne devant pas non plus étre dépassées
en dynamique.

Pression de service 4,5 - 8 bar

D Surface de freinage séche —une sur-
face de freinage huilée réduit I'effort
de maintien

* NB :

La masse du chariot de guidage doit
étre ajoutée a la masse totale dans

+ + + + <1 Le frein est libéré a partir de 4,5 bar le diagramme d’amortissement.
Mxmax My max MZ max Fymax Fzmax

pour vérin Couples maxi. Charge Effort de Masse du vérin Masse @ Réferences **

[Nm] maxi. maintien avec son guidage chariotde | MB-PL
[N] maxi. [kgl guidage |sans |e vérin *

Mx My Mz Fy, Fz NIV a0Ommde | Supplément kel
course pour 100 mm
de course

MB-PL 25 | OSP-P25 16 39 39 857 315 2,14 0,40 1,24 20864

MB-PL 32 | OSP-P32 29 73 73 1171 490 4,08 0,62 2,02 20865

MB-PL 40 | OSP-P40 57 158 | 158 | 2074 715 5,46 0,70 2,82 20866

MB-PL 50 | OSP-P50 111| 249 | 249 | 3111 1100 8,60 0,95 4,07 20867

** Référence de commande : exemple 20864FIL devient 20864-01000, 1000 étant la course du vérin (autre course a préciser).

Non précisé le type MB-PL

*voir digit en position 20 pour commander cet accessoire avec le vérin
Voir, pour les vérin sans tige, les pages 9a 13

Voir, pour les fixations, lespages 107a115
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Cotes d’encombrement [mm] OSP-P avec frein passif MB-PL

Course+2xA

't [ |
w%? [ A
e o -——— il L Tmﬁt
‘ ol
Y 4{,77 1 r | |
|
B | o M
- CF -
Alimentation en air frein
o@%%&%
L]
Tableau des dimensions [mm]OSP-P MB-PL25, MB-PL32, MB-PL40, MB-PL50
A B |[J M |z AA |BB |DB |DD |CF |(EC |EE |EG |EK |EL |EM |(FF (FS |FT GG | |ZZ
MB-PL25 ({100(22 |[117 [40,5|M6 |154 |144 [M5 (60 |[72,5]132,5(53 |39 |9 5 73 |64 |23 (93,5 (50 120 |12
MB-PL32 ({125|25,5|152 {49 |M6 |197|187 [G1/8 (80 (91 |42 |62 |48 |7 10 |82 |84 |25 |108 |64 (160 |12
MB-PL40 ({150(28 |[152 |55 |M6 |232 (222 |G1/8 {100 [102 |47 |64 |50,5(6,5 [10 |84 |94 |23,5|118,5 |78 (200 |12
MB-PL50 ({175(33 |200 |62 |M6 |276 |266 |G1/8 {120 117 |63 |75 |57 |10 (12 |95 11029 |138,5 |90 (240 |16
Supports
. s ge = portée maximale possible en fonction Recommandation
intermédiaires

(voir, pour les versions, la page 106,
109)

Afin d‘éviter une flexion excessive pou-
vant entrainer des vibrations de I'ac-
tionneur, des supports intermédiaires
sont nécessaires au-dela de certaines
courses. Les diagrammes montrent la

Cas de charge 1 Cas de charge 2

de la charge. Il faut distinguer entre
les cas de charge 1 et 2. Une fleche
maxi de 0,5 mm est admise entre les
supports.

L‘intervalle entre les supports ne
devrait pas dépasser 1 m pour les

vitesses v > 0,5 m/s.

Distance entre les supports admise

OSP-P MB-PL25, MB-PL32, MB-PL40, MB-PL50

FIN A
4000

\

3500

L

|

3000

et

2500 ‘\ Q
2000

/

\

1500

MB-PL50 cas 1
MB-PL50 cas 2
MB-PL40 cas 1
MB-PL40 cas 2
MB-PL32 cas 1
MB-PL32 cas 2
MB-PL25 cas 1
MB-PL25 cas 2

Charge F [N]

\

\
Al
\

7

1000 \ \\
IR N\
N

0

Distance de support k

N
‘<i:::=§....::::= ~\--.~.~“::=-.____->
0,1 04 07 1,0 1,3 16 19 22 25 28 3'1k[m]
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Sous toute réserve de modifications techniques

Exemples d‘application verticale

pression au repos)

Controle d‘un vérin avec des distributeurs 3/2
normalement fermés (chambres du vérin sans

Controle d‘un vérin avec des distributeurs 3/2
normalement ouverts (vérin sans pression au repos)

o]

e ol

en descendant

en montant

{;\ o1

en descendant

e vy
VY

o]

o2 s

en montant

e vy
VY

Exemples de commande

En fonctionnement normal, le capteur
de pression (mano-contact / pressos-
tat) est fermé, et le distributeur 3/2 du
Multi-Brake a le passage de 1 vers 2,
c‘est a dire que le frein est libéré
(position de travail).

Le frein est actionné par un distribu-
teur 3/2 par l'intermédiaire d‘un ma-
no-contact. Lorsqu‘il y a une baisse de
pression, le mano-contact actionne le
distributeur du frein et blogue le mou-
vement du vérin. Lorsque la pression
revient dans les deux chambres du vé-
rin, le frein est a nouveau libéré et le
vérin peut étre a nouveau déplacé.

Les deux limiteurs de débit D1 et D2
servent a la régulation de la vitesse et
n‘ont pas d‘influence sur la commande
du frein. Les deux clapets anti-retour
améliorent la stabilité de I‘ensemble.
Le régulateur de pression est utilisé
pour compenser |‘effort de la charge
dans les applications verticales.

99

Les deux chambres du vérin doivent
étre sous pression avant de libérer le
frein!

Les tuyaux droits et spiralés trop petits
ou trop long, les raccords, les distri-
buteurs modifent le temps de réaction
du frein!

“ Note :

Le mano-contact actionne le frein en
dessous d‘une certaine pression du
réseau.
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Sous toute réserve de modifications techniques

Accessoires, fixations et capteurs
OSP-P

Sommaire

Description Page

Vue d’ensemble 102

Chariots articulés 103-104

Fixations des couvercles 105

Fixations pour vérins avec guidage 107,108,110,112,113
Supports intermédiaires 106

Supports intermédiaires pour vérins avec guidage 107,109,111,114,115
Chariots inversés (renvois) 117

Rail de fixation 118

Rail a rainureen T 119

Rail de liaison 120

Connexion Duplex 121

Connexion Multiplex 122

Capteurs magnétiques standard 123-125

Capteurs magnétiques rainure en T 127-130

Capteurs magnétiques zone ATEX & 131-1233

Passage de cables 126
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Accessoires pour la fixation des vérins OSP-P

Description
Chariots articulés _ Page 103-104
Fixation des couvercles Page 105

4 -

—t> §F e

> P
Fixation des couvercles B Page 107
(pour vérin sans tige avec guidage) M B _‘:; |
Supports intermédiaires > Page 106

\m \‘
Supports intermédiaires . Page 107
(pour vérin sans tige avec guidage) ‘,‘_”E:—,.
Chariots inversés (renvois _ Page 117
( ) '\I-' _) g
Rail de liaison - Page 118
Rail arainureen T . Page 119
Rail de connexion Page 120
==

Connexion Duplex Page 121
Connexion Multiplex / Page 122
Capteurs magnétiques standard ‘ﬁ‘ Pages 123-125
Version zone ATEX & Pages 131-133
Version a rainure en T / Pages 127-130
Passage de cables % Page 126
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Cotes d’encombrement [mm] OSP-P10 AcceSSOi res

pour Verins

op g 10 mm
T e Chariots articulés
|

HH

/ %T*

v L

—— ORIGA
i S —— SYSTEM
PLUS

KK

LL

} Il peut se produire, en cas d‘utilisation
simultanée de guidages externes, des
Ss écarts de parallélisme conduisant a
R des contraintes mécaniques sur le pis-
o ton. Celles-ci sont évitées en utilisant
des attaches de piston articulées.
L | ! Les attaches de piston articulées sont
) réalisées avec un faible jeu.
La liberté de mouvement est donnée
dans les directions suivantes en posi-
tionnement normal :
¢ Basculement dans la direction du
mouvement

e Compensation verticale

AS

@h)
N
@h)
L/

e Basculement latéral

¢ Compensation horizontale

Basculer dans la

direction du mouve,, Basculer

ment latéralement
Compensation ‘ V=) Compensation

verticale == horizontale

Tableau des dimensions [mml] voir digit en position 19 pour commander cet accessoire monté sur le vérin

@R v AR AS HH KK LL MM | NN* | PP SS T Référence
Standard |Inox

OSP-P10 34 |35 |2 27 2 26 19 11,51 24 20 10 |20971FIL|-

Sous toute réserve de modifications techniques

*Ladimension NN indique le jeu possible endirection plusou moins pour les degrés de liberté horizontal et vertical permettantun
basculement latéral.

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Accessoires
pour Verins

sans tige
g 16-80 mm
Chariots articulés

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM

—— PLUS .
pour vérin sans tige
¢ OSP-P

Il peut se produire, en cas d‘utilisation
simultanée de guidages externes, des
écarts de parallélisme conduisant a
des contraintes mécaniques sur le pis-
ton. Celles-ci sont évitées en utilisant
des attaches de piston articulées.

Les attaches de piston articulées sont
réalisées avec un faible jeu.

La liberté de mouvement est donnée
dans les directions suivantes en posi-
tionnement normal :

e Basculement dans la direction du
mouvement

e Compensation verticale
¢ Basculement latéral
e Compensation horizontale

Une version inox peut étre livrée en
option.

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 a 32

J _ PP
SS NN I s
3 : 5 2
! 2
v I_EF_l_‘LI_:‘:ﬁ‘ >
X { = A
IR = )
A —————————————] _
! \
ST
TT
\_:Ffzb;—k«
o E Oi \3/’(@4’0 e —
oT sz x 90°
Cotes d’encombrement [mm] OSP-P40 a 80
| J PP‘
SS NN
I =
3 : ik
I ‘ o J’ o]
—T— j— )
X | T T |
x 1
Y ¢ {
I e B
I \
ST,
oT
NB : Basculer dans la direction Basculer

Observer impérativement les dimen-

sions de la page 107 en cas d‘utilisa-

tion supplémentaires des renvois.

du mouvement

Compensation
verticale p==
7.

ﬁ latéralement

‘ &= Compensation
horizontale

Tableau des dimensions [mm]

voir digit en position 19 pour commander cet accessoire monté sur le vérin

J Q T ¢R |HH | KK |LL MM [NN*|OO0 (PP |[SS |ST |TT |UU Références

Standard | Inox
OSP-P16 | 69 10 M4 [4,5]3 34 126,610 |1 85 |26 [28 |20 |10 |11 |20462FIL|20463FIL
OSP-P25 | 117 | 16 M5 [5,5|3,5|52 |39 19 |2 9 38 |40 |30 |16 |21 |20005FIL|20092FIL
OSP-P32 | 152 | 25 M6 | 6,66 68 |50 28 |2 13 |62 |60 |46 |40 |30 [20096FIL|20094FIL
OSP-P40 | 152 | 25 M6 |- |6 74 | 56 28 |2 13 |62 |60 |46 |- 30 |20024FIL| 20093FIL
OSP-P50 | 200 | 25 M6 |- |6 79 |61 28 |2 13 |62 |60 |46 |- 30 [20097FIL|{20095FIL
OSP-P63 | 256 | 37 M8 |- |8 100| 76 34 |3 17 180 [80 |65 |- 37 [20466FIL|{20467FIL
OSP-P80 | 348 | 38 M10 |- |8 122196 42 |3 16 |88 [90 |70 |- 42 [20477FIL|{20478FIL

*Ladimension NN indique le jeu possible en direction plus ou moins pour les degrés de liberté horizontal et vertical permettant

un basculement latéral.

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P10: type Al

(] I ==
w @ @ < | @ Y
T T T ‘ ]
AB |~ ac ||
D8 LAD |
Cotes d’encombrement [mm]OSP-P16 a 32: type Al
I
©® © 2

CL

AE

LI

AC

AD

Accessoires

pour vérins
g 10-80 mm
Fixations des couvercles

oSP

Quatre trous taraudés pour fixer le vérin

se trouvent a chaque extrémité des
couvercles de vérin (2 trous taraudés

pour la taille P10).

Ces trous sont au sommet d'un carré, si
bien que la fixation peut étre effectuée au
choix en dessous, latéralement ou au des-
sus. La position du raccordement pneuma-
tique continue a rester au libre choix (sauf
pour I'OSP-P10).

Matériaux:
OSP-P10 - P32:
Acier galvanisé.
OSP-P40 - P80:
Aluminium anodisé.

Livrées par paire.

T BN &9 --
‘ % ] aU
SIRCER =
AE | AC
E AD
DG
Tableau des dimensions [mm]
E []0) AB AC AD AE AF CL DG Références (*
TypeAl Type C1
OSP-P10 | - 3,6 12 10 14 20,2 11 1,6 18,4 | 0240FIL |-
OSP-P16 | 18 3,6 18 10 14 12,5 15 1,6 26 20408FIL | —
OSP-P25 | 27 5,8 27 16 22 18 22 2,5 39 2010FIL |-
0OSP-P32 | 36 6,6 36 18 26 20 30 3 50 3010FIL |-
OSP-P40 | 54 9 30 12,5 24 24 38 - 68 - 4010FIL
OSP-P50 | 70 9 40 12,5 24 30 48 - 86 - 5010FIL
OSP-P63 | 78 11 48 15 30 40 57 - 104 - 6010FIL
OSP-P80 | 96 14 60 17,5 35 50 72 - 130 - 8010FIL
(*=paire

Voir, pour le vérin sans tige OSP-P, pages 9-13
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Accessoires

pour vérins
g 10-80 mm
Supports intermédiaires

OoSP

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P10 : type E1
(fixation d'en haut / d'en bas par I'intermédaires de trous de passage)

oU

AN

AF

|

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 a P80 : type E1
(fixation d'en haut / d'en bas par I'intermédaires de trous de passage)

Remarque relative aux types DQ
El et D1 (P16 - P80): Uy
Le montage des supports intermédiaires 2y
est également possible sur la face in- !
férieure du vérin. Veuillez ici tenir - KL
compte des écarts de dimension par e | .
rapport au milieu du vérin. i il zlu| o o <
1 1 w| wi w - ) !
Voir, pour les notes sur les versions, la DO 1_ _jrﬁ | ok| |8 s
page 17. DP - = DM
Version inox a la demande. } i DN
Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 a P80 : type D1
(fixation par en bas avec 2 trous taraudes)
() > DQ
o &
AN =
| - 74
/}-ﬂ. E ] T EE TR
= ro g G -0 EN
DP R
“ ‘ AF DF
Tableau des dimensions [ mm] OSP-P10
U AF AH AJ AK AN Référence
TypeE1 |TypeD1
OSP-P10 | 3,6 11 25,4 33,4 3,5 12 0250FIL|-
Tableau des dimensions [mm]OSP-P16 a P80
R |U |[UU |AF [DF |DH |DK (DM |DN |DO |DP |DQ (DR [DS |DT (EF |EM [EN |EQ Références
TypeEl Type D1
OSP-P16 |[M3 [34 |6 |15 |20 29,2 [24 |32 [36,4|18 [30 |27 |6 |34 [6,5 (32 |20 |36,4[27 |20435FIL |20434FIL
OSP-P25 |M5 |55 |10 [22 [27 |38 [26 |40 |47,5|36 |50 |34,5[8 |57 |10 [41,5]285]49 |36 [20009FIL |20008FIL
OSP-P32 |M5 |55 10 [30 [33 |46 |27 |46 |54,5|36 |50 [40,5[10 |57 |10 [48,5(355(57 |43 [20158FIL |20157FIL
OSP-P40 |M6 |7 |- [38 |35 |61 [34 |53 |60 |45 |60 |45 |10 |- 11 |56 |38 [63 [48 [20028FIL |20027FIL
OSP-P50 |M6 |7 |- [48 |40 |71 (34 [59 |67 |45 |60 |52 |10 |- 11 |64 |45 [72 |57 |20163FIL |20162FIL
OSP-P63 |M8 |9 |- [57 [47,5]191 (44 [73 |83 |45 |65 (63 |12 |- 16 179 [53,5(89 [69 [20452FIL |20451FIL
OSP-P80 |[M10[11 |- {72 |60 |[111,5(63 |97 [112 |55 [80 |81 |15 |- 25 [103 |66 [118 |87 [20482FIL |20480FIL

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Vue d‘ensemble

Type de fixation |[Type Versions — Guidages OSP
du vérin SLIDELINE POWERSLIDE
PROLINE
MULTIBRAKE
40 [50(63 1| 80 Mf 16/ | 25/| 25/| 25/ |32/ |32/ |40/
25125 35(44 |35 |44 |44
Fixation par les Type Al
couvercles
Type A2
- yp
_ﬂ Type A3
Fixation par les Type B1
couvercles
renforcée
Type B3
j ]_-"
&1’ Type B4
Type B5
Fixation par les Type C1
couvercles
o Type C2
-; -;3
‘ = Type C3
Type C4
Supports inter-  |Type D1

médiaires, étroits

Supports
intermédiaires,
larges

Type E1
e Type E2
-~ 73
Type E3
Type E4
Type E5

Sous toute réserve de modifications techniques

chariot vers le haut
(4 12 heures)

chariot sur le coté
(2 3 ou 9 heures)

composants disponibles

quelques tailles ne sont pas disponibles

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, page 9

107

Accessoires
pour Vérins

Fixations pour vérin
sans tige avec guidage
OSP-P

OSSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Note :

Voir, pour les fixations et supports in-
termédiaires pour vérins sans tige avec
recirculation de billes STARLINE,
pour la recirculation de billes KF les
pages 100-105

/.:f'.
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Fixations des Cotes d’encombrement[mm]OSP-P16, 25, 32: type A

couvercles*

Quatre taraudages se trouvent a

i
h

age Gy | @
chaque extrémité des couvercles pour &) 1 8
fixer le vérin. Ceux-ci se trouvent au w 7\7 4 L
sommet d‘un carré, si bien que la w 43 ] ANl =
fixation peut étre effectuée au choix AL = N & %y < w L
en dessous, latéralement ou en haut. \ ] <
. 1
Matériaux : ‘ 1 TypeA
OSP-16, 25, 32: acier galvanisé. AB Type A2
0SP-40, 50, 63, 80: Aluminium - DG Type A3
anodisé.
Livrées par paire. Cotes d’encombrement[mm] OSP-P16, 25, 32: type B
- - ]
4 _‘_"_,..-—r':. 4 . @ :E“ oU
[ ’ - &}J@
P, Type B1
v - “Type B3 A
.19 ‘A Type B4 AD‘
- — Type B5

Tableau des dimensions [mm]

- Dimensions AE et AF (dépendantes du type de fixation) Cotes d’encombrement[mm] OSP-P40, 50, 63, 80 : type C

Type| Dimensions
fix. |AE AF

pour tailles pour tailles By R —

16 |25]32|40|50|63 |80 |16 |25 |32 |40 |50 |63 |80 | o
A1 [125[18]20- |- |- |- T15[22(30]= |- [= |- w ST 7@
A2 [275]33[34]- |- |- |- [30[37]aa]- [- [- |- K s = N L
A3 [- [45(42]- |- |- [ |- Ja9]s2]- |- [- |- el < wj;h??<gm \;"—j‘j
Bl|- [42[55]- |- |- |- | [22030]- |- |- |- < LI <l ul Tpecl 1]
B3[55 |- |- |- |- |- |- Ja2]- |- |- |- |- |- R < Typec2 Ce
B4|- [80]85]- [- |- |- |- [eol60]- |- |- |- BEED Type C3 B
B5 |- |- Jool- [- - |- |- |- [65]- |- |- |- ‘ Tvoe C4 *(—
Cll- |- |- [24]30/40 (50 = |- |- |3848[57|72 25 ] et ae |
c2|- |- |- [37139]- - |- |- |- [51[57 |- |- E AD
c3 |- |- |- |4a6[54]76[88 |- |- |- [60]72]93]110 DG
cal- |- - [s6l77- |- - = |- [70]95]- |-
Tableau des dimensions [mm]

E gU AB AC AD CcL DG

OSP-P16 18 3,6 18 10 14 1,6 26
O0SP-P25 27 5,8 27 16 22 2,5 39
OSP-P32 36 6,6 36 18 26 3 50
O0SP-P40 54 9 30 12,5 24 - 68
OSP-P50 70 9 40 12,5 24 - 86
OSP-P63 78 11 48 15 30 - 104
OSP-P80 96 14 60 17,5 35 - 130

*voir, pour lavue d‘ensemble des fixations, lapage 107
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 a 80 : type E.
(fixation par en haut / par en bas par des trous de lisses)

Supports

DH

#

DR

Type E1 i

DR,
bR |

Type E2 i

DR
DR

Type E3 i
Type E4

Type E5 DO

o

DQ

oUU

DE

EN
EF

AF

I
|
AF

DS
AF

AF

AF

les

pages 50, 55,
pages 60,65
pages 92, 95 et 98.

Version inox a la
demande.

intermédiaires

Note sur les types E1 et D1:

Le montage des supports intermé-
diaires est également possible sur

la face inférieure du vérin. Veuillez
noter ici les écarts de dimension par
rapport au milieu du vérin.

Voir, pour les notes sur les versions,

=

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 a 80 : type D1

(fixation par en bas avec 2 vis filetées)

Tableau des dimensions [mm]

- Dimensions DR et AF (dépendantes du type de fixation)

b Type |Dimensions DR Dimensions AF
fix. —[pourtaille pour taille
16 [25]32]40/50|63[80| 16| 25| 32| 40| 50| 63| 80
} DI |- |- |- |-[-1]-1-|15[22]|30] 38] 48] 57|72
g & k | L El |6 |8 [10]10/10|12]15]|15] 22| 30| 38| 48| 57|72
i g @ j s B E2 |21 [23]24]23]19|- |- [30]37] 44| 51|57~ |-
= | | E3 (33 [35]32] 32| 34|48[53[42|49] 52| 60| 72]93]110
R B4 |- 146140]|42|57|- [- |- [60]60]70]95]|- |-
A 7 ES5 |- |- 45| -[- |- [-|-[-165]-|-1]-1-
Tableau des dimensions [mm]
R U Uu [DE |DF [DH |DK (DM |[DN |DO |DP |DQ (DS |DT |EF |EM [EN |EQ
OSP-P16 [M3 |34 |6 14,2 20 29,2 |24 |32 (36,418 (30 |27 (3,4 |65 [32 |20 |36,4|27
OSP-P25 M5 |5,56 [10 |16 |27 |38 |26 |40 |47,5(36 |50 [34,51|5,7 [10 |41,5[28,5]49 |36
OSP-P32 M5 |55 |10 (16 |33 |46 |27 |46 |54,5|36 |50 |40,51|5,7 |10 ]48,5[35,5|57 |43
OSP-P40 (M6 |7 - 23 35 |61 |34 |53 |60 |45 |60 |45 |- 11 |56 [38 [63 |48
OSP-P50 |M6 |7 - 23 |40 |71 |34 |59 |67 |45 |60 |52 |- 11 |64 |45 |72 |57
OSP-P63 [M8 |9 - 34 47,5191 |44 |73 |83 |45 |65 |63 |- 16 |79 [53,5[89 |69
OSP-P80 |[M10 |11 |- 39,5160 |111,5/63 |97 [112 |65 |80 |81 |- 25 [103 |66 [118 |87
Références de commande pour les fixations de type A — type B — type C — type D - type E
Type de fixation Références
Taille
16 25 32 40 50 63 80
Al*) 20408FIL 2010FIL 3010FIL - - - -
A2 *) 20464FIL 2040FIL 3040FIL - - - -
A3 *) - 2060FIL 3060FIL - - - -
B1%*) - 20311FIL | 20313FIL - - - -
B3 %) 20465FIL - - - - - -
B4¥) - 20312FIL | 20314FIL - - - -
B5*) - - 20976FIL - - - -
Cl%) - - - 4010FIL 5010FIL 6010FIL 8010FIL
Cc2%) = - - 20338FIL 20349FIL | - -
C3%) = - - 20339FIL 20350FIL | 20821FIL 20822FIL
C4 %) = - — 20340FIL 20351FIL | - -
D1 20434FIL 20008FIL | 20157FIL 20027FIL 20162FIL | 20451FIL 20480FIL
El 20435FIL 20009FIL | 20158FIL 20028FIL 20163FIL | 20452FIL 20482FIL
E2 20436FIL 20352FIL | 20355FIL 20358FIL 20361FIL | - -
E3 20437FIL 20353FIL | 20356FIL 20359FIL 20362FIL | 20453FIL 20819FIL
E4 - 20354FIL | 20357FIL 20360FIL 20363FIL | - -
E5 - - 20977FIL - - - -
(* paire)
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Accessoires

pour vérins
@ 25-50 mm

Fixations des couvercles
avec dimensions FESTO
HP25 - 50

pour vérins sans tige avec recirculation
de billes

* OSP-P KF

Quatre taraudages se trouvent aux extré-
mités des couvercles du vérin pour fixer
le vérin.

Matériau :
OSP-P KF25 -50:
Aluminium anodisé.

Livrées par paire.

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P KF 25 a KF50 : type HP (avec dimensions FESTO)

Note

AE

[%]8]V)

AC

L1l

DS

oU

AD

remplacable par FESTO DGPL-KF,
sir les fixations de couvercle HP sont montés a
(voir fig.).

|‘'opposé du chariot de guidage

Tableau des dimensions [mm]

gu |[AB [AC |AD |AE |AF |DG |DS | FT PUU |Références
HP25 |55 |32,5|13 |19 |20 |21 |44 |2 |75,5 |10 21107FIL
HP32 |6,6 [38 |17 |24 |24 |27 |52 |3 |87,5 |11 21108FIL
HP40 |66 |45 |17,5(24 |24 |35 |68 |2 |104,5|11 21109FIL
HP50 |9 |65 |25 (35 |35 |48 |86 |6 |138,5|15 21110FIL
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P KF25 : type MUP
(fixation par des trous de lisses)

=

=

DQ

AF

FT

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P KF32 a KF40 : type MUP
(fixation par des trous de lisses)

DH

Accessoires

pour vérins
@ 25-50 mm
Supports

intermédiaires

avec dimensions FESTO
MUP25 - 50

pour vérins sans tige
avec recirculation de billes

* OSP-P KF

Voir, pour les notes sur les versions,
la page 73.

o | IR |
DO U
DS_ _DM_|
- DP o
Cotes d’encombrement [mm] OSP-P KF50 : type MUP
(fixation par des trous de lisses)
DQ
[
o +
e
! | £
. ! ‘ |
5 | - zl )
| L | ] <
‘ Lo |
‘DO‘ ou ||
DK
-D5. DM Note : .
bp ] remplacable par FESTO DGPL-KF si
DN des supports MUP sont montés a 90°
par rapport au chariot de guidage
(voir fig.).
Tableau des dimensions [mm]
gu AF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS FT Références
MUP25 (5,5 21 36,9 |- 29 - - 65 36 14,5 |15 75,5 21119FIL
MUP32 (6,6 27 42,9 |- 35 - 22 95 43 20,5 |35 87,5 21120FIL
MUP40 (6,6 35 58 - 40 - 22 95 48 28,5 |35 104,5 |21121FIL
MUP50 |11 48 71 34 58 72 26 105 57 10 45 138,5 [21122FIL
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Accessoires

pour Verins
@ 16-32 mm
Fixations

des couvercles
Type: B
Fecirculation de biles

* OSP-P STL
* OSP-P KF

Matériaux:
Acier galvanisé.
Aluminium anodisé.

Livrées par paire.

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL16, STL25, STL32: type B1

OSP-P KF16, KF25, KF32: type B1

Position de montage:

chariot en haut
piston sur le coté

o]

AF

Type Bl —— d
AC

AD

dessiné: fixation avec guidage STL

Cotes d’encombrement [mm]OSP-P STL16, STL25, STL32: type B3 (@ 32:B5)

OSP-PKF16, KF25, KF32: type B3 (@ 32:B5)

Position de montage:

chariot sur le coté
piston enbas

I @
E[ I | ®)
we 1 [ FOA
' !
| y !
! e W
Type B3 -0 16 —fi: a E|E | E|E h
Type B3 - @ 25 | © T S
Type B5 - § 32 i vy Y
AC - AB
A0 . DG

dessiné: fixation avec guidage STL

Cotes d’encombrement [mm]OSP-P STL16, STL25, STL32: type B2

OSP-PKF16, KF25, KF32: type B2

Position de montage:

chariot sur le coté
piston en haut

]

oo 1 F P
- w
: <
| d L Z1
i ‘ i
Type B2 —f11! 3
1 1 °Y
AC as_
AD . 06
dessiné: fixation avec guidage STL
Tableau des dimensions [mm] des fixations de couvercle type: B1 a B5
Twe |E |@GU |AB |AC |[AD | AE | AF [CL |DG | Références
fixation (paire)
OSP-PSTL16 (Bl 18 3,6 |18 |10 (14 |28|15|2 26 | 21135FIL
OSP-PKF16 (B2 |18 (3,6 |18 |10 (14 |43|30(17 |26 |21136FIL
B3 |18 [3,6 |18 [10 |14 |55]|42|29 |26 |21137FIL
OSP-PSTL25 (B1 |27 [5,8 |27 |16 (22 |42|22|2,5 |39 |20311FIL
OSP-PKF25 (B2 |27 |5,8 |27 |16 |22 |57|37|17,5|39|21138FIL
B3 |27 |58 |27 |16 |22 |69]|49|29,5/39 |21139FIL
OSP-PSTL32 (B1 |36 (6,6 |36 |18 |26 |55|30(3 50 | 20313FIL
OSP-PKF32 (B2 |36 (6,6 |36 |18 |26 |69|44 |17 |50 |21140FIL
B5 |36 [6,6 |36 [18 |26 |90|65]|9 50 [21141FIL
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL40, STL50: type C1
OSP-P KF40, KF50: type C1

Position de montage:

charioten haut
piston sur le coté é
=
" ]
,,,,,, :[,
1k j
Type C1 T i : %
el
AD

dessiné: fixation avec guidage STL

AF

RE

Cotes d’encombrement[mm] OSP-P STL40, STL50: type C4 (@ 50: C3)
OSP-P KF40, KF50: type C4 (@ 50: C3)

Position de montage:
chariot surle coté

piston en bas

—
2u —
777777 ;/7
Ik ]
1k |
1 Type C4 - @ 40
Lo Type C3 - @ 50
=AC<
=AD

dessinée: fixation avec guidage STL

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL40, STL50: type C2
OSP-P KF40, KF50: type C2

Position de montage:
chariot surle coté

piston en haut

oU

Type C2——

T

dessinée: fixation avec guidage STL

i

Y

Tableau des dimensions [mm] des fixation de couvercles type : C1 a C4

Type E @U | AB [AC |AD | AE | AF | DG | Références
fixation (paire)
OSP-PSTL40 |C1 54 |9 30(12,5(24 |24 |38 | 68 | 4010FIL
OSP-PKF40 |C2 54 |9 30(12,5(24 |37 |51 | 68 | 20338FIL
c4 54 |9 30(12,5(24 |56 |70 | 68 | 20340FIL
OSP-PSTL50 |C1 70 |9 40(12,5(24 |30 |48 | 86 | 5010FIL
OSP-PKF50 |C2 70 |9 401(12,5(24 |39 |57 | 86 | 20349FIL
Cc3 70 |9 401(12,5(24 |54 |72 | 86 | 20350FIL
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@ 40 - 50 mm
Fixations des
couvercles
Type: C

pour vérin sans tige

avec recirculation de billes

* OSP-P STL
* OSP-P KF

Matériau :
Aluminium anodisé

Livraison par paire.



Accessoires

pour vérins
@ 16-50 mm
Supports
intermédiaires

Type: D1ST

pour vérin sans tige
avec recirculation de billes

* OSP-P STL
* OSP-P KF

Note sur D1ST

Le montage des supports intermédiaires

est également possible sur la face in-
férieure du vérin. Veuillez noter a cette
occasion les écarts de dimension par
rapport au milieu du vérin.

Voir, pour les notes sur les versions, la
page 65 (OSP-P STL)
page 73 (OSP-P KF)

==
&

Supports
intermédiaires
Type: E1ST a E5ST

pour vérin sans tige
avec recirculation de billes

* OSP-P STL
* OSP-P KF

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL16 a STL50: type D1ST

OSP-P KF16 a KF50: type D1ST

Fixation par en dessous
par l‘intermédiaire de 2 vis filetées

dessiné: fixation avec guidage STL

|
T
= |
I
o e
B = s wr— — o
s i
DO
<¢>

Tableau des dimensions [mm] des supports intermédiaires D1ST

Pour vérin [Type |R |AF|DE |[DH |DL [DO|DP |DT |[EM |EQ|Références
OSP-P .. | fixation

STL/KF16 | D1ST|M3 |15|14,2|29,2|14,6(18|30 6,520 |27 |21125FIL
STL/KF25 | D1ST|M5 (22|16 |38 |13 |36|50|10 |28,5|36|21126FIL
STL/KF32 | DIST|M5 (30|16 |46 |13 36|60 |10 |35,5[43|21127FIL
STL/KF40 | D1ST|M6 (38|23 |61 |19 |45|60|11 |38 |48|21128FIL
STL/KF50 | D1ST|M6 |48 |23 |71 |19 |45|60|11 |45 |57 |21129FIL

Exemple de commande : type D1ST16

Référence 21125FIL

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL16 a STL50: type E1ST

OSP-P KF16 a KF50: type E1ST

Position de montage:

chariot en haut
piston sur le coté

EQ _
L ——

Typ E1ST
wl MERVES O
o i I
N 1
W ‘

o &, ﬂ_\\Q =
o DK
el |
EF

dessiné: fixation avec guidage STL

Fixation d‘en haut / d‘en bas
a travers des trous de passage

DH

oUuU
3 Lo =
ou | a
DO
DP
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL25 a STL50: type E3ST, E4ST, E5ST
OSP-P STL25 a STL50: type E3ST, E4ST, E5ST

Supports

P:S't_";n delmoPtt'age: Fixation d‘en haut / en bas par des IntermEdlalres
chariot surle c6té trous de passage . 3
pistonenbas P g Type. EIST a ESST
f 3 pour vérin sans tige
w Y 1 avec recirculation de billes
\
— uu
5 5-—|—r ’ « OSP-P STL
— ‘ * OSP-P KF
" ] R
< T ‘ iR
% | | 8
il il
B o
Type E3ST - @25 DM DO |
Type E5ST - @932 - —~
Type EAST-@40 |=— ON DP
Type E3ST - @50
dessiné: fixation avec guidage STL
Cotes d’encombrement [mm] OSP-P STL16 a STL50: type E2ST
OSP-P KF16 a KFL50: type E2ST
POSIFlon de moPt’age: Fixation d‘en haut / d‘en bas
;?satg:tesrﬁrllai(tmte . ba par des trous de passage
Type E2ST
|
w |
a = ]
= T i zUuU
[a)] | ==
| & é I | I ; c:w""‘""’-’m
< -l Y‘ I} LA J’1
s T g Y
) i} .- :
ou | . ’é’
—= &» - 3 e =
. DN DP | z=
dessiné: fixation avec guidage STL ,,-»”"‘/
Tableau des dimensions [mm] des supports intermédiaires E1ST a E5ST
Pourvérin Type |@QU |GUU |AF |DE (DH |DK|DM DN |DO|DP|DR|DQ |DS [EF |EN |EQ |Références
OSP-P.. fixation
STL/KF16 E1ST |3,4|6 15(14,2|29,2(24 |32 |36,4|18 |30(6 |27 |[3,4|32 (36,4|27 |21130FIL
STL/KF16 E2ST |3,4|6 30 (14,2|29,2|24 |32 |36,4|18 |30 (21|27 |[3,4|32 (36,4|27 |21142FIL
STL/KF25 E1ST |5,5(10 (22|16 |38 |26|40 |47,5|36(50|8 |34,5|5,7(41,5|49 |36 |21131FIL
STL/KF25 E2ST |5,5|10 (37|16 |38 |26|40 |47,5|36[50|23|34,5|5,7(41,5|49 |36 |21143FIL
STL/KF25 E3ST |5,5(10 (49|16 |38 |26|40 |47,5|36(50|35|34,5|5,7(41,5]|49 |36 |21148FIL
STL/KF32 E1ST |5,5|10 (30|16 (46 |27 |46 |54,5|36(60|10/40,5|5,7(48,5|57 |43 |21132FIL
STL/KF32 E2ST |5,5|10 (44|16 |46 |27 |46 |54,5|36 (60|24 |40,5|5,7(48,5|57 |43 |21144FIL
STL/KF32 E5ST |5,5(10 (65|16 (46 |27 |46 |54,5|36 |60|45(40,5|5,7(48,5|57 |43 |21151FIL
STL/KF40 E1ST |7 |- 38123 |61 (34|53 |60 [45|60|10(45 |- |56 (63 |48 |21133FIL
STL/KF40 E2ST |7 |- 51123 |61 |34 |53 |60 [45]60]|23 (45 |- |56 |63 |48 |21145FIL
STL/KF40 E4ST |7 |- 70123 |61 34|53 |60 (451604245 |- |56 |63 |48 |21150FIL
STL/KF50 E1ST |7 |- 48 123 |71 |34 |59 [67 [45]|60]|10 |52 |- |64 |72 |57 |21134FIL
STL/KF50 E2ST |7 |- 57123 |71 |34 |59 |67 |[45]60]|19|h2 |- |64 |72 |57 |21146FIL
STL/KF50 E3ST |7 |- 72123 |71 |34 |59 |67 |[45|60|34 (52 |- |64 |72 |57 |21149FIL

Exemple de commande : type E1ST16

Référence 21130FIL
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement[mm] OSP-P16 a2 32

X

YxZZ

Cotes d’encombrement [mm]0SP-P40 a4 80

X

Y xZZ

I
|

A 1 —
B X —
Yx2Z_ |
( —
> = Aj— —————
‘ i

Tableau des dimensions [mm]

v X Y BA |BC |BE |BH BJ |ZZ |Références
OSP-P16 | 16,5 |36 M4 |2 |69 |23 |33 25 |4 |20446FIL
OSP-P25 |25 65 M5 |3 |117 |31 |44 33,5|6 |20037FIL
OSP-P32 |27 90 M6 |3 |150 |38 |52 39,5|6 |20161FIL
OSP-P40 |27 90 M6 |3 |150 |46 |60 45 |8 |20039FIL
OSP-P50 |27 110 |M6 |1 [200 |55 |65 52 |8 |20166FIL
OSP-P63 |34 140 (M8 12,5255 |68 (83,5 |64 |10 |20459FIL
OSP-P80 |36 190 |M10 (3,5|/347 |88 |107,5|82 |15 |20490FIL

Note: voir le digit en position 20 pour commander cet accessoire monté

sur le vérin.

Voir, pour le vérin sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Accessoires

pour verins
g 16-80 mm
Chariots inversés
(renvois)

OoOSP

Dans certaines situations d'encombre-
ment ou certains environnements,
comme des ambiances trés salis-
santes, des renvois sont recomman-
dables. L'attache de piston a 180°
renvoit I'effort a I'opposé du piston. La
taille et la position des trous taraudés
sont les mémes que sur les pistons
standard.

Version inox a la demande.

NB :

Les composants du systeme OSP tels
que le support intermédiaire, le rac-
cordement unilatéral d'air P16 et le
capteur

sont adaptables sur la face libre du
vérin.

NB :

En cas de combinaison de I'OSP-P16
avec raccordement d'air unilatéral

et renvoi, seuls des capteurs magné-
tiques RS peuvent étre utilisés en
face de la barrette des distributeurs.

NB :

Tenir compte impérativement des
dimensions de la page 94 en cas
d'utilisation supplémentaire de I'at-
tache de piston articulée.



Accessoires

pour Véerins
¢ 16-50 mm
Rail de fixation

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

pour vérin sans tige
e OSP-P

Rail de fixation pour OSP-P

e pour la fixation universelle de divers
composants tels que valves etc.

e Matériau aluminium brut.

-
= o

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P16 bis 50

Tube profilé de vérin

Tableau des dimensions [mm]

A

c

Réferences

Standard

Inox

OSP-P16 |14

20,5

28

M3

12

27

50

38

20432FIL

20438FIL

OSP-P25 |16

23

32

M5

10

,5

30,5

50

36

20006FIL

20186FIL

OSP-P32 |16

23

32

M5

10

,5

36,5

50

36

20006FIL

20186FIL

OSP-P40 |20

33

43

M6

14

45

80

65

20025FIL

20267FIL

OSP-P50 |20

33

43

M6

14

52

80

65

20025FIL

20267FIL

Cotes d’encombrement [mm] OSP-P63 a 80

|
|

y
L

oo T

1o
Bt

rpupupli sy

DO
Agwj#g

i 8 e

EE

Tableau des dimensions [mm]

A

c

D

E

EE

DO

Réferences*

OSP-P63 |30

60

M6

14

62

65

M6

37

17,5

48

20792ZFIL

OSP-P80 |30

60

M6

14

75

65

M6

37

17,5

48

20792ZFIL

* yersion inox

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Cotes d’encombrement [mm]

Accessoires

pour Verins
g 16-50 mm
Tube profilé de vérin Rail arainureen T
S | M 74\ e
T o ) B RS
i i N
[ [ | \ i~
| | Il | | ‘ \ \»
e ———] e el e OSP
! / L w o — ORIGA
| f/\@ " 7SYSTI€’AL/,US
-
n 0 P
TF Rail a rainure en T pour OSP-P
TG e pour fixation universelle
™ dedivers composants tels que profils
a rainure
Tableau des dimensions [mm]
Pour Série | TA B TC D TE TF TG TH TL Références
Standard Inox
OSP-P16 |5 11,5 14 28 1,8 6,4 12 27 50 20433FIL | 20439FIL
OSP-P25 |5 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 34,5 50 20007FIL | 20187FIL
OSP-P32 |5 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 40,5 50 20007FIL | 20187FIL
OSP-P40 |8,2 20 20 43 4,5 12,3 20 51 80 20026FIL | 20268FIL
OSP-P50 (8,2 20 20 43 4,5 12,3 20 58 80 20026FIL | 20268FIL
Les profils arainure en T de la société ITEM peuvent
étre employés pour les profils arainureen T:
RainureenTSt5 | RainureenT St8
OSP-P16-32 [
0SP-P40-50 [ ]

Sous toute réserve de modifications techniques

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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ACCeSSOi res Cotes d’encombrement [mm]

pou r Véri ns Tube profilé de vérin
¢ 16-50 mm | | ‘ F,L "?qi\\ ‘
- - m T ‘ L) | N
Rail de liaison e | I =7
i : ! | NS
OSP R S B .. = =
—— ORIGA 1 ‘ l ‘ / - G m
= ‘ - <
! — &
pour la connexion avec x ‘ﬁ \ﬁu/ R
® OSP-P avec des profilés | — L
e OSP-P avec OSP-P L
F
Tableau des dimensions [mm]
pour%orljnexioné | A B Cc D E F G H L X Références
attache de piston
OSP-P16 | OSP25 14 20,5 |28 8,5 12 27 5,5 10 50 25 20849FIL

OSP-P25 |0OSP32-50 |16 23 32 8,5 10,5 |30,5 |6,6 11 60 27 20850FIL

OSP-P32 |0OSP32-50 |16 23 32 8,5 10,5 |36,5 |6,6 11 60 27 20850FIL

OSP-P40 |OSP32-50 |20 33 43 8 14 45 6,6 11 60 27 20851FIL

OSP-P50 |OSP32-50 |20 33 43 8 14 52 6,6 11 60 27 20851FIL

Possibilités de connexion

Connexion OSP-P avec des profilés

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Sous toute réserve de modifications techniques

Cotes d’encombrement [mm]

Alimentation en air LF Alimentation en air LD
LE LC -
i —] — 9 | O i
A — —1-+ © S \
] © © | 9| @d | !
Il —— = S RE
— ® ® _—
Y — 4 | Y
o]
Alimentation Alimentation
Tableau des dimensions [mm]
cJ LA({LB |LC|LD|LE |LF |[LG |[LH Références
Standard Inox
OSP-P25(41|117(52|86 [10|41|M5|100|70 |85 [20153FIL|20194FIL
OSP-P32(52(152|64|101{12|50|M6{130 |80 |100|20290FIL |20291FIL
OSP-P40(69|152(74|111|12|56|M6|130 |90 |110(20156FIL|20276FIL
OSP-P50(87({200(88 (1251261 |M6{180 |100 |124|20292FIL | 20293FIL

Note: voir le digit en position 20 pour commander I‘ensemble monté.

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Accessoires

pour vérins
g 25-50 mm
Connexion Duplex

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

La connexion Duplex relie deux vérins
OSP-P de méme taille en une unité
compacte avec une densité de perfor-
mance élevée.

Caractéristiques
e capacité de charge et de couple
doublée

Le kit comprend :

2 profilés de serrage vis de serrage
incluses

1 plaque de montage, vis de serrage
incluses




Accessoires

pour vérins
g 25-50 mm
Connexion Multiplex

oSP

La connexion Multiplex sert a relier
deux ou plusieurs vérins OSP-P de
méme taille

Caractéristiques
e | 'orientation des attaches de piston
peut étre librement choisie

Ensemble livré:
e 2 profilés de serrage vis de serrage
incluses

Cotes d’encombrement [mm]

LA

Position des chariots: -
enhaut/enhaut

Position des chariots:
enhaut/surlecoté ‘ ‘
! Q |

Tableau des dimensions [mm]

C M LA LE XLA Références
Standard Inox

OSP-P25 |41 31 52 84,5 |53,5 |20035FIL |20193FIL

OSP-P32 |52 38 64 104,5 |66,5 |20167FIL |20265FIL

OSP-P40 |69 44 74 121,5 |77,5 |20036FIL |20275FIL

OSP-P50 |87 49 88 1425 |93,5 |20168FIL |20283FIL

Voir, pour les vérins sans tige OSP-P, pages 9 a 13
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Sous toute réserve de modifications techniques

Caractéristiques

| Unité | Remarque

Caractéristiques électriques

Communtation Reed [PNP, NPN
Tension de service \Y 10-240 AC/DC (NO) | 10-30 DC
10-150 AC/DC (NC)
Chutedetension % <3 <3
Raccordement Deuxfils Troisfils
Fonction de sortie a fermeture a fermeture
a ouverture
Courant permanent mA 200 200
Puissance de mise en marche  |VA (W) |10 VA —
Absorption de courant mA — <20
Affichage de fonction LED, jaune
Tempstypique de mise en marche |ms Marche: <2 Marche: <2
Retard de mise en marche ms — env. 25
Inversion de polarité LED —
sans fonction
Protection inversion de polarité — intégré
Protection court-circuit — intégré
Capacité commutable uF 0,1 pour100Q,24VDC
Précision du point de commutation |mm +0,2
Distance de commutation mm env. 15 env. 15
Hystérésis pour OSP mm env. 8 env.3
Duréedevie 3x 1068, jusqu'a théoretiquement
6x10%jeuxde commutation | illimité
Caractéristiques mécaniques
Boitier Makrolon, fumé
Sectiondecéble mm? [2x0,14 3x0,14
Version de cable *) PVC PUR, noir
Rayon de courbure, fixe mm >20
enmouvement |mm >70
Poids (masse) kg 0,012
Classe de protection IP 67 selon DIN NE 60529
Plage de température anbiante*)?|°C -25 autres plages de température
°C +80 alademande
Résistance aux chocs m/s? 100 500
(fermeture contact)

*) autres a la demande

D La température de surface et le réchauffement propre du vérin doivent étre
pris en compte pour les plages de température des capteurs magnétiques

Voir, pour les vérins sans tige, depuis la page 9
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Capteurs
magnétiques
g 16-80 mm

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Afin de déterminer la position de fin

de course du piston, des capteurs de
position sont nécéssaires. Ces dernier
peuvent étre utilisés en tant que détec-
teurs de passage afin de détecter des
positions intermédiaires.

La détection est effectuée sans contact
par des aimants incorporés en série.
Une diode lumineuse jaune affiche le
bon fonctionnement.

Lavitesse possible de déplacement du
chariot ou de I'attache de piston doit
tenir compte du temps de réponse mini
des appareils montés en aval.

La distance de commutation entreen
conséquence dans le calcul.

Distance de

commutation
Temps mini de réponse =

Vitesse de

déplacement




Type RS

La détection s'effectue, pour le type
RS, avec un faible rebondissement
par un contact reed intégré dans une
ampoule blindée en verre. Connexion
directe avec cable 2 fils, de longueur
5 m, a extrémité libre.

(Type RS-K)

Type ES

La détection s'effectue, pour le type
ES, avec protection contre une inver-
sion des pdles, sans rebondissement
et sans usure par un capteur électro-
nique. La sortie est protégée contre
les courts-circuits et insansible aux
secousses et vibrations.

Connexion avec connecteur 3 pbles

pour séparer facilement la connexion.

Céable de raccordement 100 mm
avec fiche. Un cable de raccorde-
ment de 5 m avec connecteur et
extrémité libre peut étre commandé
séparément.

Capteurs RS etES

Durée de vie électrique, mesures de
protection

Les capteurs magnétiques sont
sansibles aux charges de courant et
inductions trop élevées. Les fré-
quences de commutation élevées
avec des charges inductives telles
que relais, bobines ou électro-ai-
mants réduisent considérablement la
durée de vie.

En cas de capacités ohmiques et
capacitives avec un courant d'appel
trés élevé, tels p. ex. que lampes

a incandescence, une résistance
protectrice est a placer en série avec
la charge. Celle-ci est également a
prévoir pour des longueurs de cables
importantes et des tensions supé-
rieures a 100 V.

Lors de la commutation de charges
inductives, tels que relais, bobines
et Relais, bobines et électro-aimants
peuvent survenir des pics de tension
(transitoires), qui sont a corriger par
des diodes protectrices, circuits RC
ou varistors.

Exemples de connexion:

Charge avec dispositifs de protection

(a) Résistance série pour lampe a
incandescence

(b) Diode de roue libre sur induc-
tance

(c) Varistor sur inductance

(d) Circuit RC en cas d'inductance

~§é%)) e
N S

1@ L 8 Lo
o v NS S S N S
~ ()

Pour le type ES, des dispositifs de
protection externes ne sont en prin-
cipe pas nécessaires.

Connexion électrique, type RS

Cotes d’encombrement [mm]-type RS-K

Normalement fermé

! ! brun(bn)
! T

| | bleu(bl)
|

|

|
“LED
Normalement fermé

Ibrun(bn)

3
R S —

|
|
I | bleu(bl)
|
I

LED

30

~ 5000 *

10,4

* Indications exactes de longueur avec tolérance négative possible, voir tableau

Connexion électrique, type ES

Cotes d’encombrement [mm]-type ES-S

Version normale :

Type PNP
______ brun (bn)

LEDI+ N % l noir (sw) out *
L e -3 bleu (bl)
Lo PP

En option :

Version type NPN .
______ - _1,.brun (bn)
U1 & I noir (sw) out

LED, + N g bleu (bl)

SW1,5
30 -

4 (Out)

1(+) 3()

M8X1

Attribution de PIN (vue d'en haut) selon DIN NE 50044

* Indications exactes de longueur avec tolérance négative possible, voir tableau

Longueurs du cable de connexion avec tolérances de longueur

Références capteurs Longueur de consigne decable | Tolérance maxide longueur
KL3045FIL 5000 mm -50mm
KL3048 5000 mm -50mm
KL3054FIL 100 mm -20mm
KL3060FIL 145 mm +5mm
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Tableau des dimensions [mm]OSP-P16a 80 *

Dimensions [mm]
Série
RC RD
OSP-P16 20 20,5
OSP-P25 25 27
OSP-P32 31 34
OSP-P40 36 39
OSP-P50 43 48
OSP-P63 53 59
OSP-P80 66 72
Références de commande
Références
FermeurRS FermeurRS ES ES completavec cable 5m
normalement normalement
ouvert fermé PNP NPN PNP NPN
OSP-P16 Type: Type: Type: Type: Type: Type:
a RS-K RS-K ES-S ES-S ES-S ES-S
OSP-P80 *
KL3045FIL KL3048 KL3054FIL KL3060FIL 10750FIL 10751FIL
Cable deraccordement 5 mavec connecteuretextré- | 4041FIL
mité ouverte pour capteur magnétique de type ES-S

* Note: Capteur magnétique pour OSP-P10 voir page 127.
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Passage des
cables
g 16-80 mm

Pour la pose de cables des capteurs
magnétiques le long du tube du vé-
rin. Peut étre monté sur 3 cotés du
tube du vérin.

Pour 3 cébles au maximum ayant un
diamétre de 3 mm.

Matériau: plastique
Plage de température: -10 & +80°C

Cotes d’encombrement [mm]

RC

10,5

[a]
an
Tableau des dimensions [mm]
Dimensions [mm] Référence
RC RD
OSP-P16 18,5 19 13039FIL
OSP-P25 23,5 25,5
OSP-P32 29,5 32 Commande
minimale Im
OSP-P40 34,5 37,5 Longueur maxi de
OSP-P50 41,5 46,5 prof||§2m )
peut étre connectéde
OSP-P63 51,5 57,5 facon llimitée
OSP-P80 64,5 70,5
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Série Série C t
Caractéristiques P8S-GR P8S-GP a p e u rS
P8S-GE P
Unite magnetiques
Caractéristiques électriques ﬂ 1 0 _ 80 mm
Commutation Reed/NO PNP/NO
Reed/NC
Raccordement 2-polig 3-polig
Affichage de fonction LED jaune oui (pas pour I‘ouverture Reed NC)
Tension de service Ub Vv 10-30AC/DC 10-30DC OSP
Ondulation résiduelle de Ub % <10 <10 —— ORIGA
: —— SYSTEM
Chute de tension V <3 <2 PLUS
Absorption de courant sans charge mA - <10
Ub=24V Type RST
EST
Courant permanent mA <500 <200
Puissance de commutation W <6 -
Capacité commutable nF 100 - On a besoin de capteurs magnétiques
@100 W@24VDC pour la détection électrique de la
Fréquence de Hz <400 < 1,000 position de l'attache de piston, p. ex.
commutation dans les fins de course.
. N Ceux-ci peuvent également étre utilisés
Temps de réponse (marche/arrét) ms 1,5/0,5 05/05 pour détecter des positions intermé-
Exactitude du point de comm. mm <0,2 <0,2 diaires.
Distance de détection mm ca. 15 ca.15 La détection s'effectue sans contact a
— |'aide d'aimants intégrés en série. Une
Hystérésis mm 2 2 diode lumineuse jaune affiche I'état
Compatibilité électromagnétique oui oui de service.
selon EN 60947-5-2 Les capteurs magnétiques sont directe-
Durée de vie >20x105Zyklen unbegrenzt ment fixés avec |'adaptateur dans la
- — - rainure en queue d'aronde du vérin OSP.
Protection contre le court-circuit - oui
Protection contre I‘inversion de - oui . 3 .
polarité Lavitesse de déplacement possible du
P . | . ; piston ou de I'attache de piston doit tenir
rotection contre les sur-tensions - oui compte du temps de réponse mini des
Protection contre les pointes - oui appareils montés en aval.
inductives de détection Ladistance de commutation rentre en
Certification ATEX - surdemande conséquence dans le calcul.
Caractéristiques mécaniques
Corps PA12
Version de céble PUR / schwarz Distance de
Section de cable mm? 2x0,14 3x0,14 , _ commutation
Temps deréponse mini =
Rayon de courbure position fixe mm >30 Vitesse de
Rayon de courbure en mouvement mm >45 déplacement
Autres caractéristiques
Classe de protection selon IP 68 D La température de surface et le
EN 60529 réchauffement propre du vérin
, o . doivent étre prises en compte pour
Plage de température 1) C - 30 bis + 80 les plages de température des
Vibrations selon EN 60068-2-6 G 30, 11 ms, 10 bis 55 Hz, 1 mm capteurs magneétiques
Résistance aux chocs G 50, 11 ms

EN 60068-2-27

D pour la plage de température, prendre en considération la température de
surface du capteur et la température propre a l‘actionneur.

Voir les pages 9-13 pour les axes linéaires.
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Type RST

La détection s'effectue, dans le cas
du type Typ RST, avec peu de re-
bondissement, par un contact reed
intégré dans une ampoule blindée en
verre.

Type EST

La détection s'effectue, dans le cas
du type EST, par un capteur électro-
nique - sans rebondissement ni usure
avec protection contre les inversions
de polarité. La sortie est protégée
contre les courts-circuits et insan-
sible aux secousses et vibrations.

Un cable de 5 m avec connecteur et
extrémité libre peut étre commandé
séparément.

Capteurs RSTet EST

Durée de vie électrique, mesures de

protection
Les capteurs magnétiques sont

sansibles aux intensités de courant
et aux inductions trop élevées. Les
fréquences de commutation élevées
avec des charges inductives, telles

que relais, bobines ou électro-ai-

mants réduisent considérablement la

durée de vie.

En cas de charges ohmiques et ca-
pacitives avec un courant d'appel
trés élevé, telles que lampes a incan-
descence, une résistance protectrice
est a placer en sortie avec la charge.
Celle-ci est également a prévoir pour
des longueurs de cables importantes.
Lors de la commutation de charges
inductives, tels que relais, bobines

et Relais, bobines et électro-aimants
peuvent survenir des pics de tension
(transitoires), qui sont a corriger par
des diodes protectrices, circuits RC

ou varistors.

Exemples de connexion :

Charge avec dispositifs de protection

(a) Résistance série pour lampe a
incandescence

(b) Diode de roue libre sur induc-
tance

(c) Varistor sur inductance

(d) Circuit RC en cas d'inductance

+(DC) N R
(%a) o 80 Do

~ (AC) Y D S S

Pour le type EST, des dispositifs de

protection externes ne sont en prin-
cipe pas nécessaires.

Connexion électrique : cable

Connexion électrique : cable

Connexion électrique : fiche

TypRST-K TypEST-K Typ RST-S
Reed 2-pol. PNP 3-pol. Reed 2-pol.
marron (bn) 4 . e
[@ bleu(dl) 4 T acioe
normalement ouvert normalement ouvert Y e ey
(bn) marron (bn)q
marron (bn) 1 +/- ot 4 e +
bleu (bl) 4 AC/DC DC
_/+ bleu (bl) 3 _ Typ EST-S
normalement fermé PNP 3-pol.
marron (bn) 1
marron (bn)1 +/- [@ [noir (bk) 4 )7;;:
bleu (bl) AC/DC _; l
u 4 _/+ ~ >~ |bleu(bl) 3 _

Cotes d’encombrement [mm] - Type RST-K, EST-K -Série P8S

P8S- cable libre

P8S- connecteur M8 enfichable

&

Vis a six pans creux (ouverture de clé 1,5) / vis a téte fendue

/ a
N
2

Point de commutation

Indicateur de fonctionnement LED

1(+) 3(¢)

Attribution des PIN
(vue de dessus)
selon DIN NE 50044

e&———6 b= ——— E#——ﬁ
42

3000 /10000

P8S- connecteur M8 enfichable et vissable

& o
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Remarques de montage des capteurs de type RST/EST Série P8S

) insérer |'adap- serrer la vis
insérer tourner fixer insérer le tateur dans la avec un couple de
le capteur le capteur le capteur capteur dans rainure du vérin serrage 1,5 Nm

|'adaptateur

vy 94 W

Cotes d’encombrement [mm] adaptateur pour capteurs type RST/EST Série P8S

14,5
pour OSP-P10 | pour OSP-P16-80
o U o 20 08
‘ = <
o ﬁ% | J © | ! — <9 <«
S . [t R S CEESSE e = ~
| ]
~
- 14,1 35
Note: le support référence 8872 n‘est pas livré avec le capteur pour OSP-P10.
Configurations de montage des capteurs P8S dans les rainuresen T
BASIC GUIDE OSPP-BG25 BASIC GUIDE OSPP-BG32 BASIC GUIDE OSPP-BG40
O O
O
> >
0> K 4- o © €0 O30
03+50 O O
O oooO
Avec adaptateur
rainure queue Avec adaptateur
d‘aronde * rainure queue |lil| Avec adaptateur
d‘aronde* 4 rainure queue
- d‘aronde *

* L'adaptateur est livré avec le capteur P8S.

Cotes d’encombrement [mm] - Capteurs P8S - Rainureen T

Sous toute réserve de modifications techniques

Tableau des dimensions [mm]

@ & Dim.RD
OSPP-BG25 27

® | OSPP-BG32 33,5
Q) S5 o ) OSPP-BG40 39
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Références de commande

Tension Type Références
Détecteur magnétique, 10-30VCA/CC RST-K P8S-GRFAX
Contact Reed, contact a fermeture
Affichage LED, cablede 3 m
Détecteur magnétique, 10-30VCA/CC RST-K P8S-GRFDX

Contact Reed, contact a fermeture
Affichage LED, cablede 10m

Détecteur magnétique,
Contact Reed, contact a fermeture 10-30VCA/CC RST-S P8S-GRSHX
Fiche M8, verrouillage acrans
Affichage LED, cablede 0,3 m

Détecteur magnétique,

Contact Reed, contact a fermeture
Fiche M8, verrouillage avis
Affichage LED, cablede 0,3 m

10-30VCA/CC RST-S P8S-GRCHX

Détecteur magnétique, 10-30VCA/CC RST-K P8S-GEFRX
Contact Reed, contact a ouverture

Céblede10m

Détecteur magnétique,

électronique, PNP
Affichage LED, cablede 3m 10-30vVCC EST-K P8S-GPFAX

Détecteur magnétique,

électronique, PNP
Affichage LED, cablede 10m 10-30vCC EST-K P8S-GPFDX

Détecteur magnétique,
électronique, PNP

Fiche M8, verrouillage a crans ) 3 .
Affichage LED, cablede 0,3 m 10-30vCC EST-S P8S-GPSHX

Détecteur magnétique,
électronique, PNP

Connecteur M8 avec verrouillage avis, . . -
Affichage LED, cablede 0,3 m 10-30vee EST-S P8S-GPCHX

Volume de livraison : 1 détecteur magnétique, 1 adaptateur pour détecteur magnétique arainureen T (OSP-P16-P80)
Remarque: 'adaptateur, réf. 8872, doit étre également commandé lors de I'utilisation des détecteurs magnétiques
arainureen T pour I'OSP-10.

Accessoires

Type Références
CablederaccordementM8;2,5m KS 25 KY 3240
sanscontre-écrou
CablederaccordementM8;5,0m KS 50 KY 3241
sanscontre-écrou
CablederaccordementM8;10,0m KS 100 KC3140
sanscontre-écrou
CablederaccordementM8;2,5m KSG 25 KC3102
avec contre-écrou
CablederaccordementM8;5,0m KSG 50 KC3104
avec contre-écrou
Adaptateur pour détecteur magnétique RST/EST —pour OSP-P10 HMTPO10 8872FIL
Adaptateur pour détecteur magnétique RST/EST —pour OSP-P16 -80 KL3333

Lotde 10 piéces) =
— =
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FR83963
Barrer 

FR83963
Note
Adaptateur pour détecteur magnétique RST/EST – pour OSP-P16 – 80
(Lot de 1 pièce)

FR83963
Note
KL3332
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Caractéristiques

| Unité | Remarque

Caractéristiques électriques

Type RS-K ATEX

Type ES-K ATEX

Homologation ATEX

oul

oui

Catégorietype: RS-K

& I3GDEEXnCIIC

T3146°C

Catégorietype : ES-K

& 112GDEEXib[ICT5100°C

Commutation Reed NAMUR
Tension de service \% 10-240 AC/DC 7-10 DC
Chutedetension % <3 -
Raccordement Deuxfils Deuxfils
Fonction de sortie normalement fermé | normalement fermé
Courant permanent mA <200 <3
Puissance de commutation W/NA |<10/10 en pointe |-
Courant de pointe mA <500 -
Absorption de courant, mA - <1

sans charge

Affichage de fonction LED, jaune

Tempsderéponse marche/arrét |ms <2 <0,5
Sansibilité mT 2-4 2-4
Protection contre I'inversion de polarité oui oui
Protection contre les courts-circuits non oui
Exactitude du point de commutation{mm <0,2 <0,2
Hystérésis mm <1,5 <1,5
Compatibilité électromagnétique |NE 60947-5-2

Duréedevie >10millions de cycle avec charge API
Caractéristiques mécaniques

Boftier Makrolon, fumé
Sectiondecéable mm? 2x0,14 2x0,14
Versionde cable PVC, bleu PVC, bleu
Poids kg env. 0,075

Classe de protection IP 67 selon NE 60529

Plage de température °C -25 -20
ambiante °C +80 +75
Température de surface °C La température maxi-

male de surface de
T=146°C apparait a une
température ambiante
de +80°C.

Résistance aux chocs

Vibrations et chocs

506G pour 50Hz et 1mm

D La température de surface et le réchauffement propre du vérin doivent étre pris

en compte pour les plages de température des capteurs magnétiques

Voir, pour les vérins sans tige version ATEX, voir pages 35 a 36

1

31

Produites
version EX

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Capteurs Magnetique
¢ 10 - 80 mm

RS-K..ATEX
ES-K..ATEX

Série :

Des capteurs magnétiques sont né-
cessaires pour la détection électrique
de la position du chariot dans les fins
de course. Ces derniers sont aussi
employés pour dédecter des positions
intermédiaires.

La détection s’effectue sans contact a
|'aide d’aimants intégrés en série. Une
diode lumineuse jaune affiche I'état
de service.

Les capteurs magnétiques sont direc-
tement fixés avec |'adaptateur dans
larainureen queue d'aronde du vérin
OSP.




Capteurs magnétiques
Type RS-K
Version ATEX

La détection s'effectue, dans le cas
du type Typ RS-K, avec peu de re-
bondissement, par un contact reed
intégré dans une ampoule blindée en

verre.

Catégorie ATEX type : RS-K
& 11 3GD EEX nC IIC T3 146°C

Durée de vie électrique, mesures de
protection

Les capteurs magnétiques sont
sansibles aux intensités de courant
et aux inductions trop élevées. Les
fréquences de commutation élevées
avec des charges inductives, telles
que relais, bobines ou électro-ai-
mants de levage réduisent considéra-
blement la durée de vie.

En cas de charges ohmiques et
capacitives avec un courant d'appel
tres élevé, telles que lampes a incan-
descence, une résistance protectrice

est a placer en sortie avec la charge.
Celle-ci est également a prévoir pour
des longueurs de cables importantes.

Lors de la commutation de charges
inductives, tels que relais, bobines
et Relais, bobines et électro-aimants
peuvent survenir des pics de tension
(transitoires), qui sont a corriger par
des diodes protectrices, circuits RC
ou varistors.

Exemples de connexion :

Charge avec dispositifs de protection

(a) Résistance série pour lampe a
incandescence

(b) Diode de roue libre sur induc-
tance

(c) Varistor sur inductance

(d) Circuit RC en cas d'inductance

(AC)

Raccordement électrique : cable
Type RS-K ATEX

Raccordement électrique : cable
Type ES-KATEX

normalement fermé (Reed)
2-pol.

normalement fermé (NAMUR)
2-pol.

Amplificateur
de séparation

Capteurs magnétiques
Type ES-K
Version ATEX

La détection s'effectue, dans le cas
du type EST, par un capteur électro-
nique - sans rebondissement ni usure
avec protection contre les inversions
de polarité. La sortie est protégée
contre les courts-circuits et insan-
sible aux secousses et vibrations.

Catégorie ATEX type : ES-K

& 11 2GD EEX ib 1IC T5 100°C

Attention !

Les capteurs magnétiques du type :
ES-K ATEX ne doivent étre utilisés
qu'avec un amplificateur binaire de
séparation (voir accessoires).

) AC/D bn) de commutation
marron n) —~\ P /_ ] marron n + F7
[())_ bleu (b) 5 o T/+ /1€ [blew o) . DC _|—/L’—|
Cotes d’encombrement [mm]
Références Longueur de |Longueur maxi
Capteurs cable cons. A| tolérance
KL3240 5000 -50
KL3241 10000 -50
A
KL3250 5000 -50
50 KL3251 10000 |- 50
gtz‘ 6
|
<
———— gl ————————————— = ‘C_>

30

T f

Extrémité ouverte de cable
Extrémité étamées
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Références de commande

Série Tension Type Références
Capteur magnétique, ) 10-240 V AC/DC RS-K ATEX KL3240
contactreed, normalement fermé

affichage DEL, cable 5m

Capteur magnetique, 10-240 V AC/DC RS-K ATEX KL3241
contactreed, normalement fermé

affichage DEL, cable 10 m

Capteur magnétique, électronique, 7-10 vV DC ES-K ATEX KL3250
NAMUR, normalement fermé,

affichage DEL, cable 5m

Capteur magnétique, électronique, 7-10 v DC ES-K ATEX KL3251
NAMUR, normalement fermé,

affichage DEL, cable 10 m

Accessoires

Description pour type de capteur Références
Amplificateur binaire a séparation 2 canaux 24 V DC ES-K ATEX 2876FIL
Amplificateur binaire a séparation 2 canaux 220 V AC ES-K ATEX 1546FIL

Note: on peut utiliser deux capteurs magnétiques par amplificateur binaire

133




134




Sous toute réserve de modifications techniques

ORIGA-SFI-plus
Capteur de mesure
de déplacement linéaire

OSP-P

Sommaire

Description Page
Vue d‘ensemble SFl-plus 136
Caractéristiques techniques SFl-plus 137-138
Dimensions SFI-plus 138
Références de commande SFl-plus 139
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ORIGA-
SFl-plus

Capteur de mesure de
déplacement linéaire

SFl-plus
(capteur de mesure incrémental)

pour les vérins
e OSP-P..

Caractéristiques particuliéres

e Capteur de mesure magnétique
travaillant sans contact

e Longueurs de mesure pouvant étre
choisies librement jusqu'a 32 métres

e Résolution 0,1 mm
(en option 1 mm)

e Vitesse de déplacement jusqu'a
10 m/s

e adapté aux mouvements linéaires et
rotatifs

e adapté pour presque tous les appa-
reils de commande et d'affichage
avec entrée de compteur

Plus d'information en page 138

Le capteur magnétique de mesure SFI-
plus est constitué de 2 composants
principaux :

* Bande de mesure
Echelle magnétique autocollante

136

e Téte de lecture
convertit le péle magnétique en
signaux électriques qui sont traités
par des entrées de compteur montés
en aval (p. ex. API, micro, compteur
numérique).
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Caractéristiques

Caractéristiques Unité| Remarques
Type 21210FIL |21211FIL
Fonction de sortie

Résolution mm |0,1 | 1
Longuer de péle regle de mesure mm |5

Vitesse maxi m/s |10

Répétition + 1 incrément
Distance entre le capteur et la regle mm |<2

Déviation tangentielle <3°/<1°
Possible déviation latérale mm |[<+1,5

Contact de sortie Push-Pull
Caractéristiques électriques

Tension de service Uy VDC|10-30

Chute de tension v <2

Courant permanent par sortie mA |<40

Puissance consommée a U, = 24V, mA |<15

connecté, sans charge

Protection contre les courts-circuit oui

Protection contre I‘inversion de polarité oui

Protection contre les charges inductives oui

Compatibilité électromagnetique CEM

Emission standard industrielle

DIN EN 61000-6-4

Immunité milieu industriel

DIN EN 61000-6-2

Caractéristiques mécaniques

Matériel capsule

Aluminium

Longeur de céble m 5,0 — soudé, extrémité libre
Section de céble mm?2 |2 x 0,14 +2x0,22

Type de cable PUR, noir

Courbure de rayon, en mouvement mm |>50

Poids (masse) kg |ca.0,165

Conditions d‘utilisation/résistance aux chocs

Indice de protection IP 67 selon EN60529
Gamme de températures ambiante °C -25a+85

Contrainte de vibration selon EN 60068-2-6 | m/s2 | 300, 55 Hz...2 kHz
Résistance aux chocs selon EN 60068-2-27 | m/s?2 | 300, 11 ms
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Systemes de
mesure linéaire

SFl-plus

Systémes de mesure linéaire incrémental

SFl-plus
pour vérin sans tige
e OSP-P..

Note :

Combinaison frein actif AB +
SFl-plus + capteur magnétique apres
concertation avec notre département
technique.




Téte de mesure

La téte de mesure délivre deux signaux
de comptage pulsants et de phase
décalée de 90° (phases A et B) avec
une résolution de 0,1 mm (en option

1 mm).

La direction de comptage peut étre
automatiquement déterminée par les
variations de phase des signaux du
systeme de comptage.

Connexion électrique

Couleur Fonction
rouge (RD) 10...30VvDC
noire (BK) masse

jaune (YE) signal A
verdure (GN) signal B
Protection blindé

SFI-plus monté sur un vérin pneuma-
tique sans tige OSP-P

Le SFI-plus peut étre monté sur un
vérin sans tige du type OSP-P avec un
kit d’adaptation.

La position de la téte de mesure est a
90° du piston.

Le montage du SFl-plus sur les vérins
OSP-P avec guidage est disponible sur
demande.

Cotes d’encombrement [mm] — Téte de mesure

3545 500075 40
o
10 ]

<

[Te)

Q

T U | o
o - - - - ‘—5
[s\) *
Position de la zone de détection
(opposée a I‘étiquette) 21,5

M3 Profondeur de filtrage 5 mm maxi

Signal de sortie — Téte de mesure

B
|
\

Phase A U

90°

a2

Remarque: Fréquence des impulsions

La distance avec le point de mesure est de 5 mm. La génération des impulsions
dépend du type de SFl-plus utilisé. Le signal de fréquence en sortie proportionnel
des impulsions augmente a mesure que la vitesse augmente. La fréquence de
I‘entrée en aval du compteur doit étre réglée en conséquence.

Systéme de mesure Résolution Vitesse Fréquence en sortie
[mm] [m/sec] [kHz]

SFl-plus21210FIL 0,1 1 10

SFl-plus21211FIL 1 1 1
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Cotes d’encombrement [mm] — Téte de mesure montée sur le chariot du vérin

D
A F
J | ‘ I [O]
‘ [T o
m | Elg,
] | ,,,,,, I
H
Tableau des dimensions [mm]
Série A B Cc D F G H
OSP-P25 | 31 43 23 50 38 5,5 40
OSP-P32 | 37 50 30 50 38 6,5 40
OSP-P40 | 42 54 34 50 38 6,5 40
OSP-P50 | 49 59 39 50 38 6,5 40
OSP-P63 | 59 73 49 50 38 10 40
OSP-P80 | 72 90 64 50 38 12 40
Références de commande
Description

Téte de mesure avec regle incrémental — Résolution 0,1 mm

(indiquer la longueur du décamétre a ruban s.v.p.*)

21240-(longueur totale de larégle de
mesure en mm, a cinq chiffre)

Option : téte de mesure avec régle incrémental — Résolution 1 mm
(indiquer la longueur du décamétre a ruban s.v.p.*)

21241-(longueur totale de larégle de
mesure en mm, a cinq chiffre)

Téte de mesure — Résolution 0,1 mm (piéce détachée)

21210FIL

Option: Téte de mesure — Résolution 1 mm (piéce détachée) 21211FIL
Regle de mesure par metre (piece détachée) 21235FIL
Kit de montage pour OSP-P25 21213FIL
Kit de montage pour OSP-P32 21214FIL
Kit de montage pour OSP-P40 21215FIL
Kit de montage pour OSP-P50 21216FIL
Kit de montage pour OSP-P63 21217FIL
Kit de montage pour OSP-P80 21218FIL

* La longueur totale de la régle de mesure résulte de la course du vérin + de la longueur morte.

Longueur morte voir tableau ci-dessous.

Note: voir le digit en position 25 pour commander le systéme monté sur le vérin.

Longueur morte [mm]
OSP-P 25 154
OSP-P 32 196
OSP-P 40 240
OSP-P 50 280
OSP-P 63 350
OSP-P 80 422

Exemple:
Vérin OSP-P, @25 mm,
Course 1000 mm

Longueur morte

154 mm

+ course

+ 1000 mm

longueur totale de la régle de mesure
01154 mm

Référence de commande: 21240-01154

139



Références de commande - Toutes les versions des vérins sans tige - (attention toutes les combinaisons ne sont pas possibles !)

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16
OSPP 25 0 0 0 0 0 01100
@ piston Version Prises d‘air Joints Graissage Visserie Course
10 0 | Standard 0 | Standard 0° 0 | Standard (NBR)|| O | Standard 0 | Standard Indication
enmm
16 1 | Tandem 1 | Axiales 1 |viton®v 1 |vitesselente?? || 1 | Inoxydable (5chiffres)
25 4 | sallesblanches| | 2 | Unilatérales
(nonorientable)
32 6 | ATEX "
Standard ¥ 3 Gau_ches_tandardO
Droite axiale . . . .
40 ¢ | classic : - Orientation des prises d‘air
= 4 | Droitestandard O sur les couvercles
T | Classic Tandem Gauche axiale 70°
63 7 | Distributeurs 3/2 180°  en haut
VOE 24V = en arriere v
270° N ! axiale
80 ?25,32,40 e haut = o
A | Distributeurs 3/2 180°
VOE 230V~/110 en arriers, ~0°
V=0@25,32,40 . en avant
B | Distributeurs 3/2 axiale 7 N o er?%;s
VOE48V= ‘ en avant
@25,32,40 90° Cote
C | Distributeurs 3/2 en bas droit (R)
VOE110V~
$25,32,40 Ccoté
E | Distributeurs 3/2 gauche L
VOE110V~
@ 25,32,40,50

b Combinaison joints Viton® et distributeurs VOE impossible.
2 Combinaison graissage vitesse lente et joints Viton® sur demande.
3 Combinaison grande course avec amortissement rallongé impossibl

4 Version ATEX avec distributeurs VOE impossible.
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17 18 19 20 21 22 23 24 25
0 0 0 0 0 0 0 0 0
Ao Guidages/ A ‘ N
f . g Fixation sur ; Chariot libre Protection des Systéme de
Orientation des Amortissement i Freins/ e 2 Ny
prises d'air chariot B Ta, additionnel cables mesure linéaire
0 | L+R 0°=enavant 0 | Standard 0 | Sans(standard) || O | Sans(standard) | | O [ Sans(standard) || O | Standard 0 | Sans (standard)
1 [ L+R 90°=enbas 1 | Pneumatique 1 | Avecchariot 2 | Slideline SLXX 2 | Chariotde gui- 1 | Avec passage X |SFI 0,1mm
rallongé® articulé dage Slideline descablessur
ideli SLXX uncoté
2 L+R 180°=enarriére|| 2 | Avec butée 3 ﬁléidneélcnt?faglﬁ_c Y[ SFI 1mm
variableVSa ABXX 3 | Chariotde gui- 2 | Avec passage
3 [ L+R270°=en haut gauche amor- dage Slideline descablessur
B tissement doux 4 | Slideline avec frein actif les 2 cotés
4 | L90°=enbas deages Star- freinlpassif SL-ABXX X | Sans protection
R 0°=enavant line, KF, HD gﬂl&g’)’z};e 4 | Chariotdegui- desrainures
o_ i 3 | Avec butée dage Slideline queued’aronde
5 | L 180°=enarriére . N h .
R 0°=enavant variableVS a 6 | Proline PLXX avec_frem passif
gauche amor- Multibrake
6 II% 207O°=en hatUt gs§gme”tsfjtur 7 | Prolineavec SL-MB
°=enavan uidages Star- frein actif )
. line, KF, HD PL-ABXX 6 Chgnot de .
7 | L O°=enavant guidage Proline
R 90°=en bas 4 A,"‘E‘f b\‘;;‘?eg’a’,t 8 | Prolineavec PLXX
o — riable VS adroite frein passif i
® | o pomarie || amotssemen witere || 7(Smee
- doux'Gmdages PL-MBXX avec frein actif
9 | L 270°=enhaut Starline, KF, HD o - PLABXX
R 0°=en bas Avec bute A | Freinacti
5 | Avecbutéeva- ABXX )
o riable VS a droite| 8 | Chariotde
8)| - " =enavant amortissement B i guidage Proline
R 180°=en arriere : Starline STLXX avec frein passif
dur Guidages Multibrak
B | L 90°=enbas Starline, KF, HD C | KFXX Pll_l l\;IBt?(Xe
R 180°=enarriére ) _
6 | Avec butéeva- D | Heavy Dut - -
C | L 270°=enhaut riable VS des 2 HDX))(/ Yy B | Chariot degui-
R 180°=enarriere cotés amortisse- dage Starline
=N o " ment doux Gui- E | PSXX/25 STLXX
=enavan dages Starline, i . !
R 270°=en haut KFgHD Powerslide C | Chariot de gui-
’ dage KFXX
E [ L 90°=enbas Avec b F | PSXX/35
= 7 | Avecbutéeva- ; . .
R 270° = en haut HableVS doe o Powerslide D | Chariot de gui-
oy ; dage Heavy Duty|
F N . cOtés amortisse- G | PSXX/44 HDXX
L 180 =enarricre ment dur Gui- Powerslide
R 270°=enhaut dages Starline, H | Psx/e0 E | Chariot de gui-
KF, HD ; dage Powerslide
Powerslide PSXX/25
1 | PSXX/76 ; ;
: F | Chariotde gui-
D Powerslide dage Powerslide
> M | Chariot inversé PSXX/35
E (renvoi) G | Chariotde gui-
9 ot dage Powerslide
N age
% Fixation Duplex PSXX/A4
E H | Chariot de gui-
= dage Powerslide
Q PSXX/60
=
3 | | Chariot de gui-
= dage Powerslide
[0} PSXX/76
©
< M | Chariot de gui-
% dage
9 Slideline avec
i frein passif
Q Multibrake SL-
a MBXXsansla
*; fonction de frein
8 N | Chariotde
n guidage Proline
avec frein passif
Multibrake
PL-MBXXsans
lafonctionde
frein
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Parker Worldwide

Europa, Naher Osten,
Afrika

AE - Vereinigte Arabische
Emirate, Dubai

Tel: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT - Osterreich, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT - Osteuropa, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ - Aserbaidschan, Baku
Tel: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Belgien, Nivelles
Tel: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BG - Bulgarien, Sofia

Tel: +359 2 980 1344
parker.bulgaria@parker.com

BY - WeiBrussland, Minsk
Tel: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Schweiz, Etoy,
Tel: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ - Tschechische Republik,
Klecany

Tel: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE - Deutschland, Kaarst
Tel: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK - Danemark, Ballerup
Tel: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES - Spanien, Madrid
Tel: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl - Finnland, Vantaa
Tel: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR - Frankreich, Contamine s/Arve
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Griechenland, Athen
Tel: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU - Ungarn, Budadrs
Tel: +36 23 885 470
parker.hungary@parker.com

IE - Irland, Dublin
Tel: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT - Italien, Corsico (MI)
Tel: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ - Kasachstan, Almaty
Tel: +7 7273 561 000
parker.easteurope@parker.com

NL - Niederlande, Oldenzaal
Tel: +31 (0)541 585 000
parker.nl@parker.com

NO - Norwegen, Asker
Tel: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL - Polen, Warschau
Tel: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT - Portugal, Leca da Palmeira
Tel: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO - Rumanien, Bukarest
Tel: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU - Russland, Moskau
Tel: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com

SE - Schweden, Spanga
Tel: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK - Slowakei, Banska Bystrica
Tel: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Slowenien, Novo Mesto
Tel: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR - Tirkei, Istanbul
Tel: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA - Ukraine, Kiew

Tel +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK - GroBbritannien, Warwick
Tel: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA - Republik Siidafrika,
Kempton Park

Tel: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com

Nordamerika

CA - Kanada, Milton, Ontario
Tel: +1 905 693 3000

US - USA, Cleveland
Tel: +1 216 896 3000

Asien-Pazifik

AU - Australien, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Schanghai
Tel: +86 21 2899 5000

HK - Hong Kong
Tel: +852 2428 8008

IN - Indien, Mumbai
Tel: +91 22 6513 7081-85

JP - Japan, Tokyo
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR - Korea, Seoul
Tel: +82 2 559 0400

MY - Malaysia, Shah Alam
Tel: +60 3 7849 0800

NZ - Neuseeland, Mt Wellington
Tel: +64 9 574 1744

SG - Singapur
Tel: +65 6887 6300

TH - Thailand, Bangkok
Tel: +662 186 7000-99

TW - Taiwan, Taipei
Tel: +886 2 2298 8987

Siidamerika

AR - Argentinien, Buenos Aires
Tel: +54 3327 44 4129

BR - Brasilien, Sao Jose dos Campos
Tel: +55 800 727 5374

CL - Chile, Santiago
Tel: +56 2 623 1216

MX - Mexico, Toluca
Tel: +52 72 2275 4200
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